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Documentacion
Titulo: BU 0250
N° de pedido: 6072512
Serie: SK 2xxE-FDS
Serie: SK 250E-FDS, SK 260E-FDS,
SK 270E-FDS, SK 280E-FDS
Tipos de SK 2x0E-FDS-370-340-A ... SK 2x0E-FDS-751-340-A 0,37 — 7,5 kW, 3~ 380-
equipo: 500 V
Lista de versiones
Titulo, Nidmero de Software Observaciones
Fecha pedido version
equipo
BU 0250, 6072512 /2916 V1.0R0 Primera edicion, para equipos de la serie anterior
Julio de (equipos de prueba)
2016
BU 0250, 6072512 /2817 V1.1R2 « Se han cambiado la denominacion de las
Julio de ubicaciones para opciones para los elementos de
2017 maniobra a H1, H2 y H3
* Se han adaptado/ampliado los datos técnicos
» Conectores de potencia y conectores rapidos M12:
Correccién de diversas asignaciones de pines
» Parametros P420 / P434 / P480 / P481, funciones
37, 42 ampliadas
* Parametros P745/ P746 ampliados
» ASi - Correccion de diversos datos técn.
» Resistencias de frenado, datos técnicos adaptados
» Declaracion de conformidad CE ampliada
+ Diversas correcciones mas
BU 0250, 6072512 /1618 V1.1R3 Entre otros
Abril de « Correcciones generales
2018 + Adaptacion de las indicaciones de seguridad
* Revision de las indicaciones de advertencia y
peligro
* Inclusién de los datos UL
* Interfaz ASi — Ampliacién con esclavos individuales
«AXS»
» Adicién y adaptacion de datos eléctricos
» Adicién de accesorios de conexion
+ Parametros adaptados: P107, 206, 208, 330, 331,
332, 333, 434, 481, 546, 558
» Actualizacion de la declaracion de conformidad UE
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DRIVESYSTEMS Mencion sobre la propiedad intelectual
Titulo, Nimero de Software Observaciones
Fecha pedido version
equipo
BU 0250, 6072512 /3919 V1.3R0 Entre otros
Septiembre » Correcciones generales
de 2019 « Ampliacion de la serie con el tamafio 0 (a partir de
0,37 kW)
* Opcion «kEEPROM intercambiable» disponible
+ Parametros adaptados: P245, 301, 420, 480, 434,
481, 504, 539, 558, 746
* Nuevos parametros: P336, 565, 780
» Actualizacion de la declaracion de conformidad UE
» Adicién de accesorio (cable)
BU 0250, 6072512 /3920 V1.3 R0 Entre otros
Septiembre « Correcciones generales
de 2020 + Adicién de la caracteristica de equipamiento «-
ASS» como variante de la opciodn interfaz ASi
» Adaptacion de los conectores rapidos UL
* Ampliacion del resumen sobre la conexién de un
freno electromecanico

Tabla 1: Lista de versiones BU0250

Mencion sobre la propiedad intelectual

Como parte del aparato aqui descrito, el documento debe ponerse a disposiciéon de todos los
usuarios de forma apropiada.

Queda prohibida cualquier adaptacion o modificacion del documento, asi como cualquier tipo de
aprovechamiento del mismo distinto a su uso previsto.

Editor

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Getriebebau-Nord-Stralle 1 « 22941 Bargteheide, Germany « http://www.nord.com/
Teléfono +49 (0) 45 32/ 289-0 e Fax +49 (0) 45 32 / 289-2253

Member of the NORD DRIVESYSTEMS Group
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1 Informacién general

La serie SK 250E-FDS esta basada en la acreditada plataforma NORD. Los equipos se caracterizan
por combinar un formato compacto con unas 6ptimas propiedades de regulacion y porque todos se
parametrizan igual.

Ademas, disponen de un control vectorial de corriente sin sensor con numerosas posibilidades de
configuracion. Combinados con los modelos de motor adecuados, que garantizan siempre una relacion
tension/frecuencia o6ptima, permiten accionar todos los motores trifasicos asincronos aptos para
funcionamiento con variador y todos los motores sincronos de imanes permanentes. Para el
accionamiento esto significa: pares de arranque y de sobrecarga maximos a una velocidad constante.

La gama de potencia abarca desde 0.37 kW hasta 7.5 kW.

Gracias a sus moédulos de ampliacion, esta serie de equipos puede ajustarse a las necesidades
individuales de cada cliente.

El presente manual se basa en el software del equipo indicado en la lista de versiones (véase P707).
Si el variador de frecuencia utilizado tiene otra versién de software, puede haber diferencias. Si es
necesario, puede descargarse el manual mas reciente de Internet (http://www.nord.com/).

Existe una descripcidon adicional para funciones y sistemas de bus opcionales (http://www.nord.com/).

m Informacion

Accesorios

Los accesorios que aparecen en el manual también estan sujetos a modificaciones. Los datos actuales
a este respecto se recopilan en fichas de datos independientes que pueden encontrarse en
www.nord.com en Documentacion — Manuales — Técnica de accionamiento electréonica —
Informacién técnica / ficha de datos. Las fichas de datos disponibles en el momento de la publicacién
de este manual se incluyen en los correspondientes capitulos (TI ...).

Una caracteristica tipica de esta serie de equipos es el montaje cerca del motor, ya sea en la pared o
en el bastidor de una maquina.

Todas las conexiones eléctricas (conexiones de potencia y control) se hacen mediante conectores
macho. Esto simplifica considerablemente la instalacién del equipo y hace que no sea necesario abrirlo.

Para tener acceso a todos los parametros, puede utilizarse la interfaz interna RS232 (acceso a través
de conexién RJ12). En este caso se accede a los parametros, por ejemplo, a través de una SimpleBox
0 una ParameterBox opcional.

Las configuraciones de los parametros modificados por el fabricante se guardan en la memoria no
volatil integrada en el equipo.

El equipo se configura de acuerdo con los requisitos individuales de cada cliente. Por tanto, el equipo
se equipa en la fabrica y No se prevén ni un reequipamiento posterior con opciones o la implementacion
de adaptaciones.
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(il Informacién El equipo no puede abrirse

El equipo ni puede ni debe abrirse en ningin momento a lo largo de toda su vida util. Todos los trabajos de
montaje, instalacion y puesta en servicio, ademas del servicio normal, se llevan a cabo Unica y exclusivamente
con el equipo cerrado.

« El equipo se monta mediante los orificios para montaje previstos y facilmente accesibles.

» La conexidn eléctrica se realiza Unicamente a través de conectores rapidos.

» Las configuraciones de funcionamiento se llevan a cabo ajustando los parametros. El acceso para, por
ejemplo, conectar una herramienta de parametrizacion, se produce a través de un racor con tuerca tapon.
Este racor con tuerca tapon solo puede retirarse para trabajos relacionados con una puesta en servicioy a
continuacion debe volver a montarse correctamente.

* Los LED de diagnéstico que indican los estados de conexion y servicio son visibles desde fuera.

1.1 Visién general

El presente manual describe la cantidad total de funciones y equipamiento posibles. El alcance del
equipamiento y las funciones diferiran dependiendo del tipo de equipo.

Caracteristicas basicas

Elevado par de arranque y precisa configuracion del régimen del motor gracias a la regulacion
vectorial de corriente (en circuito abierto).

Montaje cerca del motor como montaje en la pared.

Temperatura ambiente permitida de -25 a 40 °C (véanse los datos técnicos)

Filtro de red CEM integrado para valores limite de clase A / categoria C2

Medicion automatica de la resistencia del estator y determinacién de los datos exactos del motor
Frenado con inyeccion de corriente continua programable

Chopper de frenado integrado para funcionamiento en 4 cuadrantes, resistencias de frenado
opcionales (internas/externas)

Entrada independiente de sonda PTC de temperatura (TF+/TF-) 2

Posibilidad de lectura de un encoder incremental mediante las entradas digitales 2

Bus de sistema NORD para integrar médulos ampliables adicionales 2

Cuatro juegos de parametros diferentes seleccionables en marcha

LED para el diagndstico (incl. estados de sefal de las entradas y salidas digitales)

Interfaz RS232/RS485 a través de conector RJ12, como alternativa USB

Tension de control 24 V CC

— debe proporcionarse a través de conectores rapidos o
— puede proporcionarla el equipo (solo con la opciéon —HVS).

En este sentido es posible conectar una alimentacion de tensién externa de 24 V CC adicional a
través de conectores rapidos opcionales para garantizar el abastecimiento de un periférico
potente (p. ej. un actuador).

Control de posicionamiento integrado «POSICON» (EJ BU 0210)

Lectura de un encoder absoluto CANopen a través del bus del sistema NORD 2)

Funcionamiento de motores asincronos trifasicos (ASM) y Motores Sincronos de Imanes
Permanentes (PMSM, por sus siglas en inglés)

PLC integrado (2 BU 0550)

a) Conexion posible Unicamente a través de conectores rapidos opcionales.
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En la siguiente tabla se indican las diferencias entre cada uno de los modelos (SK 250E / SK 260E /
SK 270E / SK 280E), las cuales se describen a lo largo de este manual.

Propiedades adicionales

Propiedad 250E | 260E | 270E | 280E
Cantidad de entradas digitales (DIN) 1?2 542 | 542 | 5+2 | 5+2
Cantidad de salidas digitales (DO) 2 2 2 2
Cantidad de entradas analogicas (AIN) " 2 2 2 2
Bloqueo seguro de impulsos (STO / SS1) (1 BU0235) X X
Interfaz AS ¥ X X
1) Como alternativa, las entradas analégicas también pueden usarse como entradas digitales (no compatibles
con PLC).
2) En su caso, algunas entradas reciben una asignacion fija en fabrica mediante el uso de determinados
médulos opcionales.
3) Esclavo doble, ayuda al protocolo CTT2, (51 / 60) desde de la vista del equipo, 2.° esclavo: comunicacion

de los datos de parametro y de proceso (£ BU 0255)

Tabla 2: Propiedades adicionales

Caracteristicas opcionales

El equipo puede adaptarse individualmente para cada tipo de aplicacién. Para ello se dispone de una
amplia gama de interfaces, conectores macho y elementos de mando que se consideran durante la
fabricacion del equipo conforme a los requisitos del cliente.

Segun la configuracion del equipo, los significados de determinados LED, las funciones o asignaciones
de ciertos conectores o la funcién de los elementos de mando (por ejemplo, los interruptores) difieren.
A lo largo de este manual, se muestran y explican las posibles combinaciones. La placa de
caracteristicas muestra el equipamiento especifico del equipo y puede compararse con la informacion
del manual.

1.2 Entrega

Inmediatamente después de recibir/desembalar el equipo, verifique que durante el transporte no haya
sufrido dafos tales como deformaciones o piezas sueltas.

En caso de desperfectos péngase en contacto de inmediato con el transportista y lleve a cabo un
minucioso inventario de la situacion.

Importante: sigan estas indicaciones incluso si el embalaje esta intacto

BU 0250 es-3920 9


http://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_105800.jsp
https://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_109056.jsp

NORDAC LINK (SK 250E-FDS ... SK 280E-FDS) — Manual de instrucciones para variadores de frecuencia como distribuidor de campo

DRIVESYSTEMS

1.3 Contenido del envio

ATENCION

Defectos en el equipo

El uso de accesorios y opciones (p. €j., opciones de otras series de equipos (SK CSX 0)) no permitidos
pueden causar desperfectos en los componentes conectados.

« Utilice unicamente los accesorios y opciones especificamente previstos para el uso con este equipo
y que se detallan en este manual.

Modelo estandar: » Equipo en versién IP65 (con ventilador adjunto: IP55)
* Manual de instrucciones como archivo PDF en CD-ROM, incluido
NORD CON (software de parametrizacion del PC)

Opciones configurables y accesorios:

Denominacion Ejemplo Descripcion

Para la puesta en marcha, la parametrizacion y
el control del equipo

Tipo SK PAR-3H, SK CSX-3H

(2 apartado 3.2)

Consolas de parametrizacion
para la conexién temporal al
equipo, portatiles

NORDAC ACCESS BT junto con la aplicacion
NORD CON sirve para la parametrizacién movil
del equipo.

BU 0960

NORDAC ACCESS BT

Opciones de manejo y
parametrizacion

Médulos de ampliacién de E/S | (1ITIINITII} r Interfaz para la ampliacion de las entradas y
salidas analdgicas y digitales.

Tipo SK CU4-IOE...
(L2 apartado 3.3.1)

o
° ¢ iR

Interfaces para la integracién en un sistema de
bus de campo (CANopen, DeviceNet, EtherCAT,
Ethernet/IP, Powerlink, Profibus DP, Profinet |10,
Profisafe)

Tipo SK CU4- ...

() apartado 3.3.1)

Interfaces de bus

Interfaces
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Resistencias de frenado
internas

Resistencia de frenado para la descarga de la
energia regenerada desde el sistema de
accionamiento mediante su transformacion en
calor. La energia regenerada se da durante los
procesos de frenado o cuando la carga realiza
un movimiento descendente.

(1 apartado 2.3.2.3)

Resistencias de frenado
externas

Resistencias de frenado

Véase

Resistencias de frenado internas,
pero para montaje en pared
Tipo SK BRWS- ...

(2 apartado 2.3.2.3)

Software
NORDCON
Basado en MS Windows ®

Para la puesta en marcha, parametrizacion y
control del equipo

Véase www.nord.com
NORDCON

APLICACION NORDCON

NORDAC ACCESS BT junto con la APP
NORDCON sirve para la parametrizacion movil
del equipo.

BU 0960

Macros ePlan

EPLAN

25

Macros para crear esquemas de conexiones
eléctricas
En preparacion

Datos maestros del equipo

Software (descarga gratuita)

POWERLINK
Etheri‘et/IP
CANcpen

EtherCAT.~
Devicei'et

ALLoT

Datos maestros del equipo / archivos de
descripcion del equipo para opciones de bus de
campo NORD

Archivos de bus de campo NORD

Modulos estandar S7 para
PROFIBUS DP y PROFINET IO

Moédulos estandar para variadores de frecuencia
NORD

Véase www.nord.com
Archivos S7 NORD

Modulos estandar para el portal
TIA para PROFIBUS DP y
PROFINET 10

Moédulos estandar para variadores de frecuencia
NORD

Disponibles bajo pedido.

BU 0250 es-3920
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1.4 Advertencias de seguridad, instalaciéon y uso

Antes de trabajar en o con el equipo lea con especial atencion las siguientes advertencias de seguridad.
Tenga en cuenta también el resto de la informacion contenida en el manual del equipo.

Las consecuencias de su no cumplimiento pueden ser lesiones graves o incluso mortales y dafios en
el equipo o su entorno.

jConserve estas advertencias de seguridad!

1. Aspectos generales

No utilizar equipos defectuosos o equipos con cubiertas defectuosas, dafiadas o sin cubierta (p. e;.
tapones ciegos roscados). De lo contrario se corre peligro de sufrir lesiones graves o mortales por
descarga eléctrica o por la ruptura de piezas eléctricas, como p. ej. los potentes condensadores de
electrolitos.

Si se quita la proteccién necesaria sin contar con la autorizacion pertinente, si se utiliza el dispositivo
de forma incorrecta o si la instalacion y el manejo no son los adecuados, existe el riesgo de sufrir
lesiones personales graves o causar dafios materiales.

Durante el funcionamiento, los equipos pueden tener piezas con tensién o punzantes, asi como
superficies calientes, segun su nivel de proteccion.

El equipo funciona bajo tension peligrosa. En todos los bornes de conexion (entre otros en la entrada
de red y en la conexién del motor), en las lineas de alimentacion, las regletas de bornes y los circuitos
impresos puede haber tension peligrosa incluso aunque el equipo no esté en funcionamiento o el motor
no esté girando (p. ej. debido a un bloqueo electrdnico, a que el accionamiento esta bloqueado o a un
cortocircuito en los bornes de salida).

El equipo no dispone de un interruptor principal de red y por tanto, cuando se conecta a la corriente de
red se halla siempre bajo tensién. Por este motivo, en un motor conectado pero parado también puede
haber tensiéon. Una conexién a red - salida opcional también es conductora.

Incluso con el accionamiento desconectado, un motor conectado puede girar y por tanto, podria generar
tension peligrosa.

Si se toca esta tension peligrosa, se corre peligro de descarga eléctrica, lo cual puede provocar lesiones
personales graves o incluso mortales.

jLos conectores de potencia no pueden desenchufarse si estdn bajo tensién! No cumplir esto puede
generar un arco de luz que, ademas del inherente riesgo de lesiones, también conlleva riesgo de dafar
o destruir el equipo.

Que el LED de estado y los otros elementos indicadores se apaguen no significa que se haya separado
el equipo de la red y el mismo esté sin tensién.

El radiador de calor y todas las demas piezas metalicas, asi como los carteres de los conectores de
potencia, pueden alcanzar temperaturas superiores a los 70 °C.

Asi pues, tocar estas piezas podria provocar quemaduras locales en las partes del cuerpo que entren
en contacto con ellas (deben observarse los tiempos de refrigeraciéon y mantenerse la distancia con
respecto a los componentes préximos).

Todos los trabajos que se realicen en el equipo, p. €j. los trabajos de transporte, instalacion y puesta
en servicio, asi como de mantenimiento, debe realizarlos Unicamente personal cualificado (en
cumplimiento de la IEC 364 o la CENELEC HD 384 o la DIN VDE 0100y la IEC 664 o la DIN VDE 0110
y la normativa nacional sobre prevencion de accidentes). En especial, deben observarse las normas de
montaje y seguridad generales y locales para trabajos en instalaciones de alta tension (p. €j. las normas
VDE), como las referentes al uso apropiado de herramientas y la utilizacién de equipos personales de
seguridad.
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Al realizar cualquier trabajo en el equipo debe garantizarse que no entra ningln cuerpo extrafio, pieza
suelta, humedad o polvo en el equipo ni permanece en él (peligro de cortocircuito, incendio y corrosion).

Encontrara mas informacién en la documentacion.

2. Personal técnico cualificado

En el sentido de estas instrucciones de seguridad basicas se considera personal cualificado a aquellas
personas a las que se les encomienda la instalacion, el montaje, la puesta en servicio y el manejo del
producto y que disponen de la cualificacién adecuada para desarrollar estas tareas.

Ademas, el aparato y los accesorios relacionados con €l solo pueden ser instalados y puestos en
funcionamiento por electricistas cualificados. Un electricista cualificado es una persona que por su
formacion técnica y su experiencia tiene conocimientos suficientes para

» conectar, desconectar, conectar a tierra e identificar circuitos eléctricos y equipos,
» llevar a cabo el oportuno mantenimiento y aplicacion de dispositivos de proteccién de acuerdo con
los niveles de seguridad predeterminados.

3. Uso previsto - Aspectos generales

Los variadores de frecuencia son equipos que se utilizan en instalaciones industriales y comerciales
para el funcionamiento de motores asincronos trifasicos con rotor en cortocircuito y Motores Sincronos
de Imanes Permanentes - PMSM. Estos motores deben ser apropiados para su utilizacion con
variadores de frecuencia, no se pueden conectar otras cargas dichos equipos.

Los equipos son componentes destinados a montarse en instalaciones eléctricas o maquinas.

Los datos técnicos, asi como las indicaciones sobre las condiciones de conexién, se especifican en la
placa de caracteristicas técnicas y en la documentacién y deben cumplirse en cualquier caso.

Los equipos solo pueden realizar las funciones de seguridad descritas y expresamente permitidas.

Los equipos con marcado CE cumplen los requisitos de la Directiva sobre Baja Tension 2014/35/CE.
Se aplican las normas armonizadas para los equipos mencionadas en la declaracién de conformidad.

a. Complemento: Uso previsto dentro de la Unién Europea

Cuando se montan en maquinas, estos equipos no deben ponerse en servicio (es decir, no
pueden empezar a funcionar conforme a lo previsto) hasta que no se haya comprobado que la
maquina cumple las disposiciones de la Directiva Europea 2006/42/CE (Directiva sobre
Maquinas). También debe observarse la norma EN 60204-1.

La puesta en servicio (es decir, el inicio del funcionamiento conforme a lo previsto) solo esta
permitida si se cumple la Directiva sobre Compatibilidad Electromagnética 2014/30/CE.

b. Complemento: Uso previsto fuera de la Unién Europea

Para el montaje y la puesta en servicio del equipo deben cumplirse las disposiciones locales del
titular en el lugar de utilizacién (véase también "a) Complemento: Uso previsto dentro de la Union
Europea").

4. Fases de la vida util

Transporte, almacenamiento

Deben cumplirse las advertencias incluidas en el manual para el transporte, el almacenamiento y la
correcta manipulacion.

Deben cumplirse las condiciones ambientes mecanicas y climéticas (véanse los Datos técnicos en el
manual del equipo).

Si es necesario, deben utilizarse medios de transporte adecuados, suficientes y aptos (p. ej. equipos
elevadores, guias para cables).
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Colocacion y montaje

La colocacion y refrigeracion del equipo debe llevarse a cabo conforme a lo indicado en la
documentacion correspondiente. Deben cumplirse las condiciones ambientes mecanicas y climaticas
(véanse los Datos técnicos en el manual del equipo).

El equipo debe protegerse de cargas no permitidas. En concreto, no debe deformarse ningun elemento
ni deben modificarse las distancias de aislamiento. Debe evitarse también tocar los componentes
electrénicos y contactos.

El equipo y sus médulos opcionales contienen elementos expuestos a riesgos electroestaticos que
pueden danarse facilmente si se manipulan de forma inapropiada. Los componentes eléctricos no
deben dafarse ni destruirse mecanicamente.

Conexion eléctrica
Compruebe que el equipo y el motor estan especificados para la tensiéon de conexién correcta.

jLos trabajos de instalacion, mantenimiento y reparacién deben realizarse con el equipo sin corriente y
tras haber esperado como minimo 5 minutos tras haber desconectado el equipo de la corriente! (Debido
a que los condensadores pueden seguir cargados, el equipo puede seguir estando bajo tensién
peligrosa transcurridos mas de 5 minutos después de desconectarlo). Antes de comenzar con los
trabajos es obligatorio confirmar mediante mediciéon que todos los contactos de los conectores o de los
bornes de conexion estan sin tension.

La instalacion eléctrica debe efectuarse siguiendo la normativa pertinente (p. ej. en cuanto a secciones
de conductores, protecciones, conexion de conductores protectores, etc.) En la documentacién/el
manual del equipo encontrara mas indicaciones al respecto.

En la documentacién del equipo y en la Informacién técnica TI 80-0011 encontrara indicaciones sobre
la correcta instalacion respecto a la compatibilidad electromagnética, tales como blindaje, toma de
tierra, disposicion de filtros e instalacion de conductores. Estas indicaciones deben cumplirse siempre,
incluso en el caso de equipos con marcado CE. Es responsabilidad del fabricante de la instalacién o de
la maquina cumplir los valores limite exigidos por la legislacion en materia de compatibilidad
electromagnética.

Si el equipo no esta correctamente conectado a tierra, en caso de averia, al tocar el equipo podria
producirse una descarga eléctrica que podria llegar a ser fatal.

Por tanto, el equipo solo puede ponerse en funcionamiento con una conexion a tierra eficaz que cumpla
las disposiciones locales en materia de intensidades de trabajo elevadas (> 3,5 mA). Encontrara
informacion detallada sobre las condiciones de conexién y manejo en la Informacion técnica T1 80-0019.

La tensién de alimentacion del equipo puede ponerlo en movimiento de forma directa o indirecta. Asi
pues, el contacto con las piezas conductoras podria provocar una descarga eléctrica que podria llegar
a ser fatal.

Siempre deben separarse todos los polos de los conectores de potencia (p. €j. los de la alimentacion
de tension).
Configuracion, busqueda de errores y puesta en servicio

Si se trabaja en equipos que se encuentran bajo tensién, deben respetarse las normas nacionales
vigentes en materia de prevencion de accidentes (p. ej. BGV A3, anterior VBG 4).

La alimentacién del equipo puede ponerlo en funcionamiento de forma directa o indirecta, y en caso de
contacto con las piezas conductoras, puede producirse una descarga eléctrica que podria llegar a ser
mortal.

La parametrizacion y configuracion de los equipos debe elegirse de tal modo que no dé lugar a ningun
riesgo.

Bajo determinadas condiciones de configuracioén, el equipo o un motor conectado a él pueden ponerse
en funcionamiento automaticamente al conectarlos a la red. En tal caso, cualquier maquina activada
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por estos dispositivos (una prensa, polispasto, rodillo, ventilador, etc.) podria iniciar un proceso de
movimiento inesperado. Esto podria causar lesiones diversas a terceros.

jAntes de conectar a la red, hay que asegurar la zona de peligro advirtiendo a todo el personal y
haciendo que el mismo salga de dicha zona!

Funcionamiento

Las instalaciones en las que se montan los equipos deben disponer, si es preciso, de dispositivos
adicionales de supervisién y proteccién de acuerdo con las disposiciones de seguridad vigentes en
cada momento (p. ej. la Ley alemana sobre Equipos de Trabajo Técnicos, la normativa sobre
prevencion de accidentes, etc.).

Durante el funcionamiento, todas las protecciones deben mantenerse cerradas.

Bajo determinadas condiciones de configuracion, el equipo o un motor conectado a él pueden ponerse
en funcionamiento automaticamente al conectarlos a la red. En tal caso, cualquier maquina activada
por estos dispositivos (una prensa, polispasto, rodillo, ventilador, etc.) podria iniciar un proceso de
movimiento inesperado. Esto podria causar lesiones diversas a terceros.

jAntes de conectar a la red, hay que asegurar la zona de peligro advirtiendo a todo el personal y
haciendo que el mismo salga de dicha zona!

Durante el funcionamiento, el equipo genera ruidos en el rango de frecuencia audible para los humanos.
A largo plazo, estos ruidos pueden provocar estrés, malestar y signos de fatiga con efectos negativos
sobre la concentracion. El rango de frecuencia, es decir, el tono, puede modificarse adaptando la
frecuencia de impulsos hasta convertirlo en un rango menos molesto o casi imperceptible. Sin embargo,
esto puede provocar la aparicion de un derating en el equipo (reduccién del rendimiento).

Mantenimiento, reparaciéon y desmantelamiento

iLa instalacién y los trabajos de mantenimiento y reparacién deben ser realizados Unicamente con el
equipo conectado sin tensidn y una vez transcurrido un periodo de espera de por lo menos 5 minutos
desde la desconexién de la red! (Después de desconectarlo de la red, el equipo mantiene una tension
peligrosa durante 5 minutos debido a que los condensadores pueden seguir cargados). Antes de
comenzar con los trabajos es obligatorio confirmar mediante medicion que todos los contactos de los
conectores o de los bornes de conexion estan sin tension.

Encontrara mas informacién en el manual del equipo.

Eliminacién

El producto y sus piezas, asi como sus accesorios, no deben desecharse como si fueran residuos
domésticos. Al finalizar la vida util del producto, este debe desecharse de forma especializada y de
acuerdo con la normativa local sobre residuos industriales. En especial debe tenerse en cuenta que el
presente producto es un equipo con tecnologia de semiconductores integrada (circuitos impresos /
platinas y diferentes elementos electrénicos, puede que incluso potentes condensadores de
electrolitos). En caso de una eliminacion no especializada existe el peligro de formacion de gases
téxicos, que pueden contaminar el medio ambiente y provocar lesiones directas o indirectas (p. €j.
quemaduras quimicas). En el caso de haber potentes condensadores de electrolitos también se corre
el riesgo de explosion con el inherente riesgo de lesiones.

5. Atmésferas potencialmente explosivas (ATEX)

El equipo no esta indicado para funcionar o realizar trabajos de montaje en atmdsferas potencialmente
explosivas (ATEX).
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1.5 Indicaciones de advertencia y peligro

En determinadas condiciones pueden producirse situaciones de peligro relacionadas con el presente
equipo. Con el fin de llamar su atenciéon sobre una situacion potencialmente peligrosa, encontrara
indicaciones de advertencia y peligro claras en lugares clave tanto del equipo como de la
documentacién que lo acompana.

1.5.1 Indicaciones de advertencia y peligro en el equipo

En el equipo encontrara las siguientes indicaciones de advertencia y peligro.

Ampliacion al

. I . ianifi
Simbolo simbolo Significado
A\ Peligro Descarga eléctrica
DANGER El equipo contiene potentes condensadores. Debido a esto, puede ser que
Device is alive incluso transcurridos 5 minutos desde la desconexion del equipo de la
> 5min after alimentacion principal siga habiendo tension peligrosa en el equipo.
re:r;ovmg mains Antes de iniciar cualquier trabajo en el equipo debe garantizarse mediante los
voltage instrumentos de medicidon adecuados que no hay tensién en ninguno de los
contactos conductores.
I!Il jPara evitar peligros es obligatorio leer el manual!

A PRECAUCION Superficies calientes

El radiador de calor y todas las demas piezas metdlicas, asi como las

superficies de los conectores, pueden alcanzar temperaturas superiores a los

70 °C.

» Peligro de lesiones por quemaduras locales en las partes del cuerpo que
entren en contacto con dichos componentes

« Dafios por calor en los objetos circundantes

Antes de iniciar cualquier trabajo en el equipo debe esperarse el tiempo
suficiente para que el equipo se enfrie. Comprobar la temperatura de las
superficies con métodos adecuados. Mantener una distancia suficiente con
respecto a los componentes circundantes o prever un equipo de protecciéon
contra contacto.

ATENCION ESD

: El equipo contiene elementos expuestos a riesgos electroestaticos que

pueden dafarse facilmente si se manipulan de forma inapropiada.

Evitar cualquier contacto (tanto directo como indirecto mediante herramientas
o similares) con los circuitos impresos / platinas y sus componentes.

1) Los textos han sido redactados en inglés.

Tabla 3: Indicaciones de advertencia y peligro en el equipo
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1.5.2 Indicaciones de advertencia y peligro en el documento

Las indicaciones de advertencia y peligro en el presente documento se encuentran al principio de
aquellos capitulos que contienen instrucciones que entrafian riesgos.

Las indicaciones de advertencia y peligro se clasifican como sigue en funcion del riesgo que entrafian
y de la probabilidad y gravedad de las lesiones que podrian resultar.

A PELIGRO

Identifica un peligro inminente que puede provocar lesiones muy graves
e incluso la muerte.

Identifica una situacién posiblemente peligrosa que puede provocar
lesiones muy graves e incluso la muerte.

A PRECAUC'ON Identifica una situacién posiblemente peligrosa que puede provocar
lesiones leves o de escasa importancia.

ATENCIO’N Identifica una situacion posiblemente dainina que puede provocar dafios
en el equipo o el entorno.

1.6 Normas y homologaciones

Todos los equipos de la serie al completo cumplen las normas y directivas que se enumeran a
continuacion.

Homologacion | Directiva Normas aplicadas | Certificados Indicador
Baja Tension 2014/35/UE | EN 61800-5-1
CE EN 60529
(Unién Europea) CEM 2014/30/UE EN 61800-3 C310701
RoHS 2011/65/UE | EN 50581
uL
(EE.UU.) UL 61800-5-1 E171342 ¢ us
LISTED
CSA ) IND.CONT.EQ.
(Canads) C22.2 No.274-13 | E171342 17134
RCM , F2018L00028 EN 61800-3 133520966
(Australia)
EAC TR CU 004/2011, IEC 61800-5-1 EQSH%';'?RBU og_7 25/
(Eurasia) TR CU 020/2011 IEC 61800-3 20 ' o

Tabla 4: Normas y homologaciones

1.6.1 Homologaciéon UL y CSA
File No. E171342

A continuacién se detalla en version original la asignacion de los dispositivos de seguridad aprobados
por la UL de acuerdo con los estandares estadounidenses y destinados a los equipos descritos en el
presente manual. En este manual encontrara la asignacion de los fusibles o seccionadores de potencia
relevantes en cada caso en el apartado "Datos eléctricos".

Todos los equipos disponen de una proteccién contra sobrecarga del motor.
(EJ) apartado 7.2)
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m Informacion

Fusibles en grupo

Los equipos pueden protegerse como grupo mediante un fusible comun (detalles a continuacién).
Asegurese de no superar la corriente total maxima permitida y de utilizar los cables y las secciones de
cable correctos. En caso de montar el/los equipo/s cerca del motor, esto también aplica a los cables
del motor.

Requisitos UL/CSA segun el informe

(il Information

"Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection. Branch circuit protection
must be provided in accordance with manufacturer instructions, the National Electric Code and any additional
local codes.

CSA: For Canada: "Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection.
Branch circuit protection must be provided in accordance with the Canadian Electrical Code, Part I”.”

“Use 75°C Copper Conductors Only. Higher temperature ratings are acceptable.”

»For installations according to Canadian National Standard C22.2 No. 274-13: For use in Pollution Degree 2
and Overvoltage Category Il environments only.” or equivalent.”

“The device has to be mounted according to the manufacturer instructions.”

“For NFPA79 applications only”

“The source shall be derived from a non-corner grounded type TN or IT AC source not exceeding 289 V phase

to earth (or equivalent)”
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Size valid description

1-2 For 480V - for 3 “Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than rms Symmetrical

phase models Amperes, 500 (3-phase) Volts Max., When Protected by High-Interrupting Capacity, Current

only: Limiting Class RK5 Fuses or faster, rated Amperes, and Volts”, as listed in !). The

short circuit rating (max. 65 000 A) is based on the connectors (Details listed below) and will be
printed during production. Details listed in .

“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than rms Symmetrical
Amperes, __ Volt maximum” (480V for 3-phase models), “When Protected by Circuit Breaker
(inverse time trip type) in accordance with UL 489, rated Amperes, and Volts”,
as listed in ". The short circuit rating (max. 65 000 A) is based on the Connectors (Details listed
below) and will be printed during production. Details listed in .

“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than rms Symmetrical
Amperes, 500 Volt maximum”, “When Protected by Circuit Breaker (inverse time trip type) in
accordance with UL 489, rated Amperes, and 500 Volts”, as listed in "). The short circuit
rating (max. 20 000 A) is based on the Connectors (Details listed below) and will be printed during
production. Details listed in .

Motor group
installation
(Group fusing):

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than

rms symmetrical amperes, 500 (3-phase) V max, when Protected by High-Interrupting Capacity,
Current Limiting Class RK5 Fuses or faster, rated max. 30 Amperes”. The short circuit rating
(max. 65 000 A) is based on the Connectors (Details listed below) and will be printed during
production. Details listed in .

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than

rms symmetrical amperes, 500 (3-phase) V max, when Protected by Circuit Breaker (inverse
time trip type) in accordance with UL 489, rated 30 Amperes and 500 Volts min.” The short circuit
rating (max. 20 000 A) is based on the Connectors (Details listed below) and will be printed during
production. Details listed in .

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than

rms symmetrical amperes, 480 (3-phase) V max, when Protected by Circuit Breaker (inverse
time trip type) in accordance with UL 489, rated 30 Amperes and respectively 480 Volts min.”
The short circuit rating (max. 65 000A) is based on the Connectors (Details listed below) and will
be printed during production. Details listed in .

1)
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BU 0250 es-3920

19




NORDAC LINK (SK 250E-FDS ...

SK 280E-FDS) — Manual de instrucciones para variadores de frecuencia como distribuidor de campo

NORP

DRIVESYSTEMS
(il Information Connector optional
Cat. No. manufactured by rated voltage rated current Fuse size SCCR, RMS
09 12 003 3051 HARTING ELECTRIC | 600 V 17 A (AWG 16) 65 kA
(HAN Q3/0-M) GMBH & CO KG 21 A (AWG 14)
09 12 003 3151 25 A (AWG 12)
(HAN Q3/0-F) 30 A (AWG 10)
09 12 006 3041 HARTING ELECTRIC | 600 V Power: 65 kA
(HAN Q4/2 M) GMBH & CO KG 11 A (AWG 16)
09 12 006 3141 14 A (AWG 14)
(HAN Q4/2 F) 17 A (AWG 12)
25 A (AWG 10)
30 A (AWG 10,
see Note 1)
Signal:
2A (AWG 26)
09 12 005 3001 HARTING ELECTRIC | 600 V 11 A (AWG 16) 65 kA
(HAN Q5/0-M) GMBH & CO KG 16 A (AWG 14)
09 12 005 3101
(HAN Q5/0-F)
09 12 008 3001 HARTING ELECTRIC | 600 V 11 A (AWG 16) 65 kA
(HAN Q8/0 M) GMBH & CO KG 18 A (AWG 12)
09 12 008 3101
(HAN Q8/0 F)
09 12 002 3051 HARTING ELECTRIC | 600 V 19 A (AWG 16) 65 kA
(HAN Q2/0-M) GMBH & CO KG 23 A (AWG 14)
09 12 002 3151 25 A (AWG 12)
(HAN Q2/0-F) 30 A (AWG 10)
Han Q 4/0-m-crimp | HARTING ELECTRIC | 600 V 14 A (AWG 16) 65 kA
(09 12 004 3051) GMBH & CO KG 18,5 A (AWG 14)
Han Q 4/0-f-crimp 20 A (AWG 12)
(09 12 004 3151) 30 A (AWG 10)
QPD W PHOENIX CONTACT | 600 V 10 A (AWG 16) J,T,CC 5 kA
3PE2.5...M25 GMBH & CO. KG 15 A (AWG 14)
QPD 4P M25 PHOENIX CONTACT | 600 V A (AWG 16) J,T,CC 5 kA
WHQM GMBH & CO. KG 12 A (AWG 14)
QPD W PHOENIX CONTACT | 600 V 10 A (AWG 14) J 5 kA
4PE2.5...M25 GMBH & CO. KG
P29036 AMPHENOL SINE 600 V 25 A (AWG 10) | 30 A J, T, CC, CB: 65 kA
SYSTEMS CORP 30A
P29039 AMPHENOL SINE 600 V 30 A (AWG 10) [ 30 A J,T,CC 65 kA
SYSTEMS CORP
Note 1:  The HAN Q4/2 can be used up to 30A with 3 wires connection (3 power / 1 grounding) only. This was tested during the evaluation.
The 25 A rating is for 4 wires connection (4 power / 1 grounding / 2 signals).
Note 2: The rated current depends on the conductor size of the field wiring.

20
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1 Informacién general

1.7 Clave de tipo/nomenclatura

La referencia del equipo representa las caracteristicas basicas del equipo. Una identificacion unica del
equipo que incluya todas las caracteristicas especificas del cliente solo es posible por medio del nimero

de pedido o de serie del equipo.

1.7.1 Placa de caracteristicas

La informacién relevante del equipo, como la informacion necesaria para identificar el equipo, debe

consultarse en la placa de caracteristicas.

|

[

11

Tipo: SK 250E-FDS-301-340-A
HWR-HVS-....
1 N.° de 5050601-100
( ) pieza:
ID: 27Q303614961
Version: AAA 1.0R0
Tipo: Tipo/denominacién
N.° de Numero de pedido
pieza:
ID: N.° de identificacion
Version: Version de hardware/software

(2) En el lado derecho del equipo se han instalado 2 carteles mas que contienen datos técnicos

adicionales relativos a UL/CSA.

Primer cartel

Esta es una advertencia general.

Segundo cartel

DANGER -The opening of the branch-circuit
protective device may be an indication that a
fault current has been interrupted.

To reduce the risk of fire or electrical shock,
current-carrying parts and other components,
of the controller should be examined and
replaced if damaged. If burnout of the current
element of an overload relay occurs, the
complete overload relay must be replaced.

El segundo cartel depende de los conectores de

potencia usados.

Amphenol

SCCR: 65 kA, 500V, BCP Fuse, Class CC, J, T
SCCR: 65kA, 480V, BCPCB
SCCR: 20 kA, 500V, BCP CB

BCP Rating and further Short Circuit Rating

see manual

Suitable for group fusing
SCCR Group Installation:
same except BCP Fuse or CB rated max. 30 A

BU 0250 es-3920
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HARTING

Phonix

SCCR: 65 kA, 500 V, BCP Fuse Class RK5 or faster

SCCR: 65KkA, 480V, BCP CB
SCCR: 20 kA, 500V, BCP CB

BCP Rating and further Short Circuit Rating
see manual

Suitable for group fusing
SCCR Group Installation:
same except BCP Fuse or CB rated max. 30 A

SCCR: 5KkA, 500V, BCP Fuse, Class CC, J, T

BCP Rating and further Short Circuit Rating
see manual

Suitable for group fusing

SCCR Group Installation:
same except BCP Fuse or CB rated max. 30 A

22
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1 Informacién general

1.7.2 Cdbdigo del equipo descentralizado

SK 250E-FDS-301-340-A (-xxx)

Marcado del equipamiento (posibilidad de varias
denominaciones)

Filtro de eliminacién de interferencias: O = sin, A = Clase A1(C2)

Tension de red: x40 =400 V

Cantidad de fases de red: 3xx = trifasico

Posiciones delante de la coma de la potencia: 0 = 0,xx, 1 = 0x,x0

Potencia nominal del equipo: 370 = 0,37 kW, ... 301 = 3,0 kW,

... 751 =7,50 kW
Serie: SK 250E-FDS, SK 260E-FDS, SK 270E-FDS,
SK 280E-FDS

Identificadores de equipamiento

Significado

-AS-i Interfaz actuador-sensor con opcién conectable «AS-i»

-ASS Interfaz actuador-sensor con opcién conectable «<ASS»

-AUX Interfaz actuador-sensor con opcién conectable «AUX»

-AXS Interfaz actuador-sensor con opcién conectable «AXS»

-BRI Resistencia de frenado integrada

-BWRN Rectificador de freno integrado para controlar un freno de 205 V DC

-EEP EEPROM intercambiable para almacenamiento adicional de datos

-FANO " Radiador con ventilador instalado (solo para equipos < 2,2 kW)

-HWR Rectificador de freno integrado para controlar un freno de 180 V DC

-HVS Fuente de alimentacion de 24 V CC integrada

-TISTO Entrada STO interna. En esta entrada se conecta una salida digital segura de un médulo
integrado dirigido a la seguridad (p. ej. SK CU4-PNS), para poder activar la funcién «par
desconectado de forma segura» (STO).

-TIDIO Con la opcién -TIDIO se conectan las entradas y salidas digitales del variador de frecuencia con
las correspondientes entradas y salidas del médulo SK CU4- instalado en el equipo.

-TIMSW Si se ha equipado el variador de frecuencia con un seccionador de mantenimiento, el contacto
auxiliar del seccionador de mantenimiento (si lo hubiere) puede integrarse y evaluarse en el
variador de frecuencia (seccionador de mantenimiento «Posicién de conmutacion ON/OFF»).

-USB Interfaz RS232/RS485: conexién USB en lugar de conexion RJ12.

Nota: En la conexién USB no se pueden conectar ParameterBoxes. En tal caso, la
parametrizacion y el diagndéstico solo se pueden realizar con un PC en el que se haya instalado el
software NORDCON.

1) Los equipos con una potencia > 1,5 kW se equipan de serie con un ventilador. En tal caso, en la placa de caracteristicas se incluye

explicitamente el marcado (-FANO) relativo al equipamiento.
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1.8 Clasificacion de tamaino por potencia de motor

Asignacion de red / potencia
Tamafo
3~380-500V
Tam. 0 0,37 ... 0,75 kW
Tam. 1 1,1...3,0 kW
Tam. 2 40 ..75kwW

1.9 Modelo con el nivel de proteccién IP55, IP65

El variador de frecuencia de la serie de equipos descentralizados SK 250E-FDS dispone del siguiente

nivel de proteccioén IP:

» IP55: los equipos con ventilador instalado
» |IP65: los equipos sin ventilador instalado

Ninguno de los indices de proteccion citados tiene limitaciones o se diferencia en cuanto al gradiente

de opciones.

(il Informacién

Guia de cables

Con todos los modelos debe asegurarse siempre que los cables y los prensaestopas para cables dispongan de
como minimo el indice de proteccién del dispositivo, que cumplan las prescripciones de instalacion y que queden
colocados con precisidn los unos sobre los otros.

24
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2 Montaje e instalaciéon

No se puede instalar ninguna opcién una vez se ha fabricado el equipo. NORD debe haber registrado
todas las opciones durante el proceso de pedido, antes del proceso de fabricacién del equipo. El cliente
no debe, ni es necesario, abrir el equipo en ningin momento. El equipo se fija mediante agujeros de
sujecion, los cuales son accesibles desde el exterior. La conexion eléctrica de los cables de red, del
motor y de sefal solo es posible por medio de los conectores macho adecuados. Los elementos de
mando opcionales (por ejemplo, los interruptores) estan montados en una posicién accesible.

El tapon ciego sélo debe ser abierto para la conexidon temporal de una herramienta de diagndstico. Las
herramientas de diagndstico compatibles son las siguientes:

» Consola de parametrizaciéon SK CSX-3H/ SK PAR-3H
+ NORDAC ACCESS BT con la aplicacion NORDCON
* PC con el software-NORDCON

2.1 Montaje

Los equipos estdn pensados para instalarse cerca del motor y no requieren ningun armario de
distribucion debido a su nivel de proteccion.

Distancia del equipo: Los equipos requieren una ventilacion suficiente para protegerlos del
sobrecalentamiento y, por lo tanto, no deben cubrirse.

Las unidades pueden instalarse una junto a otra.

Se deben respetar las distancias necesarias para el tendido de los cables
de conexion.

Posicion de montaje: -+ Vertical, es decir, la posicién de la conexién del cable (conexion de
potencia) abajo
* Horizontal, es decir, la posicion de los elementos de mando y los LED
de diagndstico arriba

Véanse también las siguientes ilustraciones.

Dimensiones:

Los equipos se suministran en distintos tamafos en funcién de su potencia. Dependiendo de la potencia
y del equipamiento especial, el disipador de calor puede equiparse con un ventilador. Por norma
general, el tamafo 0 no esta disponible con ventilador.

Potencia Tipo de equipo o . . ; -
' Dimensiones de la carcasa Montaje en la pared o
[kW] SK 2xxE-FDS-... : o9
® e
de |hasta de hasta |l B H L2 | L1 | L2 | X1 | X2 | X3 ) =~
0,37 [0,75 | 370-340-... | 750-340-... |0 243 | 130 312 |294 | 243 | 110 [193 [263 |5,5 3,8
1,1 1,5 111-340-... | 151-340-... | 1 1551 4,6
243 312 |294 | 243 | 110 (193 [263 |5,5
2,2 3,0 221-340-... | 301-340-... |1 175 4.8
4.0 7,5 |401-340-... | 751-340-... | 2 358 [184 312 |294 | 243 |100 (154 [263 |5,5 6,8
todas las medidas en [mm.] [kal
1) Equipado sin ventilador
2) Sin interruptor de mantenimiento: 307 mm
3) depende del equipamiento
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Tamainos 0y 1

Tamaiio 2

26 BU 0250 es-3920



Co

DRIVESYSTEMS 2 Montaje e instalacion

2.2 Ubicaciones de opcion y variantes de equipamiento

El equipo se configura segun las especificaciones del cliente. No se puede instalar ninguna opcién una
vez se ha fabricado el equipo. NORD debe haber registrado todas las opciones durante el proceso de
pedido, antes del proceso de fabricacion del equipo.

Las ubicaciones definidas en el equipo se aplican a las opciones y caracteristicas seleccionadas. En
este manual se explican las dependencias entre las opciones seleccionadas, asi como de los
dispositivos de sefializacion (LED) o los ajustes de los parametros pertinentes.

2.2.1 Ubicaciones de opcion

El equipo esta dividido en 3 niveles. Cada uno de estos niveles esta destinado a la instalacion de ciertas
opciones o grupos de opciones.

2.2.1.1 Nivel de conexién

Posicion: abajo

La version y la asignacion de las conexiones
de potencia (conexiones de red y del motor)
dependen de la especificacion del producto
por parte del cliente.

Lo mismo se aplica al equipamiento de las
ubicaciones de opcién adicionales para las
conexiones de senal.

X1 = Conexion de potencia 1
X4 = Conexioén de potencia 4

Conexiones de sefial adicionales
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2.2.1.2 Nivel de control

2.2.1.3 Nivel del seccionador de mantenimiento

WL

Posicion: frontal

El equipamiento y las funciones de cada uno
de los lugares para opciones son variables.
Dependen directamente de las
especificaciones del cliente e
indirectamente de otras caracteristicas del
equipamiento.

El significado de cada uno de los LED
asignados a los lugares para opciones
también es variable.

D1 = Visor de diagndstico

E1 = Indicadores de estado (LED)
H1 = Elemento de control 1

H2 = Elemento de control 2

M1

Conexiones de sefal
M8 =

Posicion: arriba

Segun el seccionador de mantenimiento
utilizado, pueden verse afectados el
equipamiento y la funcién de las ofras
ubicaciones de opcién.

H3 = Interruptor de mantenimiento

28

BU 0250 es-3920



Co

DRIVESYSTEMS 2 Montaje e instalacion

2.2.2 Variantes de equipamiento

El equipo descentralizado se ha disefiado de tal modo que puede configurarse en funciéon de los
requisitos individuales de cada tarea de accionamiento. Por tanto, en el equipo se dispone de
numerosas interfaces creadas exclusivamente con la forma de conectores rapidos. La disposicion de
estas interfaces en el equipo depende de la configuracién del equipo y por tanto puede ser muy diversa,
igual como ocurre con los elementos de control. En funcion de las ubicaciones para opciones, puede
escogerse exactamente un tipo de opcion.

Los médulos opcionales del tipo SK CU4- sirven para ampliar las funciones del equipo con, por ejemplo,
entradas y salidas adicionales o conectarlo a un sistema de bus de campo. La comunicacion entre este
modulo y el equipo se produce a través del bus de sistema interno. A través de las ubicaciones para
opciones Z1 hasta Z4 se conducen las funciones que el cliente desea a los correspondientes conectores
M12.

En las siguientes tablas se detalla qué caracteristicas del equipamiento suelen poder combinarse y
coémo influyen en los diferentes lugares para opciones.

Si se utilizan sensores o actuadores, ademas pueden leerse los parametros y configuraciones de
fabrica ligados a los mismos.

2.2.21 Opciones configurables

Se pueden configurar las caracteristicas de equipamiento integradas que constan a continuacion. La
seleccién de las opciones debe hacerse antes de realizar el pedido del equipo. No es posible cambiar
la configuracién posteriormente.

Significado
-AS-i Interfaz actuador-sensor con opcién conectable «AS-i»
-ASS Interfaz actuador-sensor con opcién conectable «ASS»
-AUX Interfaz actuador-sensor con opcién conectable «AUX»
-AXS Interfaz actuador-sensor con opcidn conectable «AXS»
-BRI Resistencia de frenado integrada
-BWRN Rectificador de freno integrado para controlar un freno de 205 V DC
-EEP EEPROM intercambiable para almacenamiento adicional de datos
-FANO " Radiador con ventilador instalado (solo para equipos < 2,2 kW)
-HWR Rectificador de freno integrado para controlar un freno de 180 V DC
-HVS Fuente de alimentacion de 24 V CC integrada
-TISTO Entrada STO interna. En esta entrada se conecta una salida digital segura de un médulo

integrado dirigido a la seguridad (p. ej. SK CU4-PNS), para poder activar la funcién «par
desconectado de forma segura» (STO).

-TIDIO Con la opcién -TIDIO se conectan las entradas y salidas digitales del variador de frecuencia con
las correspondientes entradas y salidas del médulo SK CU4- instalado en el equipo.

-TIMSW Si se ha equipado el variador de frecuencia con un seccionador de mantenimiento, el contacto
auxiliar del seccionador de mantenimiento (si lo hubiere) puede integrarse y evaluarse en el
variador de frecuencia (seccionador de mantenimiento «Posiciéon de conmutacién ON/OFF»).

-UsB Interfaz RS232/RS485: conexion USB en lugar de conexion RJ12.
Nota: En la conexién USB no se pueden conectar ParameterBoxes. En tal caso, la

parametrizacién y el diagndstico solo se pueden realizar con un PC en el que se haya instalado el
software NORDCON.

1) Los equipos con una potencia > 1,5 kW se equipan de serie con un ventilador. En tal caso, en la placa de caracteristicas se incluye
explicitamente el marcado (-FANO) relativo al equipamiento.
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2.2.2.2 Configuracion de las ubicaciones de los conectores

Las ubicaciones para conectores M1 hasta M8 han sido disefiados para conectores rapidos M12. La
asignacion de las conexiones o de las funciones de cada una de las entradas relevantes para opciones
esta imprimida directamente en el lugar para la opcion.

n

Ubicacion Tipo de opcién Funcién Parametro Comentario
opcional relevante
M1 a | Sin opcion
b | Sensor1/4 DIN1 P420[-01] No disponible si M5 ¢ en
DIN4 P420[-04] canal 0. Configurar
funcién del canal cero en
P420[-01].
M2 a | Sin opcion
b | Sensor 4 DIN4 P420[-04]
M3 a | Sin opcion
b | Actuador 1/2 DOUT1 P434[-01]
DOUT2 P434[-02]
M4 a | Sin opcion
b | Actuador 2 DOUT2 P434[-02]
M5 a | Sin opcion
b | Sensor2/3 DIN2 P420[-02]
DIN3 P420[-03]
¢ | Encoder HTL " HTL-A P420[-02]
HTL-B P420[-03]
d | Bus de sistema maestro SYSM
M6 a | Sin opcion
b | Sensor 3 DIN3 P420[-03] solo SK 250E-FDS /
SK 270E-FDS
¢ | Parada segura STO solo SK 260E-FDS /
SK 280E-FDS
M7 a | Sin opcion
b | Sensor6/7 AIN1 P400[-01] / H1/ H2 solo pueden
DING P420[-06], P113 | utilizarse de forma
AIN2 P400[-02] / limitada
DIN7 P420[-07], P113
¢ | Bus de sistema esclavo o SYSS
encoder absoluto
M8 a | Sin opcion
b | Sensor 7 AIN2 P400[-02] / solo SK 250E-FDS /
DIN7 P420[-07], P113 | SK 260E-FDS,
H1/ H2 solo pueden
utilizarse de forma
limitada
¢ | Alimentacion 24 V CC2 24V
d | Interfaz AS (« AUX») AUX solo SK 270E-FDS /
e | Interfaz ASi («ASi») ASI SK 280E-FDS
f | Interfaz ASi (« AXS») AXS
g | Interfaz ASi (« ASS») ASS
1) Cable de encoder disponible previa solicitud. Si encoder con canal cero, evaluacién de canal cero mediante DIN1.

La alimentacion de la tensiéon de control de 24 V CC también puede tener lugar a través deM8 ¢ (AUX), M8 f (AXS), o
de las ranuras opcionales X1 o Z1 ... Z4 del nivel de conexién.
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Los elementos de control del equipo se encuentran en las ranuras opcionales H1 y H2.

Se puede elegir entre diversos elementos de control. En funcién de la combinacién seleccionada, podra
influir en las funciones de cada una de las entradas. Estas funciones figuran en los ajustes de fabrica
del parametro correspondiente y son especificas de cada equipo.

Variante | Entrada para opciones H1" | Entrada para opciones H2? | Funcién de parametros 3
Tipo Funcién Tipo Funcion P420[-07] | P420[-06] | P420[-05]
0 - / - / {0} {0} {0}
1 | Al - A - R - / {34} {33} {0}
2 [ Al - A - R Y, /- Q {34} (33} (12}
3 [ Al - A - R I Spl - Sp2| {34} (33} (35}
4 I A - H - / {0} {15} {0}
5 I A - H I Off - On {0} (37} {33}
6 I A - H [ Al - Off - R (34} (37} {33}
7 I A - H I Sp1 - Sp2 {0} {33} {12}
8 M Q - A - H - / (12} {15} {0}
9 I Q - A - H [ Off - On {12} (37} {1}
10 T Q - A - H I Spl - Sp2| {12} (33} (35}
Funciones
A Modo automatico activo H Modo manual activo L Modo manual, habilitacion izquierda
R Modo manual, habilitacion derecha Off Modo manual, no habilitado On Modo manual, habilitado
Sp1 Velocidad 1 (valor de P113 [-01]) Sp2 Velocidad 2 (valor de P113 [-02]) Q Confirmar error

Tipo opcién de funcionamiento

| Selector (izquierda — centro — derecha), con retencién, modelo como selector o como selector de llave

1] Interruptor (centro — derecha), con retencion, modelo como interruptor o como interruptor de llave

1l Interruptor (izquierda — centro — derecha), centro y derecha con retencién, modelo como interruptor o como interruptor de llave

\% Pulsador

1) Influencia de las entradas digitales DIN 6 / 7 sobre las funciones de los parametros
2) Influencia de las entradas digitales DIN 5/ 7 sobre las funciones de los parametros
3) Las variantes en las que las funciones de los parametros estén configuradas con el valor {0} no tienen ninguna influencia en las funciones

de la entrada digital correspondiente. En estos casos, las funciones analdgicas pueden asignarse a través de la respectiva entrada
analogica alternativa (véase también tabla anterior).
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Asignacion de conectores de los conectores rapidos M12

Dependiendo de la funcién, se instalan conectores rapidos M12 de 5 polos con conectores hembras o
machos de colores. Los colores indican la funcién del conector, permitiendo asi ubicarlos rapidamente
en el equipo. Lo mismo se aplica al disefio de colores de las caperuzas de proteccion.

Los siguientes conectores rapidos pueden utilizarse en el equipo dependiendo de la especificacion del
cliente.

Ranuras opcionales M1 hasta M8

Funcién Conector rapido Ubicacién
opcional
Diagrama de | Asignacion de contactos
contacto
1 2 3 4 5 N.° Color
DIN1 / DIN4 24V DIN4 GND DIN1 PE M1 Ng.
DIN2 / DIN3 24V DIN3 GND DIN2 PE M5 Ng.
DIN3 24V GND DIN3 PE M6 Ng.
DIN4 5 24V GND DIN4 PE M2 Ng.
DING / DIN7 Os 24V DIN7 GND DING PE M7 Ng.
DIN7 10O O3 o547y GND  |DIN7  |PE M8 Ng.
DOUT1 /DOUT2 40 24V DOUT2 |GND DOUT1 |PE M3 Ng.
DOUT2 Hembra, 24V GND DOUT2 |PE M4 Ng.
AIN1/ AIN2 codigo A 24V AIN2 GND AIN1 +10 VRet | M7 BI.
AIN2 24V GND AIN2 +10 VRer | M8 BI.
SYSM " 24V GND CAN_H |[CAN_L |M5 Az.
0 SYS+ |0 SYS-
STO" GND SH |24V SH M6 Am.
SYsSs " GND CAN_H |[CAN_L |M7 Az.
20 0 SYS+ |0 SYS-
24VI @ OSO 24V GND M8 Ng.
ASI O4 ASI+ ASI- M8 Am.
ASS Macho, ASI+ ASI- M8 Am.
AUX codigo A ASI+ GND ASI- 24V M8 Am.
AXS ASI+ GND ASI- 24V M8 Am.
HTL " 5 24V CanalB |GND Canal A M5 Ng.
O
20 e
40O
Hembra,
codigo B
HTL con canal cero . 3 24V Canal B | GND Canal A |Canal 0 | M5 Ng.
1)
10 0’03
40)
Hembra,
codigo A
1)  El carter del conector esta cableado internamente a PE.
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m Informacion

El material de conexion, como los conectores en T para la conexion de sensores dobles, para la
conexion en bucle de una alimentacién externa de 24 V DC o una sefial STO, puede obtenerse de
distribuidores independientes o puede pedirse a NORD (véase ).

2.2.2.3 Configuracion de las ubicaciones de opcion del nivel de conexion

El nivel de conexion del distribuidor de campo se divide en 2 areas.

Descarga eléctrica en X2

El conector opcional de salida de alimentacién de red (LA) en la ubicacion de opcion X2 no puede
ser desconectado ni siquiera mediante el interruptor de reparaciéon y mantenimiento (ubicacién de
opcion H3). Por lo tanto, todavia puede haber tension en este punto.

* No toque ningun contacto.
» Desconecte el equipo de la alimentacion de red (alimentacion de red, ubicacién de opcién X1).

Ambito 1, ubicaciones para opciones X1 hasta X4

Se utilizaran los tipicos conectores rapidos para maquinas. Principalmente, estos permiten conectar las
lineas de red y de alimentacién del motor. Ademas, determinados modelos de conector permiten
conectar un termistor o una alimentacion de 24 V CC o una resistencia de frenado. Los conectores
rapidos estan equipados con una tapa protectora extraible. La contraclavija no esta incluida en el
envio.

Ubicacion Tipo de conector Funcion Asignacion de contactos
opcional
X1 a | HARTING Q4/2+ Conexién a red LE
(Macho) (Alimentacion)
4 mm? 25 A
(24 V CC: 1,5 mm?)
6 mm? 30 A 11 [2]12 [3{L3 [4]|N
(isin 24 V CCI) PE|PE |11 24V DC [12 |GND
b | PHOENIX QPD-25 Conexion de red LE
(Macho) (Alimentacion)
2,5mm?/ 16 A 1 L1
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(Hembra)

(salida)

4 mm?/ 16 A

DRIVESYSTEMS
Ubicacion Tipo de conector Funcién Asignacion de contactos
opcional
X2 a ‘ - Sin funcién Ubicacion para opciones no ocupado
b | HARTING Q4/2+ Conexién de red LA
(Hembra) (Salida)
4 mm? 25 A
(24 V CC: 1,5 mm?)
6 mm?/ 30 A 111 [2]12 [3]3 [4]N
(isin 24 V CCY) PE|PE |11 [24VDC [12 |GND
¢ | PHOENIX QPD-25 Conexién de red LA
(Hembra) (Salida)
2,5mm?/ 16 A 1 L1
d | HARTING Q8/0+ Conexién de motor 2 | MA2
(Hembra) (Salida)
000
©e)
®@O®
4 mm?/ 16 A 1 |3-w|4 BR-\s L TF+
6 [BR+ |7 |V |8 | TF- \PE PE
e | HARTING Q2/0+ Resistencia de BA
(Hembra) frenado
4 mm? 25 A
1{B+ [2]B- |PE |PE |
X3 a | HARTING Q8/0+ Conexién de motor 1 | MA

®®O
®e@)

®OE

|3 fw |4 | BR- \5 I TF+

6 BR+|7 Y] |8-TF- \PE PE

34
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X4 a

(solo tamafio 2)

HARTING Q2/0+
(Hembra)

Resistencia de
frenado

4 mm?/ 25 A

BA

©)

@
&

1§B+ |2§B- \PE EPE |

Ambito 2, lugares para opciones Z1 hasta Z4

Las ubicaciones para opciones Z1 hasta Z4 han sido disefados para conectores rapidos M12.
A las ubicaciones para opciones no se les asignan funciones fijas. Principalmente, estas opciones
sirven para conectar sensores de una opcion integrada del tipo SK CU4-... . Sin embargo, si es
necesario, también pueden aceptar conectores rapidos para conectar otras lineas de sefal y control.
La contraclavija no esta incluida en el envio.

Debido a que durante el montaje no es posible configurar los conectores rapidos integrados, se
desaconseja utilizar conectores rapidos para cables acodados.

Funcién Conector rapido " Lugares para
opciones 2
Diagrama de | Asignacion de contactos
contacto
1 2 3 4 5 N.° Color
DIN1 / DIN2 24V DIN2 GND DIN1 PE Z3 Ng.
DIN1 24V GND DIN1 PE Z3 Ng.
DIN2 ® 2 24V GND DIN2 PE Z4 Ng.
AIN1 / AIN2 10) 0503 24V AIN2 GND AIN1 +10 Vrer | Z1 BI.
AIN2 20 24V AIN2 GND +10 VRer | Z2 BI.
AOUT 24V AIN2 GND +10 VRer |Z1-24 |BI.
Hembra, _
24\V0O codificada A 24V GND Z1-7Z4 |Ng.
CAO (Bus-IN) Malla 24V GND CAN_H |CAN_L |Z1 ve
DEV (Bus-IN) Malla 24V GND CAN_H |CAN_L |Z1 ve
CAO-OUT (Bus-0UT) 24V GND CAN_H |[CAN_L |Z2 ve
2
24VI 05 24V GND Z1-7Z4 |Ng.
Qog
Q4
Macho,
codificado A
ETH (Bus-IN) 652 TX+ RX+ TX- RX- Z1 gn
ETH (Bus-0OUT) ) TX+ RX+ TX- RX- z2 gn
10 O3
40
Hembra,
codificado D
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Funcién Conector rapido " Lugares para
opciones ?
Diagrama de | Asignacion de contactos
contacto
1 2 3 4 5 N.° Color
PBR (Bus-IN) PBR A PBR B 21122 |vi
Macho,
codificado B
PBR (Bus-0UT) 5 5V PBR A GND PBR B 221271 |vi
O
10 O3
40
Hembra,
codificado B
1) La carcasa de los conectores rapidos esta cableada internamente a PE.
2) Si se han montado 2 subunidades 10 del tipo SK CU4-I0OE o una subunidad IO al lado de una subunidad de bus de campo del tipo
SK CU4-... , los iniciadores y los actores se sacan por cualquiera de los lugares para opciones Z1 hasta Z4. (Informacion detallada: véase
confirmacion del pedido.)
Funcién Conector rapido " Ubicacion opcional
Diagrama de | Asignacion de contactos
contacto
1 2 3 4 5 6 7 8 N.° Color
SIN-/ COS OV |24V | A Al B B\ - - Z3 Am.
(Encoder SIN/COS)
SI/SO (entradas/salidas OV |24V | SI1 | SI2 |SO1|SO2 | T1 T2 Z4 Am.
seguras)
Hembra,
codigo A
1) La carcasa de los conectores rapidos esta cableada internamente a PE.

2.2.2.4 Configuraciéon de la ubicaciéon de opcién del nivel del interruptor de mantenimiento

Descarga eléctrica en X2

El conector opcional de salida de alimentacion de red (LA) en la ubicacién de opcion X2 no puede ser
desconectado ni siquiera mediante el interruptor de reparacion y mantenimiento (ubicacién de opcién
H3). Por lo tanto, todavia puede haber tensién en este punto.

* No toque ningun contacto.
» Desconecte el equipo de la alimentacién de red (alimentacién de red, ubicacién de opciéon X1).

La ubicacion de opcién H3 esta pensada para equiparse con un seccionador opcional de reparacion y
mantenimiento. Diferentes versiones de seccionador pueden ser instaladas (por ejemplo, con o sin
cierre bloqueable).

El seccionador de reparacién y mantenimiento interrumpe la alimentacion del equipo vy, por lo tanto,
también la alimentacion del motor directamente conectado a él. En el caso de los modelos de equipo
destinados a la transmision de la tension de red, el canal para la conexién encadenada (daisy chain)
no se interrumpe por ello. Se seguiran alimentando los equipos posteriores.

36 BU 0250 es-3920



Co

DRIVESYSTEMS

2 Montaje e instalacion

BU 0250 es-3920

37



NORDAC LINK (SK 250E-FDS ... SK 280E-FDS) — Manual de instrucciones para variadores de frecuencia como distribuidor de campo

DRIVESYSTEMS

2.3 Conexion eléctrica

A ADVERTENCIA

Descarga eléctrica

Puede haber tensiones peligrosas en los contactos de los conectores de potencia (por ejemplo, cable
de alimentacion, cable del motor), incluso cuando el equipo no esta en funcionamiento.

* Antes de iniciar los trabajos debe comprobarse, con los instrumentos de medicién adecuados, que
no haya tensién en ninguno de los componentes relevantes (fuente de tension, cables de conexion).

» Utilizar herramientas aisladas (p. €j., destornilladores).

+ LOS EQUIPOS DEBEN ESTAR CONECTADOS A TIERRA.

m Informacion

Sonda de temperatura y termistor (TF)

Los termistores deben colocarse, al igual que las demas lineas de seial, separados de los conductores
del motor. De lo contrario, las sefales de averia que se interpolan del bobinado del motor al conductor
provocan un error en el equipo.

Compruebe que el equipo y el motor estan especificados para la tensién de conexién correcta.

La conexidn eléctrica se realiza exclusivamente mediante los conectores rapidos en el equipo.
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2.3.1 Directrices de cableado

Estos equipos han sido desarrollados para uso en entornos industriales. En este tipo de entornos es
posible que el equipo se vea afectado por altos niveles de interferencias electromagnéticas. En general,
la instalacion por parte de personal especializado garantiza un funcionamiento sin averias ni riesgos.
Para cefiirse a los valores limite de las Directivas CEM deberian tenerse en cuenta las siguientes
indicaciones.

1. Asegurese de que todos los equipos del armario de distribucién o en campo que estén conectados
a un punto de toma de tierra comun o a una barra colectora de tierra, estén bien conectados a tierra
mediante conductores de puesta a tierra cortos y de gran seccion. Reviste con importancia especial
que todos los controladores (por ejemplo un aparato de automatizacion) conectados al
accionamiento electrénico estén conectados mediante un conductor corto de gran seccién al mismo
punto de toma de tierra que el propio equipo. Es preferible utilizar conductores planos (p. €j.
abrazaderas de metal), ya que en caso de altas frecuencias tienen una menor impedancia.

2. El conductor PE del motor controlado a través del equipo debe conectarse lo mas cerca posible de
la toma de tierra del correspondiente equipo. La disposicion de una barra colectora de tierra central
y la confluencia de todos los conductores protectores a dicha barra garantizan, por lo general, un
funcionamiento perfecto.

3. Siempre que sea posible, para circuitos de proteccidén deben utilizarse conductores apantallados.
En ese caso, el blindaje deberia terminar exactamente en el extremo del conductor y debe
comprobarse que los conductores no estan sin apantallar en largos tramos.

El blindaje de cables de valor analdgico solo deberia conectarse a tierra en uno de los lados del
equipo.

4. Los conductores de control deben tenderse lo mas alejados posible de los conductores de potencia,
utilizando conductos para cables distintos, etc. Si los conductores se cruzan, en la medida de lo
posible deberia formarse un angulo de 90°.

5. Asegurese de que los contactores de los armarios de distribucion estan libres de interferencias, bien
mediante modo de conexién RC en el caso de contactores de tensién alterna o bien mediante diodos
"libres" en el caso de contactores de corriente continua. Los instrumentos antiinterferencias
deben colocarse en las bobinas de contactor. Los varistores para limitar la sobretension también
son eficaces.

6. Para las conexiones de potencia (cable del motor) deben utilizarse cables apantallados. El
apantallamiento/refuerzo debe conectarse a tierra en el motor y del lado del variador de frecuencia
debe colocarse en el contacto del PE del conector rapido.

Ademas, es imperativo realizar un cableado conforme a las normas de CEM.

Durante la instalacion de los equipos no se pueden infringir bajo ninguna circunstancia las
disposiciones en materia de seguridad.

ATENCION

Dainos por alta tension

Las cargas eléctricas que no se encuentren dentro del rango especificado para el equipo pueden
dafarlo.

* No realice ninguna prueba de alta tensién en el propio equipo.
* Antes de realizar el test para aislamientos de alta tension, desconecte del equipo los cables que va
a someter a prueba.

Si el equipo se instala siguiendo las recomendaciones de este manual, cumple todos los requisitos de
la Directiva CEM conforme a la norma de productos de CEM EN 61800-3.
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2.3.2 Conexion eléctrica del componente de potencia

ATENCION

Interferencias CEM en el entorno

Este equipo causa interferencias de alta frecuencia por lo que en zonas habitadas puede ser necesario
adoptar medidas adicionales para la supresién de interferencias (véase 8.3 "Compatibilidad
electromagnética CEM").

Para mantener el nivel de supresion de interferencias de radio especificado, es esencial el uso de
cables de motor blindados.

Al conectar el equipo debe tenerse en cuenta lo siguiente:

1. Asegurese de que la alimentacién de red proporcione la tensién correcta y de que esté
dimensionada para la corriente necesaria (véase 7 "Datos técnicos")

2. Compruebe que entre la fuente de tensién y el equipo se hayan conectado protecciones eléctricas
apropiadas con la gama de corriente nominal especificada.

3. Conexién del cable de alimentacién (alimentacién — «LE»): en la ubicacién de opcién X1

Conexidn del cable del motor («kMA»): en la ubicacion de opcién X3

5. Opcional

&

a. Conexién del cable de alimentacién (salida — «LA»): en la ubicacién de opcién X2, o bien
b. Conexion del cable del motor (2.° motor — «MA2»): en la ubicacion de opcion X2

Se debe usar al menos un cable de motor de 4 conductores y con él conectar U-V-W y PE al conector.

m Informacion
Cable de conexion

Para la conexién deben utilizarse exclusivamente cables de cobre con una clase de
temperatura de 80 °C o equivalentes. Se permiten clases de temperatura superiores.

2.3.2.1 Conexion de red

En la parte de entrada de la red, el equipo no requiere ninguna proteccién por fusible especial. Se
recomienda utilizar fusibles de red (véanse los Datos técnicos) y un interruptor o contactor principal.

La desconexion de la red o la conexién a esta debe realizarse siempre en todos los polos y de forma
sincrona.

En el modelo estandar, el equipo esta configurado para funcionar en redes TN o TT. El filtro de red
ejerce su efecto normal y de él resulta una corriente de fuga. Se debe utilizar una red con conexién a
tierra en el punto neutro.

Ajuste a redes IT — (a partir del tamaiio 0)

A ADVERTENCIA

Movimiento inesperado en caso de fallo de red

En caso de fallo de red (conexién a tierra), un variador de frecuencia que no esta encendido puede
llegar a conectarse solo. Dependiendo de la parametrizacion de este variador, esto podria provocar un
arranque automatico del accionamiento, lo cual conlleva un grave peligro de lesiones.

» Asegurar la instalacion contra movimientos inesperados (bloquearla, desacoplar el accionamiento
mecanico, instalar una proteccion contra caidas, etc.).

40 BU 0250 es-3920



Co

DRIVESYSTEMS 2 Montaje e instalacion

ATENCION Modo en red IT

Si se produce un error de red (conexién a tierra) en una red IT, el circuito intermedio de un variador de frecuencia
conectado podria cargarse, incluso aunque estuviera desconectado. Esto sobrecargaria los condensadores del
circuito intermedio y por tanto los destruiria.
» Conectar una resistencia de frenado para eliminar el exceso de energia(p. €j. resistencia de frenado
interna = equipo con marcado del equipamiento -BRI).
Nota: no es posible instalar una resistencia de frenado con posterioridad. Esto debe tenerse en cuenta en
el momento de realizar el pedido del equipo.
» Garantizar que la unidad de control del variador de frecuencia esta operativa en caso necesario:
— Si se utiliza un equipo con fuente de alimentacion integrada (equipo con el marcado del equipo -HVS),
el control interno se conecta automaticamente, y con él todas las funciones de vigilancia.
— Si se utiliza un equipo sin fuente de alimentacion integrada (equipo sin el marcado del equipo -HVS),
debe conectarse la alimentacion de 24 V del equipo antes de conectar la tension de red. Y antes de
desconectar la alimentacién de 24 V del equipo hay que desconectar la tension de red.

El equipo debe estar configurado para funcionar en la red de IT mediante adaptacion del filtro de red
integrado. El filtro de red se adapta en fabrica y debe tenerse en cuenta al hacer el pedido. La
configuracion para redes de Tl empeora la CEM.

Si se utiliza un controlador de aislamiento, debe tenerse en cuenta la resistencia de aislamiento del
equipo (L apartado 7 "Datos técnicos")

Ajuste a redes HRG - (a partir del tamano 0)

El equipo también puede funcionar con redes de alimentacién con un punto neutro puesto a tierra con
una alta impedancia (High Resistance Grounding) (esto es tipico en el espacio estadounidense). En
este caso deben producirse las mismas condiciones y ajustes que se aplican para el funcionamiento
en una red IT- (véase arriba).

2.3.2.2 Cable del motor

El cable del motor puede tener una longitud total de 100 m si se trata de un tipo de cable estandar
(observar la CEM). Si se utiliza un cable de motor apantallado o el cable se tiende en un conducto
metalico bien conectado a tierra, no se debera superar una longitud total de 20 m (conectar la malla a
ambos lados del PE).

Hay cables del motor prefabricados disponibles a peticion.

ATENCION

Conexion en la salida

Conectar un cable del motor sometido a carga aumenta de forma no permitida la carga a la que se
somete el equipo. Esto podria dafar piezas del componente de potencia y destruirlas tanto de forma
inmediata como a largo plazo.

* No conectar el cable del motor hasta que el variador de frecuencia deje de funcionar. Es decir, el
equipo debe estar en estado «Listo para conexion» o «Bloqueo de conexiony.

m Informacion

Motores sincronos o funcionamiento con varios motores

Si se conectan maquinas sincrénicas o varios motores de forma paralela a un equipo, el variador de
frecuencia debe reajustarse a la curva caracteristica de tension/frecuencia lineal > (P211 =0y P212
=0).

En caso de funcionamiento con varios motores, la longitud total del cable del motor es la suma de la
longitud de cada cable.
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2.3.2.3 Resistencia de frenado (B+, B-, PE)

En caso de frenado dinamico (reducir frecuencia) de un motor trifdsico, la energia eléctrica se
reconduce al variador de frecuencia. Para ello puede usarse una resistencia de frenado interna o
externa con el objetivo de evitar una desconexién por sobretension del equipo. Asi, el limitador de freno
integrado (interruptor electrénico) impulsa la tension de circuito intermedio (umbral de conmutacién
aprox. 720 V CC) hacia la resistencia de frenado. A continuacion la resistencia de frenado convierte el
exceso de energia en calor.

Resistencia de frenado interna

En funcion de la potencia del equipo se instalan resistencias de frenado con los siguientes datos
caracteristicos.

Montar o no una resistencia de frenado es opcional. En caso de montarla, debe hacerse en la fabrica y
por tanto esto debe tenerse en cuenta en el momento de realizar el pedido. No es posible montarla con
posterioridad.

SK 2xxE-FDS-... Resistencia | max. Potencia | Consumo de
continua / energia !
limitacion 2 (Prmax)
(Pn)
...370-340- hasta ...301-340- 400 Q 100 W/ 25 % 1,0 kWs
...401-340- hasta ...751-340- 200 Q 200W/25% |2,0kWs
1) como maximo una vez en 10 s 2
2) Para evitar un calentamiento inaceptablemente elevado del equipo, la potencia continua se limita

a un 1/4 de la potencia nominal de la resistencia de frenado.
Esto también tiene un efecto limitador de la cantidad de energia consumida.

Resistencia de frenado externa

Si cabe esperar potencias de frenado mayores, estas solo podran disiparse mediante una resistencia
de frenado externa. Para ello, en el lugar para opciones X2 o X4 (solo tamafio 2) hay disponible una
conexion para un conector rapido.

El conector rapido debe montarse en la fabrica y por tanto esto debe tenerse en cuenta en el momento
de realizar el pedido. No es posible montarlo con posterioridad.

Al dimensionar una resistencia de frenado externa deben mantenerse las especificaciones eléctricas
(EJ) apartado 7 "Datos técnicos") para evitar que se produzcan dafios por sobrecarga en el equipo o en
la resistencia de frenado.

Para la conexién debera elegirse un cable apantallado lo mas corto posible.

SK BRW5-... Resistencia | Potencia continua Consumo de N.° de material | Documento
max. energia
(Pn) (Pmax)
...1-300-225 300 Q 225 W 4,0 kWs 278281070 | T1278281070
...2-150-450 150 Q 450 W 8,0 kWs 278281071 T1 278281071
1) como maximo una vez en 120 s ?

La resistencia de frenado se conecta al variador de frecuencia a través de uno de los siguientes cables
de conexion disponibles opcionalmente.

Denominacién

Longitud del cable

Homologacion UL

Documento

SK CE-HQ2-K-BRW5-OE-2_0M

aprox. 2,0 m

no

T1275274881
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SK CE-HQ2-K-BRW5-OE-2UL aprox. 2,0 m si T1 275274280
SK CE-HQ2-K-BRW5-OE-3UL aprox. 3,0 m si T1 275274281

(il Informacioén Resistencia de frenado externa

No es posible combinar una resistencia de frenado externa y otra interna.

Las resistencias de frenado externas se conectan al lugar para opciones X2, excluyendo asi la posibilidad de
un cableado Daisy Chain (conexién encadenada de la tensioén de red).

2.3.2.4 Freno electromecanico

Para controlar un freno electromecanico, el equipo genera una tensién de salida en los contactos (BR+
y BR-) del conector del motor. El nivel de esta tension DC depende de la opcion elegida. Se dispone
de las siguientes opciones:

Opcion «Rectificador de Tension de red (AC) Tension del bobinado de freno (CC)
freno integrado»

- - No es posible la conexién de un freno

HWR 400V ~ 180V =
HWR 480V ~ 205V =
BWRN"Y 400V ~ 205V =
BWRN"Y 480V ~ 250V =

1) En el lado de la conexién a red de alimentacion: se requiere una conexion N.

La asignacion de la tensién correcta del freno o del bobinado del freno debe considerarse en el
dimensionamiento con respecto a la tension de red del equipo.

m Informacion

Parametros P107/P114

Al conectar un freno electromecanico a los bornes previstos para ello en el equipo, debe adaptar los
parametros P107 y P114 (tiempo de reaccion y de desactivacion del freno). Establezca un valor # 0 en
el parametro P107 para evitar dafios en el control de frenado.
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2.3.3 Conexion eléctrica de la unidad de control

Los cables de control se conectan exclusivamente por medio de conectores macho M12. Los
conectores macho vienen instalados, de forma permanente, de fabrica. Permiten el uso de conectores
de cable rectos y, en las ubicaciones de opcién M1 a M8, también de conectores de cable acodados
(encapsulados). El uso de conectores de cable fabricados por el cliente debe comprobarse en cada
caso.

Tension de control de 24V CC

El equipo requiere una tension de control de 24 V DC para su funcionamiento. Esta tensién de control
puede suministrarse de diferentes maneras segun cada equipo:

» Fuente de alimentacion conmutada integrada (identificador de equipamiento -HVS),

» Conexion externa a través de un conector macho M12 (ubicacién de opcién M8),

» Conexion externa a través de un conector macho M12 (ubicacién de opcién 21 ... Z4),

» Conexion externa a través de un conector macho de potencia (ubicacion de opcion X1).

Los equipos con la opcién -HVS no suelen requerir de ninguna conexién externa de 24 V DC. Sin
embargo, si tal equipo también dispone de conexién opcional de 24 V DC, esta puede utilizarse con
seguridad. En ese caso, la alimentacion externa de-24 V DC respalda la fuente de alimentacion
conmutada integrada. De este modo, seria posible utilizar actuadores potentes controlados por el
variador.

Los equipos que no disponen de la opcion -HVS deben recibir alimentacion de una fuente de tension
externa de 24 V DC.

(il Informacién Sobrecarga tension de control

Una sobrecarga de la unidad de control con corrientes no permitidas puede destruir la unidad. Las corrientes no
permitidas se generan cuando la corriente total real aceptada es superior a la corriente total admisible.

En caso necesario, varios bornes pueden aceptar 24 V. Entre ellos también se cuentan, por ejemplo, las salidas
digitales o un médulo de manejo conectado mediante RJ12.

El total de las corrientes aceptadas no puede superar los siguientes valores limite:

Tipo de equipo Tamano

0 11 2"
Equipo con fuente de alimentacion integrada (opcion «-HVS»), 350 mA 280mA/ | 280 mA/
en el caso de SK 270E y SK 280E con la opcién «-AUX» también si la 350 mA 420 mA
alimentacion se produce exclusivamente a través de la linea amarilla.
Nota: En caso de existir tensidén de control adicional, p. €j. opcion «- 540 mA 470 mA/ | 370 mA/
AUX» o «AUX», pueden aceptarse las corrientes contiguas. No 540 mA 510 mA

obstante, debe garantizarse que la fuente de alimentacion integrada no
se sobrecarga en caso de fallar la tensién externa.

Equipo sin fuente de alimentacién integrada (sin opcion «-HVS»), 540 mA 470 mA/ | 370 mA/
conexion externa de la tension de control, 540 mA 510 mA
en el caso de SK 270E y SK 280E con la opcion «-AUX» también si la
alimentacion se produce a través de la linea negra o de la linea
amarilla

Nota: se aplica en caso de AS-i con la opcion «-AUX» 0 «-AXS»

Equipo sin fuente de alimentacién (con la opcidn «-AS-i» 0 «<-ASS» y 210 mA 140 mA/ | 40 mA/
sin la opcion «-HVS»), SK 270E y SK 280E con la opcion «-ASly, la 210 mA 180 mA
alimentacion se produce exclusivamente a través de la linea amarilla

1) Con ventilador / sin ventilador en el disipador de calor
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(] Informacién Tiempo de reaccion de las entradas digitales
El tiempo de reaccion a una sefal digital es de unos 4— 5 ms y se compone como sigue:
Tiempo de muestreo 1ms
Comprobacion de la estabilidad de la sefal 3ms
Procesamiento interno < 1ms

m Informacion

Guia de cables

Todos los conductores de control (incluso termistores) deben tenderse separados de los conductores
de red y del motor para evitar fallos en el equipo.

Si los conductores se tienden en paralelo, debe dejarse una distancia minima de 20 cm entre los que
conduzcan una tensién superior a 60 V. Esta distancia minima podra reducirse si se apantallan los
conductores de tension o si en los conductos para cables se utilizan bridas de separaciéon de metal
conectadas a tierra.

Alternativa: usar un cable hibrido con apantallado de los conductores de control.
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2.3.3.1 Detalles de las conexiones de control
Significado Funciones Descripcion / datos técnicos
Contacto Parametro
(Denominacion) Significado N.° Funcién Ajuste de fabrica
Salidas digitales Sefializacion de los estados de funcionamiento del equipo
segun la norma EN 61131-2 Carga maxima 50 mA
24V CC
Con cargas inductivas: establecer
proteccién mediante diodo antiparalelo.
DOUT1 Salida digital 1 P434 [-01] | Sin funcion
DOUT2 Salida digital 2 P434 [-02] | Sin funcion
Indicaciones para el control mediante bus:
Las salidas digitales pueden ajustarse con los bits de usuario.
DOUT1: P480 [-11] = palabra de control bit 8
DOUT2: P480 [-12] = palabra de control bit 9
Entradas analdgicas Control del equipo mediante un control externo, potenciémetro o similar.
Resolucion 12Bit Las sefiales analdgicas se ajustan a través de P402 y P403.
U=0...10 V, R=30 kQ + 10 V Tensién de referencia: 5 mA, no resistente a
I= 0/4...20 mA cortocircuito
jAtencion!
Tensién maxima permitida en la entrada Para las consignas de corriente debe configurarse una
analdgica: 30 V DC resistencia de carga aparente (250 Q). Esto se hace en
ambos lados. No es posible realizar modificaciones
posteriormente.
10V REF + 10 V Tensién de referencia - -
AIN1+ Entrada analdgica 1 P400 [-01] | Sin funcién
AIN2+ Entrada analdgica 2 P400 [-02] | Sin funcion
GND Potencial de referencia GND - -
Entradas digitales Control del equipo mediante control externo, interruptor o similar, conexiéon encoder
HTL (solo DIN2 y DIN3)
Los ajustes de fabrica de las entradas digitales DIN5 hasta DIN7 dependen de la
configuracion de los lugares para opciones H1 y H2.
DIN1-5 seguin EN 61131-2, tipo 1 Capacidad de entrada:
Baja: 0-5 V (~ 9,5 kQ) 10 nF (DIN1, DIN4, DIN5, DIN6G, DIN7)
Alta: 15-30 V (~ 2,5 - 3,5 kQ) 1,2 nF (DIN2, DIN3)
Tiempo de muestreo: 1 ms Frecuencia limite (solo DIN2 y DIN3)
Tiempo de reaccién: 4 - 5 ms Min.: 250 Hz, Max.: 205 kHz
DIN1 Entrada digital 1 P420 [-01] | Sin funcion
DIN2 Entrada digital 2 P420 [-02] | Sin funcion
DIN3 Entrada digital 3 P420 [-03] | Sin funcion
DIN4 Entrada digital 4 P420 [-04] | Sin funcion
DINS Entrada digital 5 P420 [-05]
DING / AIN1 Entrada digital 6 P420 [-06] (EJ apartado 2.2.2.3)
DIN7 / AIN2 Entrada digital 7 P420 [-07]
Entradas digitales Control del equipo mediante un control externo, interruptor o similar.
DIN1-5 segun EN 61131-2, tipo 1 Capacidad de entrada:
Baja: 0-5 V (~ 9,5 kQ) 10 nF (DIN1, DIN4)
Alta: 15-30 V (~ 2,5 - 3,5 kQ) 1,2 nF (DIN2, DIN3)
Tiempo de muestreo: 1 ms Frecuencia limite (solo DIN2 y DIN3)
Tiempo de reaccion: 4 ... 5 ms Min.: 250 Hz, Max.: 205 kHz
DIN1 Entrada digital 1 P420 [-01] | Sin funcién
DIN2 Entrada digital 2 P420 [-02] | Sin funcién
DIN3 Entrada digital 3 P420 [-03] | Sin funcién
DIN4 Entrada digital 4 P420 [-04] | Sin funcién
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Indicaciones para DIN6 y DIN7:

Las entradas digitales DING y DIN7 estan directamente relacionadas con las entradas analdgicas AIN1 y AIN2. Esto significa que las
funciones digitales solo pueden utilizarse si las funciones analdgicas estan desconectadas (de acuerdo con los ajustes de fabrica).

Entrada CTP

Control de la temperatura del motor mediante CTP

Para que el dispositivo esté listo para funcionar, conecte
una sonda de temperatura. Alternativamente, puede
desactivar la funciéon de la entrada. En ese caso, sin
embargo, la supervision térmica del motor ya no es posible.

El termistor del motor (TF) se conecta
por medio de la conexion del motor Q8.
Utilice un cable apantallado.

TF+

Entrada CTP +
P425 ON

TF-

Entrada CTP-

Fuente tension de

Tension de control del equipo p. ej. para alimentar los accesorios

control 24V DC + 25 %, resistente a Carga maxima "
cortocircuito
VO/24V Tension Salida - -
GND/OV Potencial de referencia GND - -
1) Véase informacion sobre la "corriente total" (EJ apartado 2.3.3 "Conexién eléctrica de la unidad de control")

Fuente tension de

Tension de control del equipo p. ej. para alimentar los accesorios

control 24V DC + 25 %, resistente a cortocircuito
VO/ 24 V Tensién Salida
GND/ 0V Potencial de referencia GND

Conexion de tension de
control

Tension de alimentacion para el equipo

24V CC+25%
200 mA ... 800 mA, depende de la carga
de las entradas y salidas o del uso de

Con la opcién (-HVS): Conmutacion automatica entre la
alimentacion externa a través del conector macho de
conexion y la fuente de alimentacion interna si la tension de
control conectada es insuficiente.

opciones
24V Tension, entrada - -
GND/O V Potencial de referencia GND - -

Conexion tension de
control

Tension de alimentacion para el equipo

24V CC % 25 %, min. 380 mA

24V

Tension entrada

GND/ 0V

Potencial de referencia GND

Bus de sistema

El bus de sistema especifico de NORD para la comunicacién con otros equipos
(p. ej. subunidades opcionales inteligentes o variadores de frecuencia)

En un bus de sistema pueden funcionar - Direccién =32/34/36/38
hasta cuatro variadores de frecuencia

(SK 2xxE, SK 1x0E, SK 2xxE-FDS).

SYSH

Bus de sistema + P509/510 Bornes de control / Automatico

SYSL

Bus de sistema - P514/515 250kBaud / Direccion 32dec

Control del freno

Conexion y control de un freno electromecanico El equipo genera la tension de
salida necesaria para ello. Esta depende de la tension de red. La asignacion de
la tensién correcta del bobinado de freno debe tenerse en cuenta necesariamente
a la hora de la eleccion.

Valores de conexién:
(CQ apartado 2.3.2.4)
Corriente: < 500 mA

Tiempo permitido de ciclo de conexion:
hasta 150 Nm: < 1/s
hasta 250 Nm: < 0,5/s

BR+ Control de frenado P107/114 0/0

BR- Control de frenado

Interfaz AS-i Control del equipo mediante el nivel de bus de campo sencillo: Interfaz actuador-
sensor
Datos eléctricos:
Véase [l 4.5.2 "Caracteristicas y datos técnicos"

ASI+ ASI+ P480 ... -

ASI- ASI- P483 -
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Seguridad funcional
"Parada segura"

Entrada de seguridad

Detalles: BU0235, «Datos técnicos»

La entrada siempre esta activa. Para que el equipo esté
operativo esta entrada debe alimentarse con la tensiéon
necesaria.

24V SH

24 V entrada

GND SH

Potencial de referencia

Interfaz Comunicacion

Conexion del aparato a diferentes herramientas de comunicacion

24VDC+20%

RS 485 (para conectar una ParameterBox)
9600 ... 38400 baudios

Resistencia terminadora (1 kQ) fija

RS 232 (para conectar un PC (NORD CON))

1 RS485 A + Linea de datos RS485

2 RS485 B - Linea de datos RS485

3 GND Potenciales de referencia
sefales bus

4 RS232 TXD Linea de datos RS232

5 RS232 RXD Linea de datos RS232

6 +24'V Tension Salida

P513 [-02]

9600 ... 38400 baudios

P502...
1-2-3-4-5-6

Cable de conexion
(Accesorios / opcional)

Conexion del equipo a un PC con MS-Windows® y el software NORDCON

Longitud: unos 3,0 m + unos 0,5 m
Numero de material: 275274604

Apto para conexién a un puerto USB del
PC, asi como alternativamente a una
conexion SUB-D9.

Detalles: AT 275274604

Interfaz de Conexion del equipo a un PC (alternativa a la interfaz RJ12) para la comunicacion con
comunicacion el software NORD CON
USB 2.0 RS 232
9600 ... 38400 baudios
1 +5V Tension de P502...
alimentacion 5 4 3 2 1
2 Datos - Linea de datos P513 [-
02] ﬁ
3 Daten + Linea de datos
4 GND Potencial de
referencia de
sefales bus

2.3.3.2 Configuracién basica de la unidad de control

El equipo se preconfigura en la fabrica en funcién de su equipamiento. Aqui se incluyen:

» Ajustes de fabrica especificos de los parametros P420[-05], [-06] y [-07]
» Ajuste de las resistencias terminadoras al bus de sistema:

si se utiliza el bus de sistema, debe terminarse a ambos lados. Esto puede producirse en el interior

del equipo si en fabrica se configuran las resistencias terminadoras para ello.

Si las resistencias terminadoras no se configuran en fabrica, como alternativa la terminacién también
puede llevarla a cabo la persona que realiza la puesta en servicio mediante resistencias
terminadoras comunes (resistencia terminadora CAN, conector M12, 5 polos). Para ello debe
conectarse tanto al inicio como al final de un bus de sistema la correspondiente resistencia

terminadora en el conector rapido M12 del bus de sistema (SYSM).
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2.4 Asignacion de colores y de contactos para encoders incrementales (HTL)

Funcién Colores de cable, Asignacion en el SK 2xxE-FDS
en el encoder incremental

Alimentacion de 24V marrén / verde 24V (VO)

Alimentacion de 0V blanco / verde 0V (GND)

Canal A marron DIN2

Canal A inverso (A /) verde

Canal B gris DIN3

Canal B inverso (B /) rosa

Canal 0 rojo (DIN1)

Canal 0 inverso negro

Apantallado de cables Colocar en el contacto «PE» del conector rapido.

Respete la intensidad absorbida del enconder (por lo general de hasta 150 mA) y la carga permitida de
la fuente de tension de control.

Para utilizar el encoder, en funcién de la aplicacion (realimentacion de la velocidad / servomodo o
posicionamiento) deben activarse los parametros (P300) 6 (P600).

[i] Informacién Sentido de rotacién

El sentido del contaje del encoder incremental debe coincidir con el sentido de rotacion del motor. Si estas dos
direcciones no son idénticas, las conexiones de los canales de los encoders (canal A y canal B) deben
intercambiarse. Como alternativa, en el parametro P301 puede configurarse la resolucion (nimero de impulsos)
del encoder con un signo negativo.

(il Informacién Fallos de la sefial encoder
Es obligatorio aislar los cables no necesarios (p.ej. canal A inverso / B inverso).

De lo contrario, en caso de que estos cables entren contacto entre si o con el apantallado, pueden producirse
cortocircuitos que pueden provocar fallos de la sefial del encoder o dafiar el encoder de rotacion.

Si en el encoder de rotacidn hay un canal cero, este debe conectarse a la entrada digital 1 del equipo.
El variador de frecuencia lee el canal cero cuando el parametro P420 [-01] esta parametrizado en la
funcién "43".
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A ADVERTENCIA

Descarga eléctrica

Tocar la placa de circuito debajo del tapdn transparente en la ubicacién de opcion E1 puede causar
una descarga eléctrica con posibles lesiones graves o mortales.

» Abra el tapdn de la ubicacion de opcion E1 solo cuando el equipo desconectado.
+ Después de apagar el equipo, espere al menos 5 minutos antes de abrir el tapdn transparente.

El equipo esta equipado con indicadores LED. Hay indicadores LED que estan asignados directamente
a las ubicaciones de opcién H1y H2, asi como M1 a M8. Sirven para indicar los estados de senal en la
ubicacion de la opcion correspondiente. Ademas, hay mas indicadores LED visibles desde el exterior
en la ubicacién de opcion E1 para mensajes de estado.

Pueden utilizarse mdédulos de visualizacién y manejo alfanuméricos para una puesta en marcha sencilla
mediante la adaptacién de los parametros (Id apartado 3.2 "Opciones de manejo y parametrizacién ").
Para tareas mas complejas se puede conectar a un sistema de PC usando el software de
parametrizacion NORD CON.

La conexidn de esta opcion de parametrizacion se realiza a través de la ubicacién opcion D1. Para ello,
hay que quitar el tapdn ciego. La comunicacion es a través de RS 232 o RS 485 en una conexion RJ12
(estandar). Como alternativa, se puede instalar un puerto-USB en lugar de la conexion-RJ12. Sin
embargo, en este caso solo seria posible conectarse al equipo mediante un-PC y a través del
software-NORDCON.
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3.1 Indicaciones

Modelo con indicador LED

Usol/significado

— de uno o dos colores
— estatico o dinamico

Amarillo Indicador del estado de la sefal ("ON" /"OFF") o de la funcién de E/S
— de un color relacionada.
— estatico

Rojo / Verde Indicador de los estados de funcionamiento en el nivel de equipo o de

comunicacion.

H1 e H2

M1 hasta M8

© @

Si se utilizan las opciones de conexion, los LED sefializan su posicién de
conmutacion (izquierda/derecha). En la posicion central del interruptor, los LED
estan apagados.

(Color amarillo)

Lugar para opciones H2: Si aqui se ha instalado un pulsador iluminado (opcional),
con este pulsador también pueden verse las sefales de los LED «Estado del
equipo/Error» (véase lugar para opciones E1).

Si se utilizan sensores o actuadores, los LED sefalizan sus estados de senal
(high / low).

(Color amarillo)

Fundamentalmente, las ubicaciones para opciones M1, M3, M5 y M7 estan
previstas para una asignacion doble.

— LED inferior: Estado de sefal de la primera entrada o salida (p. ej. DIN1)

— LED superior: Estado de sefial de la segunda entrada o salida (p. ej. DIN2)
Las ubicaciones para opciones M2, M4, M6 y M8 estan previstos para una
asignacion simple.

— LED inferior: Estado de sefial de la entrada o la salida (p. ej. DIN2)

Si se utilizan para la comunicacién bus a través de la interfaz AS-, los LED del
lugar para opciones M8 sefalizan los estados operativos del esclavo
correspondiente.

— LED inferior: Esclavo A

— LED superior: Esclavo B

(Color rojo / verde, dual)

El lugar para opciones E1 se cierra mediante una mirilla atornillada transparente. Los
indicadores LED de estado montados en este lugar para opciones actuan como LED
de diagnostico, por lo que estan siempre visibles.

. Estado del equipo/Error: El LED sefializa el estado operativo del equipo. (Color

rojo / verde, dual)

. Estado CU4/Error: EI LED sefializa el estado operativo del médulo interno del tipo

SK CU4-.... que se haya instalado
(Color rojo / verde, dual)

. Estado del bus de sistema: El LED sefializa el estado de comunicacion en el bus

de sistema.
(Color Verde)

. Bus de sistema Error: El LED sefializa un color en el bus de sistema. (Color Rojo)
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LED de diagnostico

LED
N.2 Color Descripcion Estado de la senal Significado
1 dual Estado del Off Equipo no operativo,
rojo/verde | equipo * No hay tension de red ni de control

Verde El equipo esta habilitado (variador en
encendido marcha)
Verde 0,5 Hz El equipo esta listo para conexién, pero no
parpadea habilitado

4 Hz

Bloqueo de conexion en el equipo

Rojo/verde 4 Hz Advertencia

cambiante 1...25Hz Grado de sobrecarga del equipo conectado
rojo Errores,

parpadeando frecuencia de parpadeo = numero de error

(grupo)
(p. €j.: 3 x parpadeos = E003)
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LED
N.2 Color Descripcion Estado de la senal Significado
2 dual Estado CU4 Off Médulo (SK CU4-...) no operativo,
rojo/verde * sin tension de control
* no hay ningun moédulo SK CU4-...
montado
Nota: Si se ha montado un médulo del tipo
SK CU4-IOE, el LED también permanece apagado.
Verde Trafico de datos ciclico en marcha
encendido Detalles: P173, bit 1
Verde 2 Hz El modulo se ha inicializado, pero no se
parpadea produce ningun trafico ciclico de datos de
proceso.
Detalles: P173, bit 0
rojo Flash « SK CU4-EIP, -ECT, -POL.:
parpadeando | (1x0.25s cada "Timeout bus externo"
&0 - SK CU4-CAO:
"Timeout Node guarding (Watchdog
NMT-Master)"
« SKCU4-PBR:
"Timeout Node guarding (Watchdog
Profibus DP-Master)"
+ SKCU4-DEV:
"Timeout (supervisién DeviceNet o
tiempo configurado parametro P151")
+  SKCU4-PNT:
"PROFINET Timeout"
Detalles: con SK CU4-PNT: P173 bit 4-6, sino P173,
bit 2
Doubleflash | « SK CU4-EIP, -ECT, -POL, -CAO, -PBR:
(2x0,25s cada "Timeout segun P151”
&0 - SK CU4-CAO:
"Configuracion errénea del interruptor
DIP*
+ SK CU4-PNT:
"Datos de proceso (STW) Timeout"
"Error de hardware CAN"
"Error de hardware 10"
Detalles: con SK CU4-PNT: P173 bit 4-6, sino P173,
bit 3
2Hz + SK CU4-EIP, -ECT, -POL:
"ASIC no accesible”
+ SKCU4-CAOQO, -DEV:
«Advertencia»
+ SKCU4-PBR:
«Error de sistema interfaz bus»
Detalles: P173, bit 4
rojo ON + SK CU4-EIP, -ECT, -POL:

«Error general de configuracion»
*+ SKCU4-CAO, -DEV:

«Bus Off»
Detalles: P173, bit 5
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Color

LED

Descripcion

Estado de la seial

Significado

verde

Bus de
sistema

Estado

Off

Sin transferencia de datos

parpadear

4 Hz

"BUS Warning" (advertencia de BUS)

On

Transferencia de datos activa

* Recepcioén de por lo menos 1
telegramals

* No se muestra la transferencia de datos
SDO

rojo

Bus de
sistema

Errores

Off

Sin error

parpadear

4 Hz

Error de supervision P120 6 P513
+ E10.0/E10.9

parpadear

1Hz

Error en una subunidad de bus de sistema

externa

* Subunidad de bus = timeout en el BUS
externo (E10.2)

» El médulo de bus de sistema tiene un
error de subunidad (E10.3)

Bus del sistema en estado "Bus OFF"
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3.2 Opciones de manejo y parametrizacion

Hay disponibles varias opciones de mando, que estan instaladas en las ubicaciones de opcién H1 y
H2. Las opciones de mando necesarias y sus funcionalidades deben elegirse al hacer el pedido o
durante el proceso de configuracién (L 2.2.2.2 "Configuracién de las ubicaciones de los conectores").
La modificacion o adicién de elementos posterior no es posible.

Asimismo, las consolas de parametrizacién permiten acceder a la parametrizacion del equipo y
adaptarla.

Denominacién

NiUmero de material

Observacion

Consolas de mando y parametrizacion (portatiles)

SK CSX-3H SimpleBox 275281013 BU 0040
SK PAR-3H ParameterBox 275281014 BU 00040
SK TIE5S-BT-STICK | Dispositivo de memoria 275900120 BU 0960

extraible Bluetooth
NORDAC ACCESS BT

3.2.1 Consolas de mando y parametrizacion, uso

Con ayuda de una SimpleBox o una ParameterBox opcional es posible acceder comodamente a todos
los parametros con el fin de leerlos o adaptarlos. Los datos de parametros modificados se guardan en
la memoria EEPROM no volatil.

En la ParameterBox también se pueden guardar hasta 5 registros de datos del equipo completos y
acceder a ellos.

La conexion de la SimpleBox o la ParameterBox con el equipo se establece mediante un cable RJ12-
RJ12.

Figura 1: SimpleBox, portatil, SK CSX-3H Figura 2: ParameterBox, portatil, SK PAR-3H

Subunidad Descripcion Datos
» Pantalla LED de 7 segmentos de 4 digitos,
Sirve para la puesta en marcha, pulsadores de membrana
SK CSX-3H

parametrizacion, configuracion y control 1P20
del equipo . « Cable RJ12-RJ12
(conexion al equipo )

(SimpleBox portatil)

* Pantalla LCD de 4 lineas, con
retroiluminacion, pulsadores de membrana
* Almacena hasta 5 registros completos de

Sirve para la puesta en marcha,
parametrizacion, configuracion y control

SK PAR-3H del equipo, asi como de sus opciones datos de parametros
(ParameterBox portatil) | (SK xU4-...). Se pueden guardar
. + IP20
registros completos de datos de c 12-RJ12 . .
parametros. . able RJ12-RJ12 (conexion al equipo)

*+ Cable USB (conexion al PC)

1) | no se aplica a las subunidades opcionales, p. €j. interfaces bus
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Conexién

1. Desenrosque la mirilla del conector hembra RJ12.

2. Establezca la conexion del cable RJ12-RJ12 entre la
unidad de control y el variadore de frecuencia.

Mientras una de las mirillas o uno de los tapones
ciegos esté abierto, debe asegurarse que en el
equipo no entre ni suciedad ni humedad.

3. Después de la puesta en marcha para el
funcionamiento normal, es necesario que todas las
mirillas o los tapones ciegos se atornillen de
nuevo y que se compruebe su estanquidad.

m Informacion

Par de apriete de los tapones de diagnéstico
El par de apriete de los tapones de diagnéstico transparentes (mirillas) es de 2,5 Nm.

3.2.2 Conexion de varios equipos a una herramienta de parametrizacion

Es posible activar diversos variadores de frecuencia mediante laParameterBox o mediante el Software
NORD CON. En el siguiente ejemplo la comunicacion con la herramienta de parametrizacion se
establece tunelizando los protocolos en cada uno de los equipos (max. 4) a través de un bus de sistema
comun (CAN). Al hacerlo deben observarse los siguientes puntos:

1. Estructura fisica de bus:

CAN - Establecer conexién (bus de sistema) entre los equipos (borne: 77/78)

2. Parametrizacion

Parametro Configuracién en el VF

N.° Denominacion FU1 FU2 FU3 FU4

P503 | Conducir func.salida 2 (bus de sistema activo)

P512 | Direccion USS 0 0 0 0

P513 | Time-Out telegrama (s) 0,6 0,6 0,6 0,6

P514 | Vel. transm. CAN 5 (250 kBaud)

P515 | Direccion CAN 32 | 34 | 36 | 38 | | | |

3. Conectar la herramienta de parametrizacion del modo acostumbrado a través de RS485 (borne: X11
(tipo: RJ12)) al primer variador de frecuencia.

Condiciones / limitaciones:

Basicamente, todos los variadores de frecuencia de la marca NORD (SK 1x0E, SK 2xxE, SK 5xxE) de
los que disponga pueden comunicarse mediante un bus de sistema comun. Al integrar los equipos de
la serie SK 5xxE deben observarse las condiciones detalladas en el manual de la correspondiente serie.

Para poder integrar equipos del tipo SK 2xxE-FDS en un bus de sistema, los mismos deben estar
equipados en las ubicaciones para opciones M7 y dado el caso M5 con sus respectivos conectores
rapidos del tipo SYSS (M7) o SYSM (M5).
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3.3 Subunidades opcionales

3.3.1 Subunidades opcionales SK CU4-...

En calidad de los asi llamados médulos internos, las subunidades opcionales del tipo SK CU4- permiten
ampliar el gradiente de funciones de los equipos sin modificar el tamafio. El equipo ofrece exactamente
dos lugares para montar los correspondientes modulos. Estos mdédulos se eligen en el momento de
realizar el pedido durante el proceso de configuracion de los equipos. No es posible montarlo con

posterioridad.

Son posibles las siguientes configuraciones.

Variante Subunidad opcional Lugar para montaje
1 interfaz de bus 1
Ampliacién de entradas/salidas 2
2 Ampliacién de entradas/salidas (1) 1
Ampliacién de entradas/salidas (2) 2
3 Interfaz bus orientada a la seguridad (SK CU4-PNS) " 142

1) Esta subunidad opcional requiere ambos lugares de instalacion y por tanto no puede combinarse con otras

subunidades opcionales.

R
L ST T

t SEGLEE SN ANNEEE

Figura 3: Subunidades opcionales SK CU4 ... como médulos internos (ejemplo)

Denominacion *)

NuUmero de material

Documento

Interfaces de bus

SK CU4-CAO(-C) CANopen 275271001 / (275271501) T1275271001 / (T1 275271501)
SK CU4-DEV(-C) DeviceNet 275271002 / (275271502) T1275271002 / (T1 275271502)
SK CU4-ECT(-C) EtherCAT 275271017 / (275271517) T1275271017 / (T1 275271517)
SK CU4-EIP(-C) Ethernet IP 275271019/ (275271519) T1275271019 / (T1 275274519)
SK CU4-PBR(-C) PROFIBUS DP 275271000 / (275271500) T1 275271000 / (T1 275271500)
SK CU4-PNT(-C) PROFINET 10 275271015/ (275271515) T1275271015 / (T1 275271515)
SK CU4-POL(-C) POWERLINK 275271018 / (275271518) T1275271018 / (T1 275271518)
SK CU4-PNS PROFlsafe 275271014 T1275271014

10 - Ampliaciones

SK CU4-10E(-C)

275271006 / (275271506)

T1 275271006 / (T1 275271506)

SK CU4-I0E2(-C)

275271007 / (275271507)

T1 275271007 / (T1 275271507)

* Todas las subunidades con el marcado —C disponen de placas lacadas para poder integrarlas en los equipos con IP6x.
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3.3.2 Opcion EEPROM intercambiable

La EEPROM intercambiable (caracteristica de equipamiento -EEP)
funciona en paralelo a la EEPROM interna del variador de frecuencia
y sirve principalmente para almacenar datos. Asi, en caso de fallo en
el variador de frecuencia, los datos (configuraciones de los
parametros, programa del PLC) del variador de frecuencia averiado
pueden copiarse a un equipo de repuesto idéntico y minimizar asi el

tiempo de parada. ‘@.

m Informacion

El variador de frecuencia puede funcionar sin problemas sin EEPROM intercambiable.

No se supervisa la transferencia de datos ni se comparan los datos de la EEPROM interna y la
intercambiable.

Desmontaje / Montaje

Descarga eléctrica

La placa bajo la mirilla atornillada (cubierta de la EEPROM) esté situada sobre el potencial de la
tension continua del variador de frecuencia (aprox. ¥2 UZW = 500 V CC). Si se toca la placa o alguno
de sus componentes causa una pequefna descarga eléctrica.

» Retire la mirilla atornillada solo con el variador de frecuencia desconectado y el equipo sin tension.
* No vuelva a poner el variador de frecuencia en funcionamiento hasta que la mirilla atornillada no
vuelva a estar montada correctamente.
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1. | Desconectar el variador de frecuencia de la tension de red y comprobar que el equipo esta
sin tension.

Desmontaje de la EEPROM

2. | Retirar la mirilla atornillada.

3. | Extraer la EEPROM

Si esta previsto utilizar el variador de frecuencia sin la EEPROM
intercambiable, continuar con el paso 5.

Montaje de la EEPROM

4. |Montar la EEPROM de tal modo que su pin pueda introducirse
en la ranura de forma circular practicada en la placa (véase
flecha).

Introducir la EEPROM en vertical (hay que notar como engatilla).

5. | Volver a montar la mirilla atornillada (con junta) correctamente
(par de apriete: 2,5 Nm).
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Funcionamiento

La EEPROM dispone de DIP de 3 interruptores, que permite modificar
las funciones de la EEPROM. El interruptor DIP puede modificarse
con un destornillador plano.

Sobre la carcasa de la EEPROM intercambiable puede verse un LED
que sefializa el estado operativo de la EEPROM intercambiable.

©
°
°
2
3
<3
N

Medio
JE—

Q

Interruptor DIP: Posicién izquierda (clave de codificacién apuntando hacia abajo)

Derecha

Secuencia de funcionamiento

LED

Después de poner en marcha el variador de frecuencia, los datos del
mismo se copian una vez en la EEPROM.

Parpadea
alternativamente en
rojo / verde

A continuacion, la EEPROM intercambiable pasa a servicio en paralelo
a la EEPROM interna del variador de frecuencia y asi todos los datos
pasan a escribirse simultdneamente en ambas memorias.

lluminado en naranja

Para poder volver a utilizar la funcién de copiado, la EEPROM
intercambiable debe funcionar brevemente en otra posicion del
interruptor DIP.

iTener en cuenta el apartado «Desmontaje/Montaje» (ver arriba)!

Interruptor DIP: Posicién Medio (clave de codificacion apuntando hacia abajo) Configuracién de
fabrica
Secuencia de funcionamiento LED

La EEPROM intercambiable funciona en paralelo a la EEPROM
interna del variador de frecuencia y todos los datos pasan a escribirse
simultaneamente en ambas memorias.

lluminado en verde

Interruptor DIP: Posicién Derecha (clave de codificacién apuntando hacia abajo)

Secuencia de funcionamiento

LED

Después de poner en marcha el variador de frecuencia, los datos de la
EEPROM intercambiable se copian una vez en el variador de
frecuencia.

Parpadea
alternativamente en
rojo / verde

A continuacion, la EEPROM intercambiable queda protegida contra
escritura.

lluminado en rojo

Para poder volver a utilizar la funcién de copiado, la EEPROM
intercambiable debe funcionar brevemente en otra posicion del
interruptor DIP.

iTener en cuenta el apartado «Desmontaje/Montaje» (ver arriba)!
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4 Puesta en marcha

A ADVERTENCIA

Movimiento inesperado

La conexion de la tension de alimentacion puede poner el equipo en movimiento de forma directa o
indirecta. Esto puede causar un movimiento inesperado del accionamiento y de la maquina que esté
conectada a él, lo cual puede provocar lesiones graves o incluso mortales y/o dafios materiales. Los
movimientos inesperados pueden deberse a, p. €j.:

— Parametrizacién de un «arranque automatico»;

— Parametrizacion erréonea;

— Control del equipo con una sefnal de habilitaciéon enviada por el control superior (a través de
sefales de E/S o de bus);

— Datos del motor incorrectos;

— Conexién errénea de un encoder;

— Activacion de un freno de parada mecanico;

— Influencias externas como la fuerza de la gravedad u otra energia cinética que se esté aplicando
al accionamiento de alguna otra forma;

— Enredes IT: Fallo en la red (puesta a tierra).

« Para evitar el peligro inherente a esto, el accionamiento/la cadena de accionamiento debe asegurarse
contra movimientos inesperados (bloqueandolo mecanicamente y/o desacoplandolo, instalando
protecciones contra caidas, etc.) Asimismo, también debe garantizarse que no hay nadie en el
campo de accion o el area de peligro de la instalacion.

4.1 Puesta en servicio del equipo

Para establecer la operatividad basica, las conexiones eléctricas deben hacerse después de que el
equipo se haya montado mecanicamente en una pared adecuada ([EJ apartado 2.3.2 "Conexién
eléctrica del componente de potencia").

En los equipos sin fuente de alimentacion de 24 V DC (opcion «Fuente de alimentacion integradax:
«HVS») es, ademas, absolutamente imprescindible alimentar el equipo con una tension de control de
24V CC.

m Informacion

Configuracion de fabrica

Antes de volver a ponerlo en servicio debe comprobarse que el equipo se encuentra en su
configuracion de fabrica (P523).

El ajuste funcional a la aplicacion se produce configurando los parametros del equipo. Para ello dispone
de las unidades de mando y las ParameterBoxen (SK CSX-3H o SK PAR-3H) o del software
NORD CON para ordenador. Las configuraciones de los parametros se guardan en la EEPROM interna
del equipo.

Los parametros del equipo se configuran previamente con valores tipicos (configuracién de fabrica).
Por tanto, para que el equipo funcione de manera basica, por norma general solo hace falta
parametrizar los datos de motor (P200 y sig.) correctos y en su caso la eleccién del modo operativo
(P300 vy sig.).

Después también pueden parametrizarse los ajustes individuales a la tarea de accionamiento, los
ajustes de comunicacion con otros equipos o con un control y la optimizacion del comportamiento en
servicio. (EJ apartado 5 "Parametro")
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4.2 Configuracién de fabrica

Todos los variadores de frecuencia suministrados por Getriebebau NORD estan preprogramados en su
configuracién de fabrica para aplicaciones estandar con motores normalizados trifasicos de 4 polos
(igual potencia y tension). Si se utilizan motores de distinta potencia o numero de polos, los datos de la
placa indicadora del motor deben introducirse en los pardmetros P201...P207 del grupo de menus
>Datos del motor<.

Todos los datos del motor (IE1, IE4) pueden preconfigurarse mediante el parametro P200. Después de
utilizar esta funcion, este parametro se reinicia de nuevo a 0 = sin modificacién. Los datos se cargan
automaticamente una sola vez en los parametros P201...P209 y pueden compararse de nuevo con los
datos de la placa indicadora del motor.

Lista de motores P200:
0 = sin cambio 8 =0,37kW 400V
1 = sin motor 9 =0,50PS 460V
2 =0,25kW 230V 10 = 0,55kW 230V
3=0,33PS 230V 11=10,75PS 230V
4 =0,25kW 400V 12 = 0,55kW 400V

5=0,33PS 460V 13 =0,75PS 460V
6 =0,37kW 230V 14 = 0,75kW 230V

EN60034
IP55 Rot. KL 16 Th.CL.F

60 Hz 460 VY

52A @

2,5 kW
cosj 0,74

- [50 Hz] 230
P201 "

1765 /min

Para un buen funcionamiento de la unidad motriz ajustar exactamente los datos de motor con la placa
de caracteristicas. Especialmente se recomienda una medicion automatica de 