L P

\
-r ._
__
g
_ o
_ 2
=i i)
..‘.

LTI

T 3 A e

BU 0505

CZ

SK 54xE

Prirucka ménice frekvence

DRIVESYSTEMS



SK 54xE — Priru¢ka ménice frekvence

NorP

DRIVESYSTEMS

Bezpeénostni upozornéni a pokyny pro aplikaci elektronické
pohonné techniky

(Ménice frekvence, motorové startéry Ya polni rozvadéce)
(dle: Smérnice pro elektricka zafizeni nizkého napéti 2006/95/ES

(od 20.04.2016: 2014/35/EU))

1. VSeobecné

Béhem provozu mohou mit pfistroje v souladu se svym krytim dily pod
napétim, neizolované a eventualné i pohybujici se nebo rotujici dily a
také horké povrchové plochy.

PFi nepfipustném odstranéni nutnych krytd, pfi neodborném pouziti, pfi
chybné instalaci nebo obsluze hrozi nebezpeci tézké ujmy na zdravi
nebo vécnych Skod.

Dalsi informace Ize ziskat z dokumentace.

VSechny prace, tykajici se prepravy, instalace a uvedeni do provozu a
také oprav musi provadét kvalifikovany odborny personal (respektujte
IEC 364 popf. CENELEC HD 384 nebo DIN VDE 0100 a IEC 664 nebo
DIN VDE 0110 a narodni pfedpisy urazové prevence).

Kvalifikovanym  persondlem ve smyslu téchto  zakladnich
bezpecnostnich upozornéni jsou osoby, detailné seznamené s instalaci,
montazi, uvedenim do provozu a provozem vyrobku a disponujici pro
svou ¢innost odpovidajici kvalifikaci.

2. Pouziti v Evropé v souladu s uréenim

PFistroje jsou komponenty, uréené k zabudovani do elektrickych zafizeni
nebo stroja.

PFi zabudovani do stroju je uvedeni pfistroji do provozu (tzn. zahajeni
provozu v souladu s uréenim) zapovézeno do té doby, nez je zajisténo,
Ze stroj odpovida ustanovenim ES smérnice 2006/42/ES (Smérnice pro
strojni zafizeni);musi byt respektovana EN 60204.

Uvedeni do provozu (tzn. zahajeni provozu v souladu s uréenim) je
povoleno pouze pfi dodrzeni smérnice o elektromagnetické kompatibilité
EMC (2004/108/ES (od 20.04.2016: 2014/30/EU)).

PFistroje oznacené znackou CE spliuji pozadavky Smérnice pro
elektricka zafizeni nizkého napéti 2006/95/ES
(od 20.04.2016:. 2014/35/EU)). Pro pFistroje pouzity
harmonizované normy, uvedené v prohlaseni o shodé.

jsou

Technické Udaje a Udaje k podminkam pfipojeni jsou uvedeny na
vykonovém stitku a v dokumentaci a musi se bezpodmine¢né dodrzet.
PFistroje smi zajiStovat pouze ty bezpeénostni funkce, které jsou
popsény a vyslovné pfipustné.

3. Preprava, uskladnéni

Respektujte pokyny pro pfepravu, skladovani a odborné zachazeni.

4. Instalace

Instalace a chlazeni zafizeni musi byt provedeny v souladu s pfedpisy
pfislusné dokumentace.

Pfistroje je nutno chranit pfed nepfipustnym zatizenim.
Zejména pfi pfepravé a manipulaci nesmi dojit ke zkfiveni
konstrukénich dili  a/nebo zméné izola¢nich vzdalenosti.
Zabrarite dotyku na elektrickych ¢astech a kontaktech.

Pristroje obsahuiji elektrostaticky citlivé konstrukéni prvky, které
se pfi neodborném zachazeni mohou snadno poSkodit.
Elektrické komponenty se nesmi mechanicky poskodit nebo
znicit (podle okolnosti hrozi ohrozeni zdravi!).

5. Elektrické pripojeni

PFi pracich na pfistrojich pod napétim se musi respektovat
platné narodni predpisy urazové prevence (napf. BGV A3,
predchozi VBG 4).

Elektricka instalace se musi provadét v souladu s prisluSnymi
predpisy (napf. prGfezy vodicu, jisténi, pfipojeni ochranného

vodi¢e). Pokyny nad zminény ramec jsou obsazeny v
dokumentaci.

Pokyny pro instalaci v souladu s elektromagnetickou
kompatibilitou - jako stinéni, uzemnéni, umisténi filtrd a

pokladka vedeni - jsou uvedeny v dokumentaci pfistroji. Tyto
pokyny se musi vzdy respektovat i u pfistroji, oznacenych
znakem CE. Dodrzeni meznich hodnot, stanovenych pfedpisy o
elektromagnetické kompatibilité pfislusi do oblasti odpovédnosti
vyrobce zafizeni nebo stroje.

6. Provoz

Zafizeni, do kterych jsou pfistroje zabudovavany, musi byt
vybavena dodateénymi kontrolnimi a ochrannymi prvky dle
pfisluSnych platnych bezpecnostnich ustanoveni napf. zakon o
zajisténi dalSich podminek bezpecnosti a ochrany zdravi pfi
praci apod.

Parametrizace a konfigurace pfistroji se musi volit tak, aby
nedoslo k zadnému ohrozeni.

Bé&hem provozu musi byt vSechny kryty zaviené.

7. OsSetieni a udrzba

Po odpojeni zafizeni od napajeciho napéti je zakazan okamzity
dotyk na vodivych dilech a silovych pfipojich vzhledem k
moznému nabiti kondenzatorl. Respektujte proto pfislusné
vystrazné Stitky na pristrojich.

Dalsi informace Ize ziskat z dokumentace.

Tato bezpe¢nostni upozornéni uschovejte!

1) Pfimé startéry, softstartéry, reverzni startéry
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Pouziti ménicu frekvence v souladu s ur¢enim

Dodrzeni provozniho navodu je predpokladem bezporuchového provozu a
plnéni eventualnich zaruénich narokl. Proto si pfedtim, nez za¢nete se zafizenim
pracovat nejprve prectéte provozni navod!

Provozni navod obsahuje dualezita upozornéni k idrzbé a je nutno jej ulozit v
blizkosti zafizeni.

Ménice frekvence fady SK 500E jsou pfistroje pro primyslova a komeréni zafizeni
k provozu tfifazovych asynchronnich motord s kotvou nakratko a motord PMSM -
Permanent Magnet Synchron Motor. Tyto motory musi byt vhodné pro provoz s
ménicem frekvence, k zafizeni nesmi byt pfipojovany Zadné dalsi zatéze.

Ménice frekvence SK 5xxE jsou pfistroje pro stabilni montaz do skfifiovych
rozvadécl. Je bezpodmine&né nutno dodrzet vSechny zadané technické parametry
a pfipustné podminky v misté nasazeni.

Uvedeni do provozu (zahajeni provozu v souladu s urlenim) je tak dlouho
zapovézeno, dokud neni zajisténo, Ze stroj odpovida smérnici o elektromagnetické
kompatibilité 2004/108/ES (z 20.04.2016: 2014/30/EU) a je zajiSténa shoda
kone€ného vyrobku napfiklad se smérnici pro strojnich zafizeni 2006/42/ES
(respektujte EN 60204).

© Getriebebau NORD GmbH & Co. KG, 2016

Dokumentace
Oznaceni: BU 0505
Mat. &is.: 6075060
Konstrukéni fada: SK 500E

Pfistrojova fada: ~ SK 540E, SK 545E

Typy pfistroju:

SK 5xxE-250-112- ...
SK 5xxE-250-323- ...
SK 5xxE-301-323- ...
SK 5xxE-550-340- ...

SK 5xxE-750-112-
SK 5xxE-221-323-
SK 5xxE-182-323-
SK 5xxE-163-340-

(0,25 - 0,75kW, 1~ 115V, vystup 3~ 230V)
(0,25 - 2,2kW, 1/3~ 230V, vystup 3~ 230V)
(3,0 - 18,5kW, 3~ 230V, vystup 3~ 230V)
(0,55 - 160,0kW, 3~ 400V, vystup 3~ 400V)

BU 0505 CZ-1516



SK 54xE — Priru¢ka ménice frekvence

DRIVESYSTEMS

Prehled verzi

Brezen 2013

Nazev, Objednaci Cislo Software Poznamky
datum Verze

Pristroj
BU 0505, 6075060/ 1013 V2.0R5 Prvni vydani.

Dalsi pfepracovani:

Unor 2015

(pfehled zmén vySe uvedenych vydani: viz vydani tnor 2015 (mat.cis.: 6075060/0715))

BU 0505,
Duben 2016

60750601516

V2.3R0

Mimo jiné:
* VSeobecné korektury

334, 504, 513, 520, 748
* Doplnéno hlaSeni 1000.8 a 1000.9
» Prepracovani kapitoly ,Normy a certifikaty*
« Pfepracovani kapitoly ,UL/cUL"

(SK CIF) - velikost odstranéna z dokumentu
— Velikost 10 a 11: Poznamka ,v pfipravé*
Skrtnuta, pfizplsobeni pojistek

velikosti)
» Aktualizace ES/EU Prohlaseni o shodé
* Prepracovani kapitoly +Ramcové
ColdPlate technika“

Tabulka 1: Prehled verzi

Dolozka autorského prava

Tento dokument je jako soucast zde popsaného zafizeni poskytnut v pisemné formé k dispozici
kazdému uzivateli.
Jakakoliv uprava, zména, nebo znehodnocovani dokumentu je zakazano.

Vydavatel

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Getriebebau-Nord-Stralle 1 « 22941 Bargteheide, Germany ¢ http://www.nord.com/
Telefon +49 (0) 45 32 / 289-0 ¢ Fax +49 (0) 45 32 / 289-2253

BU 0505 CZ-1516

» PFizpusobeni parametrt: P220, 241, 244, 312, 315,

— pro CSA: Napétovy omezovaci filtr jiz neni nutny

» Prepracovani ,Technickych / elektrickych udaju”,
velikost 10 a 11: PfizpUsobeni pojistek (typy a

podminky
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DRIVESYSTEMS 1 VSeobecné

1 VSeobecné

Konstrukéni fada SK 54xE vychazi z osvé&dEené platformy NORD. Pfistroje se vyznaduji svym
kompaktnim konstrukénim provedenim pfi souCasné optimalnich regulaCnich vlastnostech a jsou
jednotné pfi parametrizaci.

Pristroje jsou vybaveny bezsenzorovym vektorovym fizenim proudu s riznymi moznostmi nastaveni.
Ve spojeni se vhodnymi modely motoru, zajistujicimi vzdy optimalizovany pomér napéti a frekvence,
mohou byt pohanény vSechny tfifazové asynchronni motory popf. permanentné buzené synchronni
motory, vhodné pro provoz s meénic¢i frekvence. Pro pohon to znamena: maximaini rozjezdové a
zatéZové momenty pfi konstantnich otackach.

Vykonovy rozsah je od 0.25 kW do 160.0 kW.

Diky modulovym konstrukénim skupinam, lze tuto pfistrojovou Ffadu pfizpusobit individualnim
pozadavkim zakaznika.

Tato pfiru¢ka vychazi z pfistrojového softwaru, udaného v seznamu verzi (srovnej P707). Je-li pouzity
méni¢ frekvence vybaven jinou verzi softwaru, mize to vést k odchylkam. Eventualné se musi z
internetu stahnout aktualni pfiru¢ka (www.nord.com).

Pro volitelné funkce a sbérnicové systémy existuji dodate¢né popisy (http://www.nord.com/).

[i] Informace Pfislusenstvi

Prislusenstvi, zminéné v pfiruéce mulze také podléhat zménam. Aktualni Gdaje jsou k tomu shrnuty v
samostatnych datovych listech, vedenych na www.nord.com v rubrice Dokumentace — Navody — Elektronika
pohonti — Technické informace / Datovy list. Datové listy, které byly k dispozici k okamziku zvefejnéni této
pfirucky, jsou jmenovité zahrnuty v pfisluSnych kapitolach (TI ...).

Pfistroje jsou standardné vybaveny pevné vestavénym chladiCem, kterym se odvadi ztratovy vykon do
okoli. Alternativné existuje pro velikosti 1 — 4 provedeni jako ColdPlate deska a pro velikosti 1 a 2
dodate&né i externi provedeni.

Pfistroje pro provozni napéti 230 V popf. 400 V jsou standardné dodavany s integrovanym sitovym
filtrem. Pro pfistroje do velikosti 7 je ale k dispozici i provedeni bez sitového filtru. Pfistroje pro
provozni napéti 115 V jsou obecné dodavany bez sitového filtru.

1.1 Priehled
Vlastnosti zakladniho pfistroje SK 500E:
* Vysoky rozbéhovy moment a pfesna regulace otac¢ek motoru bezsenzorovym vektorovym
fizenim proudu
* Moznost montaze vedle sebe bez dodateéného rozestupu
» PFipustna okolni teplota 0°C az 50°C (dbejte technickych udaju)
» P¥istroje typu SK 5xxE ... -A: Integrovany sit'ovy filtr EMC pro mezni kfivku A1 (a B pro

pristroje velikosti 1 - 4) dle EN 55011, kategorie C2 (a C1 pro pfistroje velikosti 1 - 4) dle
EN 61800-3 (ne u pfistroju 115 V)

» Pfistroje typu SK 5xxE ... -O: bez integrovaného sitového filtru EMC.

» Automatické méFeni odporu statoru nebo zjisténi pfesnych motorovych dat

* Programovatelné brzdéni stejnosmérnym proudem

* Integrovany brzdny chopper pro 4-kvadrantovy provoz (volitelné brzdné odpory)
+ Ctyfi nezavislé, on-line prepinatelné sady parametrdi

» RS232/485 rozhrani v konektoru RJ12

* Integrovany USS a Modbus RTU (viz.BU 0050)
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SK 54xE — Pfiru¢ka meénice frekvence DRIVESYSTEMS
Vlastnost SK ... | 50xE | 51xE | 511E | 520E | 53xE 54xE Dodateéné
Pfiru¢ka BU 0500 BU 0505 | informace
Bezpecéné blokovani pulzil (STO / SS1)* X X X X BU 0530
2 x CANbus/CANopen rozhrani v
konektorech RJ45 X X X X BU 0060
RS485 rozhrani dodate¢né na
- X X X
svorkovnici
Zpétna vazba otacek pomoci vstupu
. A s X X X
inkrementalniho Cidla
Integrovany  polohovaci  systém -
POSICON X X BU0510
CANopen - ?nlmac absolutni hodnoty — X X BU 0510
Vyhodnoceni -
Funkce PLC X X X BU 0550
Univerzalni  rozhrani pro snimace
(SSI, BISS, Hiperface, EnDat a SIN/COS) X BU 0510
Provoz motord PMSM « « « « « «
(Permanent Magnet Synchron Motor)
Pocet digitalnich vstupu / vystupu** 5/0 5/0 | 5/0 | 7/2 712 5 /73/61/ 2
Dodatec¢ny vstup termistoru elektricky «
oddéleny***
Pocet analogovych vstup( / vystupl 2/1 2/1 2/1 2/1 2/1 2/1
Pocet reléovych hlaseni 2 2 2 2 2 2
* ne u pfistroja 115 V
** SK 54xE: 2 1/Os variabilni jako parametrovatelny vstup nebo vystup
*** na digitalnim vstupu 5 alternativné mozna funkce ,termistoru® (od velikosti 5 obecné k dispozici vstup termistoru)

Tabulka 2: Prehled vlastnosti vykonovych stupina SK 500E

QOdlisné vlastnosti hardwaru

Provedeni Popis
SK 5xxE-...-CP * ColdPlate popf. externi provedeni
v porovnani s SK 5xxE
SK 5x5E * Externi napajeci napéti 24V, s pfistrojem Ize komunikovat i bez pfipojeného
v porovnani s SK 5x0E sitového napéti

Od velikosti 5 v porovnani | « Dodate¢né& samostatné umistény PTC vstup (galvanicky oddé&leny)

s velikostmi 1 — 4 e Externi napajeci napéti 24V s automatickym pFepnutim na interni zdroj
(>4 kW, 230V popf. nizkého napéti 24V pfi vypadku externiho fidicino napéti
> 11 kW, 400V) .

Zpracovani i bipolarnich analogovych signalu
* Obecné 2 x CANbus/CANopen rozhrani v konektoru RJ45

Tabulka 3: Prehled odchylek vlastnosti hardwaru
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DRIVESYSTEMS 1 VSeobecné

1.2 SK 5xxE s integrovanym sit'ovym filtrem popr. bez filtru

NORD nabizi k vybéru pfistrojovou fadu (SK 500E ... SK 545E) ve dvou ruznych specifikacich, které
se od sebe li§i v tom, Ze pfistroje typu SK 5xxE-...-A na rozdil od varianty pfistroji typu SK 5xxE-...-O
jsou z vyroby vybaveny integrovanym sitovym EMC filtrem.

Sitovy EMC filtr, integrovany do typl SK 5xxE-...-A je umistén na sitovém vstupu a slouzi pro
spInéni pozadavkl evropské smérnice EMC 2004/108/ES (pfidéleni CE oznaceni).

1.2.1 Provoz pristroje SK 5xxE-...-A

Je-li u méni¢e frekvence pfedfazena vstupni tlumivka, vznikne ze sitové impedance, vstupni
tlumivky a kondenzator(i X2- interniho sitového EMC filtru rezonanéni obvod.

Tento rezonan¢ni obvod je vlivem vysSich harmonickych v sitovém napéti nebo i pfi kazdé spinaci
operaci na siti vybuzen. Vzhledem k typicky vysokému tlumeni nema ale za nasledek zadné trvalé
kmitani se vzrustajicimi amplitudami.
Jsou-li k napajeci siti pfipojeny paralelné pfistroje, jako napf. kompenzaéni zafizeni, vétrna
energeticka zafizeni apod., vytvarejici trvale nebo do¢asné v sitovém napéti vyS8i harmonické ve
vyse uvedeném frekvenénim rozsahu, maze dojit k silnému buzeni rezonanéniho obvodu a v disledku
toho k narustu napéti vysSich harmonickych, které se nacita na sitové napéti.
Dusledek:

— Pretizeni nebo az totalni zni¢eni X2 kondenzator(

— Nepfipustné prebijeni meziobvodu s poruchovymi hlaSenimi, az po pfekro€eni pfipustného

napéti meziobvodu s totalnim zni€enim.

V obou pripadech je mozné trvalé poskozeni ménicée frekvence.

(il Informace Pristroje od 45 kW (velikost 8 — 11)

Pro pfistroje velikosti 8 az 11 jsou k dispozici tlumivky meziobvodu, které jsou pouZity namisto vstupni tlumivky.
Ve vySe popsaném rezonanénim obvodé odpada induk&nost vstupni tlumivky, takze vysledné rezonanéni
frekvence lezi v nekritickém, vysokém frekvenénim pasmu.

1.2.2 Provoz pristroje SK 5xxE-...-O

Rada SK 5xxE-xxx-340-O jiz neni sitovym EMC filtrem vybavena a mé& pouze redukované
X2-kondenzatory pro zakladni odruSeni na sitovém vstupu. V ménicich frekvence rady ,O%e filtrace
na strané sité redukovana na absolutni minimum, takze se pfi pouziti vstupni / sitové tlumivky
rezonanéni frekvence nachazeji nad maximalné pripustnou pulzni frekvenci (16 kHz) ménice
frekvence.

V tomto vyrazné vy$Sim frekvenénim pasmu lze vychazet z dostatecného tlumeni, u kterého jiz neni
rezonancéni jevy s vySe zminénymi dusledky nutno ocekavat.

Pro dodrzeni pozadavk EMC i s témito pfFistroji, jsou k dispozici vhodné filtry (viz kapitola 8.3
"Elektromagneticka kompatibilita EMC"), (viz kapitola 2.8 "Sitovy filtr").
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SK 54xE — Priru¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS

1.2.3 Kdy je ktery pristroj mozno pouzit?

Na tuto otazku neni mozné pausalné odpovédét. Zasadné je nutno preferovat pfistroj s integrovanym
sitovym EMC-filtrem(...-A), protoze timto pfistrojem jsou jiz splnény pozadavky na EMC. Za ur€itych
podminek Ize vSak pfedpokladat pouziti pfistroje fady ,,...-O“.

PFi kritickém sitovém napajeni (zatizeném vy$Simi harmonickymi) nebo pfi pouziti vstupni tlumivky
(SK ClI1-...) je nutno pouzit pfistroj fady ,,...-O.

Jak Ize rozpoznat kritické sitové napajeni?

a. ZvySena napéti meziobvodu v standby provozu nebo dokonce hlaseni prepéti svédCi o
projevech rezonance. Aktualné pfitomna napéti Ize pomoci informacnich parametrd ménice
frekvence (P728 — vstupni napéti/sitové napéti, P736 — napéti meziobvodu popf. P753 —
statistika pfepéti/po€et poruchovych hlaseni E005) kontrolovat a provéfit z hlediska pfipustnosti.

b. V siti doslo jiz k vypadkim ménicu frekvence se Skodami na kondenzatorech meziobvodu nebo
zapojeni sitovych EMC filtru.

c. Kluzné kontakty u pfipojnic mohou vést ke kratkodobym preruSenim napéti (napf. pojezdové
voziky v regalovych skladech).

1.3 Dodavka

Zkontrolujte pfistroj ihned po dodani/ vybaleni z hlediska poSkozeni béhem pfepravy, jako napf.
deformacie nebo uvolnéné dily.

PFi poSkozeni kontaktujte bez odkladu dopravce a zajistéte peclivé prosetfeni stavu.

Dulezité! Toto plati také kdyz je obal neposSkozeny.

1.4 Rozsah dodavky

Standardni provedeni: . IP20

* integrovany brzdny chopper

» integrovany sitovy EMC filtr pro mezni kfivku A1, popf. kategorie C2 (pouze
pristroje typu Typ SK 5xxE-...-A)

» zaslepovaci kryt konektor technologické jednotky

» objimka stinéni fidicich svorek

» kryt fidicich svorek

» velikost 1 az 7: sacek s pfisluSenstvim s nasténnymi montaznimi drzaky

» od velikosti 8: rlizny elektricky pfipojovaci material

* Sroub (2,9 mmx9,5mm) k fixaci zaslepovaciho krytu popf. volitelné
technologické jednotky SK TU3-...

* navod k obsluze na CD
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1 VSeobecné

PrisluSenstvi k dodani:

Oznaceni

Popis

Technologické jednotky k
montazi na pristroj

K uvedeni do provozu, parametrizaci a fizeni
pristroje,

typ SK TU3-CTR, SK TU3-PAR, SK CSX-0

(viz kapitola 3.2 "Pfehled technologickych box0")

Technologické jednotky k
montazi do skrinového
rozvadéce

K uvedeni do provozu, parametrizaci a fizeni
pristroje,

typ SK CSX-3E, SK PAR-3E

(viz kapitola 3.2 "Pfehled technologickych box(")

Ovladaci jednotky, prenosné

K Fizeni pfistroje,
typ SK POT- ...
viz BU 0040

Volitelné moznosti obsluhy a parametrizace

NORD CON

Software na bazi
MS Windows ®

K uvedeni do provozu, parametrizaci a fizeni
pristroje

viz www.nord.com

NORD CON

BU 0505 CZ-1516
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DRIVESYSTEMS

Oznaceni

Priklad

Popis

Sbérnicova rozhrani

Technologické jednotky k nasazeni na pfistroj
pro: AS-Interface, CANopen, DeviceNet,
InterBus, Profibus DP, EtherCat, Ethernet/IP,
Profinet 10, Powerlink,

typ SK TU3- ...

(viz kapitola 3.2 "PFehled technologickych box(")

Klecovy brzdny odpor

Odvod generatorické energie z pohonného
systému pfevedenim na teplo. Generatoricka
energie vznika pfi brzdéni,

typ SK BR2- ...

(viz kapitola 2.6 "Brzdny odpor (BW)")

Podstavny brzdny odpor

Brzdné odpory

viz
Klecovy brzdny odpor,
typ SK BR4- ...

(viz kapitola 2.6 "Brzdny odpor (BW)")

Vystupni tlumivka

Redukce rusivych emisi (EMC) motorového
kabelu, kompenzace kabelovych kapacit,

typ SKCO1- ...
(viz kapitola 2.7.2 "Vystupni tlumivka SK CO1")

Vstupni tlumivka

Tlumivky

Redukce sitovych podild proudovych vysSich
harmonickych a nabijecich proudd,
typ SKCI1- ...

(viz kapitola 2.7.1.2 "Vstupni tlumivka SK CI1")

Tlumivka meziobvodu

Redukce sitovych deformaci kfivky napéti a
podilll proudovych vyssich harmonickych,
typ SKDCL- ...

(viz kapitola 2.7.1.1 "Tlumivka meziobvodu
SK DCL-")

14
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DRIVESYSTEMS 1 VSeobecné

Oznaceni Priklad Popis

Redukce rusivych emisi (EMC),
typ SKHLD ...
(viz kapitola 2.8.3 "Sitovy filir SK HLD")

Ramovy sit'ovy filtr

Spodni sitovy filtr Redukce rusivych emisi (EMC),

typ SKLF2...

(viz kapitola 2.8.2 "Sitovy filtr SK LF2 (vel. V -
Vi)

Sit'ové filtry

Redukce ruSivych emisi (EMC) a kompenzace
kabelovych kapacit,

typ SKNHD ...

(viz kapitola 2.8.1 "Sitovy filtr SK NHD (do vel.
IV)")

Kombinovany filtr

Montazni sada pro montaz na Sada pro montaz pfistroje na standardni nosnou
DIN listu o listu TS35 (EN 50022),

oL typ SK DRK1- ...
A A\ (viz kapitola 2.4 "Montazni sada pro montaz na
montazni listu SK DRK1-...")

Externi souprava Souprava chladicich téles pro montaz na pfistroj
v provedeni ColdPlate (SK 5xxE...-CP). Tim Ize
odpadni teplo z pfistroje odvadét bezprostfedné
ze skfiflového rozvadéde,

typ SK TH1- ...

(viz kapitola 2.3 "Externi souprava")

Montazni varianty
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DRIVESYSTEMS

Oznaceni

Priklad

Popis

EMC-sada

Uhelnik stinéni pro pfipojeni stinénych vedeni v
souladu s EMC,
typ SK EMC2- ...

(viz kapitola 2.5 "EMC-sada")

Elektronicky brzdovy usmérnovac

PFimé Fizeni elektromechanickych brzd,
typ SK EBGR-1
viz Link

Rozsireni vstupu a vystupt

Externi rozSifeni vstupu a vystupl (analogové a
digitalni),

typ SK EBIOE-2

viz Link

Prevodnik

Prevodnik signalu z RS232 - RS485,
typ SK1C1-232/485
viz Link

Prevodnik pozadované hodnoty £ 10 V

. o
™ -

Prevodnik signalu z bipolarnich na unipolarni
analogovém signaly (pouze pro ménice
frekvence velikosti 1 — 4),

typ Prevodnik pozadované hodnoty + 10 V
viz Link

Pripojovaci modul U/F prevodnik

Prevodnik signalu pro analogové signaly
potenciometru 0 — 10 V na impulzni signély k
vyhodnoceni na digitalnim vstupu ménice
frekvence (SK 500E ... SK 535E),

typ Pripojovaci modul U/F prevodnik

viz Link

Pripojovaci modul U/l pfevodnik

Prevodnik signalu pro analogové signaly 0 —

10 V na signaly 0 — 20 mA, napf. k vyhodnoceni
na fizeni PLC se vstupem proudového signalu,
typ Pripojovaci modul U/l pifevodnik
viz Link

Pripojovaci modul RJ45

Adaptér pro jednodratova signaini vedeni na
RJ 45,

typ Pripojovaci modul WAGO Ethernet s
pripojem CAGE-CLAMP

(viz kapitola 2.11 "Pfipojovaci modul RJ45
WAGO")

16
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NORD CON K uvedeni do provozu, parametrizaci a Fizeni
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1.5 Bezpecnostni a instalaéni pokyny

Ménice frekvence jsou provozni prostfedky pro pouziti v primyslovych silnoproudych zafizenich a
jsou provozovany s napétim, které mlze pfi doteku vést k poranéni nebo smrti.

Ménic frekvence a jeho pfisluSenstvi se smi pouzit pouze pro vyrobcem stanoveny Gcel. Neopravnéné
Upravy a pouziti nahradnich dili a pfidavnych zafizeni, neprodavanych nebo nedoporucenych
vyrobcem pfistroje, mohou zpusobit pozar, uder elektrického proudu a zranéni.

Musi se pouzivat vSechny uréené kryty a ochranna zafizeni.

Instalaci a prace smi provadét pouze kvalifikovani odborni elektrikafi pfi disledném respektovani
navodu k obsluze. Uchovavejte proto pohotové tento navod k obsluze stejné jako i ostatni navody pro
eventualné volitelné pfisludenstvi a predejte je kazdému uZivateli!

Bezpodmine&né se musi dodrzet pfedpisy pro instalaci elektrickych zafizeni a stejné tak i pfedpisy

Urazové prevence.

BU 0505 CZ-1516

17



http://www.nord.com/
http://www.nord.com/cms/cz/documentation/software/software_detail_14554.jsp
http://www.nord.com/
http://www.nord.com/cms/cz/documentation/software/software_detail_14585.jsp
https://www.nord.com/cms/cz/documentation/software/options/NORDAC_Options.jsp
http://www.nord.com/
https://www.nord.com/cms/cz/documentation/software/software_detail_64834.jsp

SK 54xE — Priru¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS

1.5.1 Vysvétlivky pouzitého oznacéeni

A NEBEZPECi Oznaduje bezprostfedné hrozici nebezpeci, vedouci k smrti popfF.
nejtézsim zranénim.

Oznaduje moznou nebezpecnou situaci, ktera mlize vést k smrti popfr.
nejtézsim zranénim.

A OPATRNE Oznaduje moznou nebezpecnou situaci, ktera mize vést k lehkym popf.
drobnym zranénim.

Oznaduje mozné Skodlivé situace, které mohou vést ke Skodam na
produktu nebo okoli.

POZOR!

m Informace Oznaduje tipy pro aplikaci a uzite¢né informace.

1.5.2 Seznam bezpecnostnich a instalacnich pokynu

A NEBEZPECI Uder elektrickym proudem

PFistroj pracuje s nebezpeénym napétim. Dotyk ur€itych elektricky vodivych dild (pfipojovaci svorky, kontaktni
listy a pfivodni vedeni a také desky s ploSnymi spoji) vede k uderu elektrickym proudem s moznymi smrtelnymi
nasledky.

| pfi zastaveném motoru (napf. v disledku elektronického zablokovani, zablokovani pohonu nebo zkratu
vystupnich svorek) mohou byt sitové pfipojovaci svorky, svorky motoru a svorky brzdného odporu pokud je k
dispozici), kontaktni listy, desky s ploSnymi spoji a pfivodni vedeni pod nebezpecnym napétim. Zastaveni motoru
neni totozné s galvanickym odpojenim do sité.

Instalace a prace provadéjte pouze na zafizeni ve stavu bez napéti a dodrzte éekaci dobu minimalné 5 minut
po odpojeni od sité! (Pfistroj maze byt je$té 5 minut po odpojeni od sité pod nebezpeénym napétim).

Dodrzte 5 bezpeénostnich pravidel (1. Odpojeni, 2. Zajisténi proti opakovanému zapnuti, 3. Kontrola
nepfitomnosti napéti, 4. Uzemnéni a zkratovani, 5. Zakryti nebo ohrazeni sousednich dild pod napétim)!

A NEBEZPECI Uder elektrickym proudem

| kdyz na sitové strané pohonu neni pfitomno napéti, mize se pfipojeny motor otacet a eventualné generovat
nebezpecné napéti. Dotyk elektricky vodivych dild tak mize vést k Uderu elektrickym proudem s moznymi
smrtelnymi nasledky.

Proto pfipojeny motor zastavte.

Uder elektrickym proudem

Napajeni pfistroje proudem jej mize pfimo nebo nepfimo uvést do provozu popf. pfi dotyku elektricky vodivych
dili maze vést k uderu elektrickym proudem s moznymi smrtelnymi nasledky.

Proto se musi napajeni proudem vzdy odpojit na vSech pélech. U 3-fazové napajenych pfistroji se musi odpojit
soucasné L1/L2/L3, u jednofazové napajenych pfistroji se musi odpojit sou¢asné L1/N a u pfistroja,
vybavenych stejnosmérnym napajenim se musi odpojit sou¢asné —-DC / +B. Souc¢asné se musi odpojit rovnéz
motorové vedeni U/ V I/ W.

18 BU 0505 CZ-1516



DRIVESYSTEMS 1 VSeobecné

_ Uder elektrickym proudem

Nedostateéné uzemnéni mlze vést v pfipadé chyby pfi dotyku pfistroje k ideru elektrickym proudem s moznymi
smrtelnymi nasledky.

Proto je pfistroj uréen pouze pro stabilni pfipojeni a smi byt provozovan pouze s u€innym zemnicim pfipojenim,
odpovidajicim mistnim pfedpisiim pro velké svodové proudy (> 3,5 mA).

EN 50178 / VDE 0160 predepisuje pokladku druhého zemniciho vodi¢e nebo prifez zemniciho vedeni minimalné
10 mm?. (2 T1.80-0011), (22 T180-0019)

Nebezpeci zranéni pri rozbéhu motoru

Za urcCitych podminek nastaveni se muze pfistroj popf. k nému pfipojeny motor po zapnuti na strané sité
automaticky rozbéhnout. Tim mlze pohanény stroj (lis / Ffetézovy zvedak / valec / ventilator apod;.) provést
necekany pohyb. V disledku toho jsou mozna nejriznéjsi zranéni i tfetich osob.

Pfed sitovym zapnutim zajistéte nebezpenou oblast vystraznym oznacenim a vylou¢enim vSech osob z
nebezpecné oblasti!

A\ OPATRNE Nebezpeéi popaleni

Chladi¢ a vSechny dalSi kovové dily se mohou ohfat na teplotu vice nez 70°C.
Dotyk téchto dild mize mit za nasledek lokalni popaleni na pfisluSnych ¢astech téla (ruce, prsty apod.).

K vylou€eni téchto zranéni se musi pfed zahajenim praci dodrzet dostate¢na doba pro vychladnuti — teplota
povrchu se musi zkontrolovat vhodnymi méfidly. Mimoto se musi pfi montazi dodrzet dostate€ny odstup od
sousednich konstrukénich dill popF. pouzit ochranu proti dotyku.

POZOR! Poskozeni pristroje

P¥i jednofazovém provozu (115 V/230 V) musi byt sitova impedance minimalné 100uH na fazi. Pokud toho neni
dosazeno, musi se predfadit sitova tlumivka.

Pfi nerespektovani hrozi nebezpeci poSkozeni pfistroje nepfipustnym proudovym zatizenim konstrukénich dild.

POZOR! EMC - Ruseni okoli

PFistroj je vyrobkem vymezené tfidy dle IEC 61800-3 pro prdmyslové prostfedi . Pouziti v obytném prostfedi
mize podle okolnosti vyZadovat dodateéna opatfeni pro zajiSténi elektromagnetické kompatibility.
(CJ Dokument T1 80 0011)

Elektromagnetické ruseni Ize vyloucit napfiklad pouzitim voliteIného sitového filtru.

POZOR! Svodové a parazitni proudy

Pristroje vytvafeji z dlisledku své podstaty (napf. integrovanych sitovych filtrG, sitovych zdroji a
kondenzatorovych skupin) svodové proudy. Pro fadny provoz pfistroje s proudovym chrani¢em je kvdli
stejnosmérnému podilu svodovych proudd nutné pouziti univerzalné citlivého proudového-chranic¢e (Typ B) dle
EN 50178 / VDE 0160.

[i] Informace Provoz v TN/ TT/IT siti

Pristroje jsou vhodné pro provoz v TN popf. TT sitich a diky konfiguraci integrovaného sitového filtru i pro IT sité.
(E ¢ast 2.9.2 "Prizplsobeni k IT-siti")
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[i] Informace Udrzba

Pristroje nevyzaduji pfi fadném provozu zadnou udrzbu.
Pfi okolnim vzduchu, znecisténém prachem se musi chladici plochy pravidelné ¢istit sttacéenym vzduchem.

Pfi dlouhodobém odstaveni z provozu / dlouhodobém skladovani se musi provést specialni opatfeni (L ¢ast 9.1
"Pokyny k udrzbé").

Nerespektovani vede k poskozeni téchto konstrukénich prvkl v jejichz dusledku mize dojit k znaénému zkraceni
zivotnosti az po okamzité zni€eni pfistroje.

1.6 Normy a atesty

VSechny pfistroje kompletni konstrukéni fady odpovidaji nasledné vypsanym normam a smérnicim.

Norma / Smérnice Logo Poznamka
EMC EN 61800-3
UL File No. E171342
IND.
cUL c@us o File No. E171342
LISTED 8D56

C-Tick 0 N 23134

N° TC RU C-DE.AJ132.B.01859
EAC N° 0291064
RoHS Hfs 2011/65/EU
ety

Tabulka 4: Normy a atesty
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1.7 Certifikace UL a cUL (CSA)
File No. E171342

PFifazeni ochrannych zafizeni dle US standardud, uvolnénych certifikaci UL pro pFistroje, popsané v
této pfirucce je nasledné vypsano v podstaté v originalnim doslovném znéni. Pfifazeni jednotlivé
relevantnich pojistek popf. vykonovych spinacl naleznete v této pFirucce v kapitole ,Elektrické udaje”.

V3echny pfistroje jsou vybaveny ochranou proti pretizeni motoru.
(LX) ¢ast 7.2 "Elektricka data: ")

Podminky UL / cUL dle reportu

(il Information

"Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection. Branch circuit protection
must be provided in accordance with manufacturer instructions, the National Electric Code and any additional
local codes."

“Use 75°C Copper Conductors Only"
»These products are intended for use in a pollution degree 2 environment®
"Maximum Surrounding Air Temperature 40°C"

"Intended to be connected in the field only to an isolated secondary sources rated 24Vdc. Fuse in accordance
with UL 248 rated max. 4 A must be provided externally between the isolated source and this device input".

Size valid description
1-4 For 120V, "Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 5000 rms Symmetrical
240V, 400V, Amperes, 480 Volts Maximum" and minimum one of the two following alternatives.
500 V models "When Protected by Fuses manufactured by Bussmann, type ", as listed in .
only: "When Protected by class J Fuses, rated Amperes, and 600 Volts", as listed in .
For 120 V "Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 100 000 rms
models only: Symmetrical Amperes, 120 Volts Maximum, When Protected by High-Interrupting Capacity,

Current Limiting Class CC, G, J, L, R, T, etc. Fuses”. The specific fuse ratings are shown in .

"Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 10 000 rms Symmetrical
Amperes, 120 Volts Maximum, When Protected by A Circuit Breaker Having An Interrupting
Rating Not Less Than 10 000 rms Symmetrical Amperes, 480 Volts Maximum”. The specific

Circuit Breaker ratings are shown in "

For 240 V For 240V models only:

models only: "Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 100 000 rms
Symmetrical Amperes, 240 Volts Maximum, When Protected by High-Interrupting Capacity,

Current Limiting Class CC, G, J, L, R, T, etc. Fuses”. The specific fuse ratings are shown in ",

"Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 10 000 rms Symmetrical
Amperes, 240 Volts Maximum, When Protected by A Circuit Breaker Having An Interrupting
Rating Not Less Than 10 000 rms Symmetrical Amperes, 480 Volts Maximum”. The specific

Circuit Breaker ratings are shown in "

For 480 V "Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 100 000 rms Symmetrical
models only: Amperes, 480 Volts Maximum, When Protected by High-Interrupting Capacity, Current Limiting

Class CC, G, J, L, R, T, etc. Fuses”. The specific fuse ratings are shown in ".

"Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 10 000 rms Symmetrical
Amperes, 480 Volts Maximum, When Protected by A Circuit Breaker Having An Interrupting
Rating Not Less Than 10 000 rms Symmetrical Amperes, 480 Volts Maximum”. The specific
Circuit Breaker ratings are shown in ".

For 500 V "Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 100 000 rms Symmetrical

models only: Amperes, 500 Volts Maximum, When Protected by High-Interrupting Capacity, Current Limiting

Class CC, G, J, L, R, T, etc. Fuses”. The specific fuse ratings are shown in n,
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Size

valid

description

5-6

For 240V

models only:

"Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 5000 rms Symmetrical
Amperes, 240 Volts Maximum.”

“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 65000 rms Symmetrical
Amperes, 240 V Maximum When Protected By CC, J, T or R Class Fuses or When Protected
By A Circuit Breaker Having An Interrupting Rating Not Less Than 65000 rms Symmetrical
Amperes, 240 Volts Maximum.”

“The specific fuse/circuit breaker sizes for each models are shown in ", Voltage rating of the
fuses and circuit breakers must at least be suitable for the input voltage.”

For 480 V

models only:

"Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 5000 rms Symmetrical
Amperes, 480 Volts Maximum.”

“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 65000 rms Symmetrical
Amperes, 480 V Maximum When Protected By CC, J, T or R Class Fuses or When Protected
By A Circuit Breaker Having An Interrupting Rating Not Less Than 65000 rms Symmetrical
Amperes, 480/277 Volts Y Maximum.”

“The specific fuse/circuit breaker sizes for each models are shown in ", Voltage rating of the
fuses and circuit breakers must at least be suitable for the input voltage.”

“480V models only for use in WYE 480/277V source, when protected by Circuit Breakers.”

For 500 V

models only:

"Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 5000 rms Symmetrical
Amperes, 500 Volts Maximum.”

“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 65000 rms Symmetrical
Amperes, 500 V Maximum When Protected By CC, J, T or R Class Fuses or When Protected
By A Circuit Breaker Having An Interrupting Rating Not Less Than 65000 rms Symmetrical
Amperes, 480/277 Volts Y Maximum.”

“The specific fuse/circuit breaker sizes for each models are shown in *. Voltage rating of the
fuses and circuit breakers must at least be suitable for the input voltage.”

“480V models only for use in WYE 480/277V source, when protected by Circuit Breakers.”

For 240V

models only:

"Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 100 000 rms Symmetrical
Amperes, 240 Volts Maximum, When Protected by High-Interrupting Capacity, Current Limiting

Class CC, G, J, L, R, T, etc. Fuses”. The specific fuse ratings are shown in ".

"Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 65 000 rms Symmetrical
Amperes, 240 Volts Maximum, When Protected by A Circuit Breaker Having An Interrupting
Rating Not Less Than 65 000 rms Symmetrical Amperes, 480 Volts Maximum”. The specific
Circuit Breaker ratings are shown in ".

For 480 V

models only:

"Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 100 000 rms Symmetrical
Amperes, 480 Volts Maximum, When Protected by High-Interrupting Capacity, Current Limiting

Class CC, G, J, L, R, T, etc. Fuses”. The specific fuse ratings are shown in n,

"Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 65 000 rms Symmetrical
Amperes, 480 Volts Maximum, When Protected by A Circuit Breaker Having An Interrupting
Rating Not Less Than 65 000 rms Symmetrical Amperes, 480 Volts Maximum”. The specific
Circuit Breaker ratings are shown in ".

22

BU 0505 CZ-1516




NorP

DRIVESYSTEMS

1 VSeobecné

Size

valid

description

8-11

For 480 V

models only:

“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 10 000 (18 000 for cat.
No. ...-163-340) rms Symmetrical Amperes, 480 Volts Maximum” and minimum one of the two
following alternatives.

“When Protected by class RK5 Fuses or faster, rated Amperes, and 480 Volts”, as
listed in "

“When Protected by class J Fuses or faster, rated Amperes, and 480 Volts”, as listed in
1)

“When Protected by Circuit Breaker (inverse time trip type) in accordance with UL 489, rated
Amperes, and 480 Volts”, as listed in .

“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 10 000 (18 000 for cat.
No. ...-163-340) rms Symmetrical Amperes, 480 Volts Maximum”

“When Protected by Circuit Breaker (inverse time trip type) in accordance with UL 489, rated
Amperes, and 480 Volts”, as listed in .

"Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 100 000 rms Symmetrical

Amperes, 480 Volts Maximum, When Protected by High-Interrupting Capacity, Current Limiting

Class CC, G, J, L, R, T, etc. Fuses”. The specific fuse ratings are shown in ".

"Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 65 000 rms Symmetrical
Amperes, 480 Volts Maximum, When Protected by A Circuit Breaker Having An Interrupting
Rating Not Less Than 65 000 rms Symmetrical Amperes, 480 Volts Maximum”. The specific

Circuit Breaker ratings are shown in .

1)

m72

1.8 Typové oznaceni / Nomenklatura

Pro jednotlivé konstrukéni skupiny a pfistroje bylo definovano jednoznaéné typové oznaceni, z kterého
vyplyvaji v detailu udaje k typu pfistroje, jeho elektrickym udajum, stupni ochrany, varianté upevnéni a
specialnimu provedeni. RozliSuji se nasledujici skupiny:

| Méni¢ frekvence

| | Volitelné moduly (Technologicky box)

BU 0505 CZ-1516
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SK 54xE — Priru¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS

1.8.1 Typovy stitek

Z typového Stitku lze zjistit vSechny informace, relevantni pro pfistroj, m.j. informace k identifikaci
pfistroje.

‘ Typ: SK 500E-750-340-A
= sz HDH gis: 275420075
| ID: 411301679818
\| Verze: 20RO

| CAA
Typ: Typ / Oznaceni
Dil gis: Cislo dilu
ID: Identifikaéni gislo
Verze: Verze softwaru / hardwaru

1.8.2 Typovy kli€¢ Méni¢ frekvence
SK 530E-370-323-A(-CP)

| Varianty provedeni CP = ColdPlate nebo externi provedeni
Odrus$ovaci filtr: O = bez, A = tfida A1(C2) nebo B (C1)

Sitové napéti: x12 =115V, x23 = 230 V, x40 = 400 V, x50 = 500 V

Pocet sitovych fazi: 1xx = 1-fazovy, 3xx = 3-fazovy *

Mista pfed desetinou ¢arkou vykonu: 0 = 0.xx, 1 = 0x.x0, 2 = Oxx.0

Vykon pfistroje: 250 = 0,25kW, 370 = 0,37 kW, ... 163 = 160,0 kW

Pfistrojova fada: SK 500E, SK 505E, SK 510E, SK 511E, SK 515E
SK 520E, SK 530E, SK 535E, SK 540E, SK 545E

(...) Opce, uvedeny pouze, pokud jsou zapotiebi.
*) pod oznaceni - 3 - spadaji i kombinované pfistroje, uréené pro jednofazovy
a tfifazovy provoz (viz také technické udaje)

1.8.3 Typovy kli¢ Technologicka jednotka (volitelna konstrukéni skupina)
SK TU3-CAO(-...)

| Oznaceni pro varianty provedeni

Typ opce: CAO = CANopen, PBR = Profibus DP,
ECT = EtherCAT®, DEV = DeviceNet,
IOE = I/O rozsiteni, ...

Skupina: TU = Technologicka jednotka (Technology Unit)

(...) Opce, uvedeny pouze, pokud jsou zapotfebi.
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2 Montaz a instalace

Ménice frekvence SK 5xxE jsou v souladu se svym vykonem dodavany v ruznych konstrukénich
velikostech. Pfi montazi se musi dat pozor na vhodnou polohu.

Pfistroje vyZaduji pro ochranu pfed pfehfatim dostateéné vétrani. Pro to plati minimalni smérné
hodnoty pro vzdalenosti od sousednich konstrukénich dild nad a pod méni¢em frekvence, kdy by
mohlo dojit k omezeni proudéni vzduchu. (nahofe > 100mm, dole > 100mm)

Vzdalenost pristroje: Montaz mlize byt provedena bezprostfedné vedle sebe. Pfi pouziti brzdnych
odporti pod méni¢em (neni mozno u pfistroji...-CP) se v8ak musi zohlednit vétsi Sifka pfistroje,
zejména ve spojeni s teplotnim spinatem u brzdného odporul!

Montazni poloha: Montazni poloha je zasadné svisla. Pro dobré proudéni vzduchu zajistéte, aby
chladici Zebra na zadni strané doléhala na hladkou montazni plochu.

> 100mm

!

Teply vzduch nad pfistroji je nutno odvadét!

Obr. 1: Montazni vzdalenosti SK 5xxE

Pokud je umisténo vice meénicl frekvence nad sebou, musi se dat pozor, aby nebyla pfekroCena
povolena teplota pfivadéného vzduchu (Kapitola 7). Pokud k této situaci dojde, doporu€ujeme mezi
méniCe frekvence namontovat ,pfekazku“ (napf. kabelovy kanal), kterou se pferusi pfimy proud
vzduchu (stoupajici teply vzduch).

Tepelné ztraty: Pii montazi do skfinového rozvadéce se musi dbat na dostateCnou ventilaci. Tepelné
ztraty, vznikajici za provozu ¢&ini cca 5% jmenovitého vykonu ménice frekvence (v zavislosti na
velikosti pfistroje a vybaveni).

BU 0505 CZ-1516 25



SK 54xE — Priru¢ka ménice frekvence

DRIVESYSTEMS

2.1

Méni¢ frekvence se obvykle montuje do skfiflového rozvadéce pfimo na
jeho zadni sténu. K tomu jsou dodany dva popf. u velikosti 5 az 7 ¢&tyfi ks
pfislusnych drzak( pro nasténnou montaz, které se zasunou na zadni
strané pfistroje do chladiciho télesa. Od konstrukéni velikosti 8 je montazni
pfipravek jiz zabudovan.

SK 5xxE ve standardnim provedeni

Alternativné existuje u konstrukénich velikosti 1 ... 4 také mozZnost zasunuti
drzaka pro nasténnou montdz ze strany chladiciho télesa, ¢imz je
eventualné mozno potfebnou hloubku skfinového rozvadéce minimalizovat.

Obecné se musi dat pozor na to, aby byla zadni sténa chladi¢e zakryta
rovhou plochou a pfistroj byl namontovan ve svislé poloze. To vede k
optimalnimu proudéni tepla a je zaru¢en bezvadny provoz.

c
% 3 Rozméry plasté Nasténna montaz
Typ pristroje ..3 =
Q

é > A B c D E" )
SK 5xxE-250- ... az SK 5xxE-750- ... Velikost 1 186 | 747 | 153 220 / 55
SK 5xxE-111- ... az SK 5xxE-221- ... Velikost2 | 226 | 747 153 260 / 55
SK 5xxE-301- ... aZ SK 5xxE-401- ... Velikost3 | 241 98 181 275 / 5,5
SK 5xxE-551- 340... a7 SK 5xxE-751- 340... Velikost4 | 286 98 181 320 / 5,5
SK 5xxE-551- 323... a7 SK 5xxE-751- 323... Velikost5 | 327 162 224 357 93 5,5
SK 5xxE-112- 340... az SK 5xxE-152- 340. .. Velikost5 | 327 162 224 357 93 55
SK 5xxE-112- 323... Velikost6 | 367 180 234 397 110 55
SK 5xxE-182- 340... a7 SK 5xxE-222- 340. .. Velikost6 | 367 180 234 397 110 5,5
SK 5xxE-152- 323... a7 SK 5xxE-182- 323... Velikost7 | 456 210 236 | 485 130 5,5
SK 5xxE-302- 340... a7 SK 5xxE-372- 340... Velikost7 | 456 210 236 | 485 130 5,5
SK 5xxE-452- 340... az SK 5xxE-552- 340. .. Velikost 8 | 598 265 286 582 210 8,0
SK 5xxE-752- 340... az SK 5xxE-902- 340. .. Velikost9 | 636 265 286 620 210 8,0
SK 5xxE-113- 340... a7 SK 5xxE-133- 340... Velikost 10 | 720 395 292 704 360 8,0
SK 5xxE-163- 340... Velikost 11 | 799 395 292 783 360 8,0

e vSechny rozmeéry v [

1) Velikost 10 a velikost 11: udana hodnota odpovida vzdalenosti mezi vnéj$imi upeviiovacimi body Treti upeviiovaci
otvor je umistén uprostifed
2) pfi pouziti brzdnych odpori ve spodku pfistroje = 88 mm

<«—B —»

Délka celkem "

Sitka celkem "

Vyska celkem "

Rozte¢ otvort délka ?

Rozted otvor( §itka ?

A <+— g —
. ol A
9 A
A ALY
= =]
e =
0 000l = =
~ = =
0S| 4o = (I
/’ﬁn I:",.-’f A=
= =
B=
| % C=
| (/" v
= 1 x v v D=
=g c | o ! E=
» U 1)

NS
o)

2)

Expedi¢ni stav
Rozte¢ upevrovacich bodl
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2.2 SK5xxE...-CP v provedeni ColdPlate

Ménice frekvence v provedeni ColdPlate maji misto chladiciho télesa rovnou kovovou desku na zadni
strang, ktera je tepelné vodivé namontovdna na jiZz stavajici montazni desce (napf. zadni sténa
skfinového rozvadéce). Montazni plochou muze také protékat kapalné chladici médium (voda, olej).
Tak je nejen efektivnéji odvadéno zbytkové teplo ménice frekvence, ale je souasné zabranéno, aby
zbytkové teplo ménice zlistavalo ve vnitfnim prostoru skfinového rozvadéce. S tim je spojeno mimo
optimalizace vykonovych rezerv a Zivotnosti méniCe i nizSi tepelné zatiZzeni vnitfniho prostoru
skFiflového rozvadéce.

DalSi vyhoda provedeni ColdPlate spoc€iva ve zmenSené montazni hloubce pfistroje a vynechani
ventilatoru u ménice frekvence.

Podstavné brzdné odpory (SK BR4-...) nelze namontovat pfimo.

— |
C
"%’ ‘g Rozmeéry plasté [mm] I Rozmeéry ColdPlate [mm] Hmotnost
Typ pfistroje = % | cca [kg]
C
Q > AlH B C h1 h2 u/k |Tloustka
SK 5xxE-250- ...-CP
> 1| 182 | o5 119 | o1 - 55 10 13
SK 5xxE-750- ...-CP
SK 5xxE-111-...-CP
SK 5xxE-221- . -CP 2 222 95 119 111 - 55 10 1,6
SK 5xxE-301- ...-CP
237 120 119 75, 75, 5,5 10 1,9
SK 5xxE-401- ...-CP 3 3 33 33
SK 5xxE-551- 340...-CP
> 4| 282 | 120 | 119 | 9033 | 9033 | 55 10 23
SK 5xxE-751- 340...-CP
« 8
\ 4 » k<
A _R__O d)
«——— B ———p
\ 4 P ke
51O [0
H
b4
T'? @ 4,5mm O
H h1
é @ 4,5mm O
O O
h1
h2
SK 5xxE-...CP ColdPlate velikost 1 a velikost 2 ColdPlate velikost 3 a velikost 4

(Viz ¢ast 4 7.3 "Cold Plate ménice - zasady pouziti")
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DRIVESYSTEMS

2.3 Externi souprava

Externi provedeni je voliteIné doplnéni k pfistroji ColdPlate. Pouziva se
tehdy, kdyz se pocitd s externim chlazenim, ale neni k dispozici
kapalinou chlazena montazni deska. Na pfistroje ColdPlate je
namontovano chladici téleso, které otvorem v zadni strané skfifiového
rozvadéCe pfichazi do kontaktu s venkovnim okolim, chlazenym
vzduchem. Ke konvekci dochazi mimo skfifnovy rozvadé¢, z cehoz
vyplyvaji stejné vyhody jako u provedeni ColdPlate.

=
Syl
L s == Externi Mat. &is.
¢ souprava
N
SK 5xxE-250- ...-CP
SK TH1-1
SK 5xxE-750- ...-CP ! 275999050
SK 5xxE-111-...-CP
2 SK TH1-2 27
SK 5xxE-221- ...-CP 5999060
Rozsah dodavky
= Chladi¢
= Tésneéni

= Tepelné vodiva pasta
= Srouby s valcovou hlavou
s vnitfnim Sestihranem M4x16 (4 ks)

Rozméry

Typ Rozméry chladice Hmotnost

i [mm] chladice
Externi K
cca

souprava Hy By Te

SK TH1-1 157 70 100 1,5

SK TH1-2 200 70 110 1,7
2 BU 0505 CZ-1516



DRIVESYSTEMS 2 Montaz a instalace

Montaz

Pro montaz se musi do zadni stény skfinového rozvadéce provést otvor o velikosti chladi¢e (nutno
respektovat nosnost).

1.

vodivou pastu. g SR
. Chladi¢ namontujte pevné na ColdPlate pomoci 4 N 1/
pfilozenych Sroubd, . f

Na ColdPlate méniCe SK 5xxE naneste tepelné | o

Uniklou pfebyte¢nou tepelné vodici pastu
odstrarite.

Mezi méni¢ frekvence a sténu skfinového . -
rozvadéce vlozte tésnéni (vnitfni prostor

skfinového rozvadéce), /
VloZte pfistroj a vyvedte pfitom externi chladi¢ : .
otvorem ze skfifiového rozvadéce ven.

Ménic frekvence pfipevnéte pomoci vSech 6 popr. * -
8 vyvrtanych otvor(, které jsou k dispozici na

ColdPlate k sténé skfifiového rozvadéce.

[i] Informace Kryti IP54

Pfi spravné montazi dosahne skfinovy rozvadéc¢ z vnéjsSku v misté montaze kryti IP54.
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2.4 Montazni sada pro montaz na montazni liSstu SK DRK1-...

Montazni sada pro montaz na montazni listu SK DRK1-..
umoznuje, ze Ize meéni¢ frekvence velikosti 1 popf. 2 namontovat

na standardni montézni listu TS35 (EN 50022).
|
Typ pristroje 2 2| Montéazni sada Mat. éis.
o o| pro montaz na
S montazni listu
SK 5xxE-250- ...
1 SK DRK1-1 275999030
SK 5xxE-750- ...
SK 5xxE-111- ... B
SK DRK1-2
SK 5xxE-221- ... 2 275999040

Rozsah dodavky

= Adaptér pro montaz na montazni listu
= Tfmen

= Distanéni plech

= Upevriovaci plech

= Srouby (2 ks)

Montaz

1. Upeviiovaci plech (4) zasunite do pfislusného vedeni v chladicim
télese (Sipka).

2. Distanéni plech (3) polozte na upevriovaci plech (4).

3. Adaptér pro montaz na montazni lidtu (1) a dily (3) + (4) vzajemné
spojte pomoci Sroubt (5),

Pfi montazi dejte pozor na to, aby tfmen (2) sméfoval nahoru (strana
sitového pfipojeni ménice frekvence).

Méni¢ frekvence Ize zacvaknout pfimo na montazni listu. K uvolnéni
ménice frekvence z montaznim listy se musi trmen (2) nékolik milimetr
vytahnout.
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2.5 EMC-sada

Pro optimalni kabelaz v souladu s pozadavky EMC se musi pouzit volitelna EMC sada.

Tlustrativni obr.

Obr. 2: EMC-sada SK EMC2-x

. . Konstrukéni Dokument |Rozmér ,b“
Typ pristroje velikost EMC-sada
SK 5xxE-250- ... SK 5xxE-750- Velikost 1 -
SKEMC 2-1 T1 275999011 | 42 mm
SK 5xxE-111- ... SK 5xxE-221- Velikost2 | Mat. Eis. 275999011
SK 5xxE-301- ... SK 5xxE-401- Velikost 3 i
SKEMC 2-2 T1 275999021 | 42 mm
SK 5xxE-551-340- ... SK 5xxE-751-340-| Velikost4 | Mat. Cis. 275999021 T
SK 5xxE-551-323- ... SK 5xxE-751- 323- SK EMC 2-3
Velikost 5 " T1 275999031 | 52 mm
SK 5xxE-112-340- ... SK 5xxE-152- 340- elios Mat. &is. 275999031 | — >
SK 5xxE-112-323- SK EMC 2-4
Velikost 6 o T1 275999041 | 57 mm
SK 5xxE-182-340- ... SK 5xxE-222- 340- elvos Mat. &is. 275999041 | >
SK 5XXE-152-323- ... SK 5xxE-182- 323- SK EMC 2-5
Velikost 7 o T1 275999051 | 57 mm
SK 5xxE-302-340- ... SK 5xxE-372- 340- elvos Mat. &is. 275999051 | —— >
SK EMC 2-6
SK 5xxE-452-340- ... SK 5xxE-902- 340- Vel. 8/9 Mat. &is. 275999061 | 1275999061 | 100 mm
SK EMC 2-7
SK 5xxE-113-340- ... SK 5xxE-163-340- | Vel 10/11 [\ "o’ oopoo0 oo, | 11275999071 | 82 mm

Tabulka 5: EMC-sada SK EMC2-x

0

Informace

EMC-sadu nelze kombinovat s pfistroji ...-CP (ColdPlate). Existujici kabelové stinéni se musi na montazni ploSe

velkoplo$né uzemnit.

Alternativné Ize EMC-sadu pouzit také jako odleh&eni tahu (napf. pro pfipojovaci vedeni sbérnicového systému).
(Dejte pozor na poloméry ohybu!).

BU 0505 CZ-1516
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SK 54xE — Pfiru¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS
2.6 Brzdny odpor (BW)
A OPATRNE Nebezpeci popaleni

Chladici a vSechny dalSi kovové dily se mohou ohfat na teplotu vice nez 70°C.
Dotyk téchto dild muze mit za nasledek lokalni popaleni na pfisluSnych ¢astech téla (ruce, prsty apod.).

K vylouceni téchto zranéni se musi pfed zahajenim praci dodrzet dostatecna doba pro vychladnuti — teplota
povrchu se musi zkontrolovat vhodnymi méfidly. Mimoto se musi pfi montazi dodrzet dostateény odstup od
sousednich konstrukénich dill popf. pouzit ochranu proti dotyku.

PFi dynamickém brzdéni (snizeni frekvence) u tfijffazového motoru se vraci elektricka energie zpét do
ménice frekvence. K zamezeni pfepétového odpojeni ménice frekvence lze pouzit externi brzdny
odpor. Integrovany brzdovy chopper (elektronicky spina¢) pfitom pulzné spina napéti meziobvodu k
brzdnému rezistoru (prdh sepnuti cca 420V / 775V (/ 825V) DC, podle sitového napéti (115V,
230V /400 V (/ 500 V)), kde se pfebyte€na energie méni na teplo.

Pfi vykonech méni¢e do 7,5 kW (230 V: do 4,0 kW) Ize pouzit standardni podstavny odpor (SK BR4-
..., IP54). Certifikace: UL, cUL

Upozornéni: Podstavné brzdné odpory nelze u pfistroja ...-CP (ColdPlate) namontovat pfimo.

SK BR4-... velikost 2

Obr. 3: Podstavny brzdny odpor SK BR4-...

Pro ménice frekvence od 3kW jsou kromé toho k dispozici klecové odpory (SK BR2-..., IP20). Ty se
ve skfifovém rozvadéci montuji v blizkosti ménice frekvence. Certifikace: UL, cUL

SK BR2-... velikost 3 SK BR2-... velikost 4

Obr. 4: Klecovy brzdny odpor SK BR2-...
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2.6.1 Elektrické udaje brzdny odpor

R p | Kratkodoby vykon® [kW] |  piipojovaci vedeni/

Poz. Typ Mat. Cis. Q] W] olao s 2 e

SKBR4-240/100 | 275991110 | 240| 100| 2,2 | 0,8 | 0,3 | 0,15 )

2 |SKBR4-150/100  |275991115 | 150 100| 22 | 08 | 03 | 0,15 |- X :)"2 i AN T4
SK BR4-75/200 275991120 | 75| 200| 44 | 16 | 06 | 03

2

4 SK BR4-35/400 275091140 | 35| 400| 88 | 32 | 12 | 06 i ’:)Z Em  AWG 1419

5 SK BR2-35/400-C | 278282045 | 35| 400| 12 | 3.8 | 1.2 | 06

6 SK BR2-22/600-C | 278282065 | 22| 600| 18 | 57 | 1,9 | 0.9 |Svorky

7 SKBR2-12/1500-C | 278282015 | 12| 1500| 45 | 14 | 48 | 2,2 |2x 10 mm?

8 SK BR2-9/2200-C | 278282122 9| 2200] 66 | 20 | 7.0 | 33

9 SK BR4-400/100 | 275991210 | 400| 100| 2.2 | 08 | 0,3 | 0,15 | 2 x 1.9 mmZ AwG 141

10 SK BR4-220/200 275991220 220 200| 44 | 16 | 06 | 0,3 |[L=0,5m

11 SK BR4-100/400 275991240 100 400 | 8,8 3,2 1,2 0,6 |2x2,5mm? AWG 14/19
12 SK BR4-60/600 275991260 60 600| 13 4.9 1,8 09 [L=05m

13 SK BR2-100/400-C | 278282040 100 400 12 | 38 | 1,2 | 06
14 SK BR2-60/600-C 278282060 60 600| 18 | 57 | 1,9 | 0,9
15 SK BR2-30/1500-C | 278282150 30| 1500 45 14 | 48 | 2,2 |Svorky

16 SK BR2-22/2200-C | 278282220 22| 2200| 66 20 | 7,0 | 33 |2x10 mm?

17 | SK BR2-12/4000-C | 278282400 | 12| 4000| 120 | 38 | 12 | 6,0

18 | SK BR2-8/6000-C | 278282600 8| 6000| 180 | 57 | 19 | 9,0

19 | SKBR2-6/7500-C | 278282750 6| 7500] 225 | 71 | 24 | 11

20 | SKBR2-3/7500-C | 278282753 3| 7500| 225 | 71 | 24 | 11 |>ov
E 2 x 25 mm

21 SK BR2-3/17000-C | 278282754 17000 | 510 | 161 54 25

*) maximalni doba v ramci 120 s

Tabulka 6: Elektrické udaje - brzdny odpor SK BR2-... a SK BR4-...

VySe uvedené klecové brzdné odpory (SK BR2-...) jsou z vyroby vybaveny teplotnim spinaéem. Pro
podstavné brzdné odpory (SK BR4-...) Ize dodat dva rizné teplotni spinace s rozdilnymi spinacimi
teplotami.

Aby bylo mozno hlaseni teplotniho spinae pouzit, musi se pfiloZit na volny digitalni vstup ménice
frekvence a parametrizovat napf. pomoci funkce ,Blokovani napéti“ nebo ,Rychlé zastaveni*.

POZOR Nepripustny ohrev

Je-li podstavny brzdny odpor namontovan pod méni¢em frekvence, musi se pouzit teplotni spina¢ se jmenovitou
vypinaci teplotou 100°C (mat. €is. 275991200). To je nutné, aby se ménic frekvence nepfipustné neohfival.

Nerespektovani mlze vést k poSkozeni chladiciho systému zafizeni (ventilator).
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Teplotni spina¢, bimetal
pro Mat. &is Kryti Napéti Proud Jmenovita Rozmé Pripojovaci vedeni
SK... A P spinaci teplota y | svorky
BR4-... | 275991100 25A 180°CEK | o 5 0.8 M- A
pfi cosp=1 Irka mm X U,0 mm-, AWG 18
P40 250 Vac 1,6 A R (jednostranng) |L=0,5m
BR4-... | 275991200 DFi C080=0,6 100°C 5K
250 Vac [10A Svork
BR2-... | integrovan | IPOO 125Vac |15 A 180°C 5K interni o x4 r)rl1m2
30Vdc [5A

Tabulka 7: Udaje teplotniho spinace pro brzdny odpor

2.6.2 Rozméry podstavného brzdného odporu SK BR4

Rozte¢ upevnovacich
Konstrukén bodt
LR G2 i velikost A B c

D %]
SK BR4-240/100
SK BR4-150/100 vel. 1 230 88 175 220 55
SK BR4-400/100
SK BR4- 75/200
SK BR4-220/200 vel. 2 270 88 175 260 55
SK BR4-35/400
SK BR4-100/400 vel. 3 285 98 239 275 55
SK BR4-60/600 vel. 4 330 98 239 320 55
C = montazni hloubka ménice frekvence + podstavny brzdny odpor vS§echny rozméry v mm

Tabulka 8: Rozméry podstavného brzdného odporu SK BR4-...

PFiklad SK 500E, BG2 a BR4-75-... s teplotnim spinaéem (mat. €is. 275991200)

Obr. 5: Zobrazeni montaze BR4- u zarizeni

34
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SK BR4-... velikost 1 SK BR4-... velikost 2
< B > < C > < B > < C >
7 L] T |
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Zobrazeni s volitelnym teplotnim spinacem
mat. ¢is.: 275991100

e S=%

gLE
Typovy Stitek

]
| "Teplotnl' spinag¢ volitelny G Teplotni spinac volitelny
b o Objednejte prosim samostatné Objednejte prosim samostatné
Montaz provadi zakaznik Montaz provadi zakaznik
SK BR4-... Velikost 3 SK BR4-... Velikost 4

Pro podstavné brzdné odpory SKBR4 od vel. 3 jsou k dispozici samostatné datové listy. Ty jsou
pfipraveny ke stazeni na www.nord.com.
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Typ ménice Typ brzdného Mat. Cis. Datovy list
odporu
SK 5xxE-301-323- ... -401-323- SK BR4-35/400 275991140 TI014 275991140
SK 5xxE-301-340- ... -401-340- SK BR4-100/400 275991240 TI014 275991240
SK 5xxE-551-340- ... -751-340- SK BR4-60/600 275991260 TI014 275991260
2.6.3 Rozmeéry ramového brzdného odporu SK BR2
Rozte¢ upeviiovacich bodu
Typ odporu A B (o3 Hmotnost
D E 6]
SK BR2-100/400-C
SK BR2- 35/00-C 178 100 252 150 90 43 1,6
SK BR2- 60/600-C
SK BR2- 22/600-C 385 92 120 330 64 6,5 1,7
SK BR2- 30/1500-C
SK BR2- 12/1500-C 585 185 120 526 150 6,5 51
SK BR2- 22/2200-C
SK BR2- 9/2200-C 485 275 120 426 240 6,5 6,4
SK BR2- 12/4000-C 585 266 210 526 240 6,5 12,2
SK BR2- 8/6000-C 395 490 260 370 380 10,5 13,0
SK BR2- 6/7500-C
SK BR2- 3/7500-C 595 490 260 570 380 10,5 22,0
SK BR2- 3/17000-C 795 490 260 770 380 10,5 33,0
v§echny rozméry v mm [kq]

wund

nuBEnEna’ o
BARRWN

Tabulka 9: Rozméry klecového brzdného odporu SK BR2-...

SK BR2-... od velikosti ménice
frekvence3
(principialni zobrazeni konstrukcni
forma odli$na podle vykonu)

36

BU 0505 CZ-1516



http://www.nord.com/cms/cz/documentation/manuals/details_1139/detail_53376.jsp
http://www.nord.com/cms/cz/documentation/manuals/details_1139/detail_53377.jsp
http://www.nord.com/cms/cz/documentation/manuals/details_1139/detail_53378.jsp
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2 Montaz a instalace

2.6.4 Prirazeni vhodnych brzdnych odporu

Brzdny odpor (BW), pfifazeny dle nasledujici tabulky ménici frekvence pfimo, je dimenzovan na cca
10 % vykonu ménice. Proto se hodi pro kratkodoby brzdny rezim popf. brzdéni s plochymi brzdnymi

rampami, pfi nichZ v souctu vznika jen nizka brzdné energie.

Ménié frekvence BwW" Ménié frekvence BwW"
U P100% | Rmin SK 5xxE- U P100% | Rmin SK 5xxE-
vl | [kW] | [Q] vVl | [kW] | [Q]
115 | 0,25 240 | 250-112- 1/- 400 | 0,55 390 | 550-340- 9/-
0,37 190 | 370-112- 1/- 0,75 300 | 750-340- 9/-
0,55 140 | 550-112- 2/- 1,1 220 | 111-340- 107/ -
0,75 100 | 750-112- 2/- 1,5 180 | 151-340- 10/ -
1,1 75 111-112- 2/- 2,2 130 | 221-340- 10/ -
230 | 0,25 240 | 250-323- 1/- 3,0 91 301-340- 11/13
0,37 190 | 370-323- 1/- 4,0 74 401-340- 11/13
0,55 140 | 550-323- 2/- 58 60 501-340- 12/14
0,75 100 | 750-323- 2/- 7,5 44 751-340- 12/14
1,1 75 111-323- 3/- 11,0 29 112-340- 15/ -
1,5 62 151-323- 3/- 15,0 23 152-340- 157/ -
2,2 46 221-323- 3/- 18,5 18 182-340- 16/ -
3,0 35 301-323- 4/5 22,0 15 222-340- 16/ -
4,0 26 401-323- 4/5 30,0 9 302-340- 17/ -
5,5 19 501-323- 6/- 37,0 9 372-340- 1717 -
7,5 14 751-323- 6/- 45,0 8 452-340- 18/ -
11,0 10 112-323- 7/- 55,0 8 552-340- 18/ -
15,0 7 152-323- 8/- 75,0 6 752-340- 19/ -
18,5 6 182-323- 8/- 90,0 6 902-340- 197/-
110 3,2 | 113-340- 19/ -
132 3 133-340- 20/ 21
160 2,6 | 163-340- 21/20
D) Standardni brzdny odpor dle tabulky (Kapitola 2.6.1), ,Standardni typ / Alternativni typ (pokud je k dispozici)*

Pro pfipad, Ze dojde k vy$§im brzdnym vykonim (strméj$i brzdné rampy, dlouhé brzdéni (zvedaci
zafizeni)), se musi v projektu navrhnout specialni brzdné odpory. Alternativné k tomu muize byt ale
také mozna realizace pozadovaného brzdného vykonu kombinaci standardnich brzdnych odport (viz

kapitola 2.6.5 "Kombinace brzdnych odpord").

BU 0505 CZ-1516
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2.6.5 Kombinace brzdnych odporu

Kombinaci 2 nebo vice standardnich brzdnych odpord je mozna realizace podstatné vysSich brzdnych
vykon(, nez je mozné s pfimo zafazenym standardnim brzdnym odporem.

Pfitom je ale nutné dat pozor na nasledujici.

Sériové zapojeni

Vykony a ohmické odpory se scitaji. Je-li tim vysledny ohmicky odpor pfFili§ vysoky, nem(ize byt
brzdny vykon (napf. i kratkodobé vysSi brzdny impuls) jiz odvadén. V dasledku toho dojde u
ménice frekvence k poruse (porucha E 5.0).

e Paralelni zapojeni

Vykony a vodivosti se scitaji, celkovy odpor klesa. Je-li tim vysledny ohmicky odpor pfilis nizky,
proud na brzdovém chopperu bude pfili§ vysoky. V dusledku toho dojde u ménice frekvence k
poruse (porucha E 3.1). Mimoto mize také dojit k poSkozeni zafizeni.

S nasledné uvedenymi kombinacemi brzdnych odporli ze standardniho sortimentu Ize realizovat
minimalné 80 % brzdného vykonu ve srovnani k jmenovitému vykonu méniCe frekvence. Pri
zohlednéni ucinnosti celkového pohonu jsou tyto kombinace pouzitelné u témér vSech pohonnych
aplikaci. Je pfitom nutno dat pozor na to, Ze se v tomto pfipadé musi podstavné brzdné odpory
namontovat v blizkosti ménice frekvence.

Od vykonu méni¢e > 55 kW popf. pfi potfebé vysSich trvalych nebo kratkodobych vykonu je nutno
navrhnout vhodny brzdny odpor, jelikoz potfebnych parametru jiz nelze dosahnout ucelnou kombinaci
brzdnych odporu ze standardniho sortimentu.

Ménic frekvence Brzdné odpory Vysledné hodnoty
U | Pioo% | Rmin | SK 5xxE- Propojeni " Piiklad? | R P Ppeak Energie
vVl | kW] | [Q] Q] | W | pew? pulzu
[kws] ¥
115 | 0,25 | 240 | 250-112- |2-2 b 300 | 0,2 0,6 0,8
0,37 | 190 | 370-112- [2-2-2 b 450 | 0,3 0,4 0,5
0,55 | 140 | 550-112- [3-3-3 b 225 | 0,6 0,8 1,0
0,75 | 100 | 750-112- [ 3-3-3 b 225 | 0,6 0,8 1,0
1,1 75 | 111-112- | 5-5-5 b 105 | 1,2 1,8 2,2
230 | 0,25 | 240 | 250-323- | 2-2 b 300 | 0,2 0,6 0,8
0,37 | 190 | 370-323- [2-2-2 b 450 | 0,3 0,4 0,5
0,55 | 140 | 550-323- [3-3-3 b 225 | 0,6 0,8 1,0
0,75 | 100 | 750-323- [ 3-3-3 b 225 | 0,6 0,8 1,0
1,1 75 | 111-323- | 5-5-5 b 105 | 1,2 1,8 2,2
1,5 62 | 151-323- [5-5-5 b 105 | 1,2 1,8 2,2
2,2 46 | 221-323- | 6-6-6 b 66 | 1,8 2,9 3,5
3,0 35 301-323- (14/114) - (14 1/ 14) a 60 2,4 3,2 3,8
4,0 26 401-323- (15 // 15) — (15 // 15) a 30 6,0 6,4 6,0
5,5 19 | 501-323- | (6//6)—(16//16) a 22 |56 8,8 7,5
7,5 14 | 751-323- | 17-17 b 24 18,0 8,0 7.5
11,0 |10 |112-323- | 18-18 b 16 | 12 12 14
150 |7 152-323- | 19-19 b 12 |15 16 19
185 |6 182-323- | 20-20 b 6 15 32 28
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Ménic frekvence Brzdné odpory Vysledné hodnoty
U | Pioo% | Rmin | SK 5xxE- Propojeni " Piiklad? | R P Ppeak Energie
vVl | kW] | [Q] [Q] | kW] | pewp? pulzu
[kws] ¥
400 | 0,55 | 390 | 550-340- | 10—10—10 b 660 | 0,6 0,9 1,0
0,75 | 300 | 750-340- | 10—10-10 b 660 | 0,6 0,9 1,0
1,1 220 | 111-340- | 13-13-13 b 300 | 1,2 2,1 2,5
1,5 180 | 151-340- | 13-13-13 b 300 | 1,2 2,1 2,5
2,2 130 | 221-340- | 14— 14— 14 b 180 | 1,8 3,5 3,0
3,0 91 | 301-340- | 14—14—14—14 b 240 | 2,4 2,6 3,2
4,0 74 | 401-340- | 15-15-15 b 9 |45 7.1 6,0
55 60 | 501-340- | 15-15-15 b 9 |45 7.1 8,5
75 44 | 751-340- | 16-16—16 b 66 | 6,6 9,7 9,0
11,0 |29 |112-340- | 17-17-17 b 36 |12 17 20
150 |23 | 152-340- |17-17-17 b 36 |12 17 20
18,56 | 18 | 182-340- | 18-18-18 b 24 |18 26 28
220 |15 |222-340- | 18—18-18 b 24 |18 26 28
300 |9 302-340- | 20—20-20-20 b 12 |30 53 52
370 |9 372-340- | 20—20-20-20 b 12 | 30 53 52
450 |8 452-340- | 20—21-21 b 9 41 71 78
550 |8 552-340- | 21—21-21 b 9 51 71 78

ZpUsob propojeni standardni brzdnych odporu z tabulky (Kapitola 2.6.1),
Pfitom znamena: ,//* = paralelni zapojeni, ,-“ = sériové zapojeni

Ptipad zapojeni dle nasledujiciho grafu

Maximalni mozny $pi¢kovy brzdny vykon pfi udané kombinaci odpord

Maximalni mozna energie pulzu pfi 1 % zatéZovalteli (1,2 s jednorazové béhem 120 s) pfi zohlednéni absolutniho omezeni ménice

frekvence

Tabulka 10: Kombinace standardnich brzdnych odport

(a)

(b)

[e;

Obr. 6: Typické propojeni brzdnych odport
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2.6.6 Kontrola brzdného odporu

metoda je pfitom termicka kontrola pomoci teplotniho spina¢e umisténého pfimo na brzdném odporu.

2.6.6.1 Kontrola pomoci teplotniho spinace

Brzdné odpory typu SK BR2-... jsou sériové vybaveny vhodnym teplotnim spinaem, pro typy
SK BR4-... Ize vhodné teplotni spinate dodat jako opci (viz kapitola 2.6.1 "Elektrické udaje brzdny
odpor"). Pfi montazi podstavného brzdného odporu pod méni¢ frekvence (SK BR4-...) se musi dat
pozor na to, Ze se musi pouZit teplotni spina€ s redukovanym prahem sepnuti (100°C).

Vyhodnoceni teplotniho spinace se v typickém pripadé provadi pomoci externiho fizeni.

Teplotni spina€ Ize alternativné ale vyhodnotit i pfimo ménic¢em frekvence. K tomu je nutno jej pfipojit
na volny digitalni vstup. Tento digitalni vstup se musi parametrizovat pomoci funkce {10} ,Blokovani
napéti®.

Pfiklad, SK 520E

» Teplotni spina¢ pfipojte k digitalnimu vstupu 4 ol -

(svorka 42/ 24) Q@I =
« Parametr P423 parametrizujte na funkci {10} @[ =

,Blokovani napéti* :% Z — 1
Jakmile je dosazeno maximalni teploty, spinac @ - N
rozpina. Vystup méni¢e frekvence se zablokuje. :% :J SR

Motor se dotaci.

2.6.6.2 Kontrola pomoci méfreni proudu a vypocétu

Alternativné k pfimé kontrole pomoci teplotniho spinace je také mozné pouzit nepfimou vypocetni
kontrolu vytiZzeni brzdného odporu, spocivajici na naméfenych hodnotach.

Tato softwarem podpofena nepfima kontrola je aktivovana nastavenim parametrd (P556) ,Brzdny
odpor® a (P557) ,Vykon brzdného odporu®. Aktualné vypocteny stupen vytiZzeni odporu Ize odedist v
parametru (P737) ,VytiZzeni brzdného odporu®. PfetiZzeni brzdného odporu vede k vypnuti ménice
frekvence s poruchovym hlasenim E3.1 ,Nadproud chopperu I3t*.

POZOR Pretizeni brzdného odporu

Nepfimy zpUsob kontroly, zaloZzeny na méfeni elektrickych hodnot a vypoétech se opira o standardni okolni
podminky. Pfi vypnuti zafizeni jsou vypoctené hodnoty resetovany. Tim nelze identifikovat, jaky stupen vytizeni
brzdny odpor skute¢né vykazuije.

Tak je mozné, Ze neni pretizeni identifikovano a brzdny odpor nebo jeho okoli se vysokymi teplotami poskodi.

Bezpecna kontrola je mozna vyluéné pomoci teplotniho spinace.
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2.7 Tlumivky

Ménice frekvence vytvareji v zavislosti na charakteru zatéze na strané sité ale i na strané motoru
(napf. proudové vyssi harmonické, vysoka strmost ¢ela impulzu), poruchy EMC, které mohou vést pfi
provozu zafizeni, ale i v pfistroji samotném k porucham. Tlumivky vstupniho obvodu popf.
meziobvodu slouzi pfednostné ochrané sit&, vystupni tlumivky naproti tomu redukuji v prvni fadé vlivy
na strané motoru.

2.7.1 Tlumivky na strané sité

Zasadné existuji dvé varianty tlumivek, slouzicich k ochrané na strané sité. Vstupni tlumivky jsou
zacClenény do napajeciho vedeni bezprostiedné pfed ménic, tlumivky meziobvodu naproti tomu jsou
viazeny do meziobvodu stejnosmérného napéti méniCe frekvence. Funkce obou tlumivek jsou
vzajemné srovnatelné.

Vstupnimi tlumivkami / tlumivkami meziobvodu jsou omezovany dobijeci proudy ze sité, které vytvareji
vy$Si harmonické proudu.

Tlumivky tak splfiuji vice funkci:

1. Redukce napétovych vyssich harmonickych na sitovém napéti pred tlumivkou

2. ZvySeni efektivnosti diky niz§imu vstupnimu proudu

3. Prodlouzeni zivotnosti kondenzatord meziobvodu

Doporuéujeme pouzit tlumivky v pfipadé, kdy vykon instalovaného ménice frekvence pfesahuje 20%

vykonu transformatoru. Pouziti tlumivek je ale ucelné i ve velmi tvrdych sitich nebo kapacitnich
kompenzacnich zafizenich. Tlumivky redukuji i negativni u€inky asymetrii sitového napéti.

Od vykonu ménice 45kW (vel. 8) je proto vzdy doporuéeno pouziti tlumivky meziobvodu.

Pokud v napajeci siti dochazi k silnéj§imu kolisani napéti v disledku spinani, jako napf. CastéjSi
pfipojovani a odpojovani paralelné pfipojenych velkych spotfebi€u, napajeni pomoci troleji nebo
vytvareji-li jina zafizeni vy8Si harmonické, je rovnéz doporuceno pouZiti tlumivek.

2.7.1.1 Tlumivka meziobvodu SK DCL-

Tlumivka meziobvodu je namontovana v bezprostfedni blizkosti méni¢e frekvence pfimo u
meziobvodu stejnosmérného napéti pfistroje. V8echny tlumivky jsou provedeny v kryti odpovidajici
IP00. Pouzita tlumivka se proto musi instalovat ve skfifiovém rozvadédi.

Typ ménice Typ filtru Mat. Cis. Datovy list
SK 5xxE-452-340-A ... -552-340-A SK DCL-950/120-C 276997120 T1276997120
SK 5xxE-752-340-A ... -902-340-A SK DCL-950/200-C 276997200 T1276997200
SK 5xxE-113-340-A SK DCL-950/260-C 276997260 T1276997260
SK 5xxE-133-340-A SK DCL-950/320-C 276997320 T1276997320
SK 5xxE-163-340-A SK DCL-950/380-C 276997380 T1276997380

Tabulka 11: Tlumivka meziobvodu SK DCL-...
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2.71.2 Vstupni tlumivka SK CI1

Tlumivky typu SK CI1- jsou urCeny pro
maximalni pfipojovaci napéti 230 V popf.
480 V pfi 50 / 60 Hz.

V3echny tlumivky jsou provedeny v kryti

odpovidajici IP00. Pouzita tlumivka se
proto musi instalovat ve skfifiovém
rozvadédi.
© °| |
- D2 - -2
= L1 = B1 ™
Obr.
podobny
Vstupni tlumivka 1 x 220 - 240 V Detail: Upevnéni
Typ ménice ¢ = E 4
Trvaly Indukén L1 B1 H N 5 E
SK 500E Typ proud ost D2 | $2 lg 2 g
[Al | [mH] S|e|=
SK CI1-230/8-C
0,25 ... 0,75 kW Vot 7S, 27599900 8 2x1,0 78 65 89 56 40 M4 4 1,1
SK ClI1-230/20-C
1,1...2,2kW Mat gis.. 278999040 20 2x0,4 96 90 | 106 | 84 65 M6 10 2,2
vS8echny rozméry v [mm] [mmz] [ka]
Tabulka 12: Udaje vstupni tlumivky SK Cl1-..., 1~ 240 V
Vstupni tlumivka 3 x 200 - 240 V Detail: Upevnéni
Typ ménice . - E 3
Trvaly Indukén L1 B1 H N 5 E
SK 500E Typ proud ost D2 | $2 lg 2 g
[Al | [mH] S|e|=
SK CI1-480/6-C
0,25 ... 0,75 kW Vot 7S, 276993008 6 3x4,88]| 96 60 | 117 | 71 45 M4 4 0,6
SK C11-480/11-C
1,1...1,5kW Mat gis.. 276993011 11 3x293]|120 [ 85 | 140 | 105 | 70 M4 4 21
SK Cl11-480/20-C
2,2...3,0kw Mot 2is.. 276993020 20 3x1,47 | 155 [ 110 | 177 | 135 | 95 M5 10 5,7
SK Cl11-480/40-C
4,0...7,5kw Mot &is.. 276993040 40 3x0,73]| 155 [ 115 [ 172 | 135 | 95 M5 10 7,5
SK Cl11-480/70-C
11 ... 15 kW Mat gis.. 276993070 70 3x0,47 | 185 | 122 | 220 | 170 | 77 M6 35 | 10,1
SK CI1-480/100-C
18,5 kW Vot tis.. 276993100 100 3x0,29| 240 | 148 | 263 | 180 | 122 | M6 35 | 18,4
vechny rozméry v [mm] [mm?] [kal

Tabulka 13: Udaje vstupni tlumivky SK Cl1-..., 3~ 240 V
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Vstupni tlumivka 3 x 380 - 480 V Detail: Upevnéni
Typ monice Trvaly | Indukén 5 g
y L1 | B1 | H ) || $
SK 500E Typ proud ost D2 §2 < = £
[A] | [mH] S| | <
SK CI1-480/6-C
0.55 ... 2,2 kW Vot 215, 276093006 6 3x4,88| 96 60 117 71 45 M4 4 0,6
SK CI1-480/11-C
3,0 ...4,0 kW Mat &is.- 976993011 11 3x293]| 120 | 85 140 | 105 70 M4 4 21
SK Cl11-480/20-C
55...7,5kW Mat gis.- 276995020 20 3x1,47 ] 155 | 110 | 177 | 135 95 M5 10 5,7
SK Cl11-480/40-C
11... 15 kW Mat gis.. 276993040 40 3x0,73] 155 | 115 | 172 | 135 95 M5 10 7,5
SK CI1-480/70-C
18,5 ... 30 kW Mat. is.. 276993070 70 3x0,47 ] 185 | 122 | 220 | 170 77 M6 35 | 10,1
SK CI1-480/100-C
37 ... 45 kW Mat &, 976993100 100 3x0,29| 240 | 148 | 263 | 180 | 122 | M6 35 | 18,4
SK CI1-480/160-C *
55 ... 75 kW Vat &ie. 976093160 160 3x0,18 | 352 | 140 | 268 | 240 | 105 | M8 | M8* | 27,0
SK CI1-480/280-C *
90 kW Mat Cis.. 276093280 280 3x0,10 ] 352 | 169 | 268 | 240 | 133 | M10 | M16*| 40,5
SK CI1-480/350-C *
110 ... 132 kW Mat & 976093350 350 3x0,08] 352 | 169 | 268 | 328 | 118 | M10 | M16*| 41,5
vS8echny rozméry v [mm] [mmz] [ka]
* svornik pro médénou listu, PE: M8
Tabulka 14: Udaje vstupni tlumivky SK Cl1-..., 3~ 480 V
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2.7.2 Vystupni tlumivka SK CO1

Pro snizeni ruSivého vyzafovani
motorového kabelu nebo ke kompenzaci

kapacity  kabelu  pfi  dlouhych ulzl [vlve] |wlwd
motorovych kabelech, |ze na vystupu al oo @@ 0
méni¢e frekvence vlozit dodateCnou H

H

IC
]

vystupni tlumivku (motorovou tlumivku).

Pfi instalaci se musi dat pozor na to,
aby byla nastavena pulzni frekvence na
3 -6 kHz (P504 = 3 - 6).

Tyto tlumivky jsou specifikovany pro ® ©
maximalni pfipojovaci napéti 480 V pfi | |

G

[R—

= L1 "

s

BT~

Obr.
podobny

Od 100 m / 30 m délky motorového kabelu (nestinény / stinény) by méla byt vsazena vystupni
tlumivka. Kryti v8ech tlumivek odpovida IP00. PouZita tlumivka se proto musi instalovat ve skfifiovém

rozvadédi.
Vystupni tlumivka 3 x200 — 240 V Detail: Upevnéni
Typ ménice ’ E 8
Trvaly | qukénost| L1 | Bl | H . N ) =
SK 5xxE Typ proud [mH] D2 | S2 = = g
[A] ) o T
=
0,25...0,75 | SK CO1-460/4-C
KW Mot Sis.: 276996004 4 3x3,5 120 | 104 | 140 84 75 M6 4 2,8
1,1...15kw | SKCO1-460/9-C | g 3x25 | 155 | 110 | 160 | 130 |715 | M6 | 4 | 50

Mat. &is.: 276996009

SK CO1-460/17-C
2,2 ...4,0 kW Vet . 276996017 17 3x1,2 185 | 102 | 201 | 170 | 57,5

M6 10 8,0

55..75kw |SKCO1-460/33-C| 33 3x06 | 185 | 122 | 201 | 170 | 77,5

Mat. &is.: 276996033

M6 10 | 10,0

11 ... 15kw |SKCO1-480/60-C| g 3x0,33 | 185 | 112 | 210 | 170 | 67

Mat. &is.: 276992060

M8 16 | 13,8

SK CO1-460/90-C
18,5 kW Vet . 276996090 90 3x0,22 | 352 | 144 | 325 | 224 | 94

M10 | 35 | 21,0

v8echny rozméry v [mm]

mm’ | [kl

Tabulka 15: Udaje vystupni tlumivky SK CO1-..., 3~ 240 V
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Vystupni tlumivka 3 x 380 — 480 V Detail: Upevnéni
Typ ménice . }E, 3
Tvaly | qukénost |L1 | B1 | H y N o | £
SK 5xxE Typ proud [mH] D2 $2 2 = g
[A] = o T
* SK C0O1-460/4-C
0,55* 1,5 kW Mat s 276996004 4 3x3.5 120 (104 | 140 84 75 M6 4 2,8
SK CO1-460/9-C
2,2...4,0 kW Mat. &is.: 276996009 9 3x25 155(110 | 160 | 130 (71,5 [ M6 4 5,0
SK CO1-460/17-C
55..75kW Mat, o7s.: 276996017 17 3x1.2 185 (102 | 201 170 [ 57,5 | M6 10 8,0
SK C0O1-460/33-C
11... 15 kW Mt dis.: 276996033 33 3x0,6 185 (122 | 201 170 (77,5 | M6 10 10,0
SK CO1-480/60-C
18,5 ... 30 kW Mat. &1s.: 276992060 60 3x0,33 185(112 | 210 | 170 67 M8 16 13,8
SK CO1-460/90-C
37 ... 45 kW Mat, o7s.: 276996090 90 3x0,22 352|144 | 325 | 224 94 M10 35 21,0
SK CO1-460/170-C *
55 ... 75 kW Mot Eis. 276996170 170 3x0,13 412 (200 | 320 | 264 | 125 | M10 |M12* |47,0
SK C0O1-460/240-C *
90 ... 110 kW Mot &is. 276596240 240 3x0,07 412(225| 320 | 388 | 145 | M10 |M12* |63,5
SK C0O1-460/330-C *
132 ... 160 kW Mot Eis. 276996330 330 3x0,03 3521188 | 268 | 328 | 129 | M10 [M16* | 52,5
vSechny rozméry v [mm] [mmz] [ka]
* svornik pro médénou listu, PE: M8
Tabulka 16: Udaje vystupni tlumivky SK CO1-..., 3~ 480 V
45
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2.8 Sitovy filtr

K udrzeni vysoké stupné& odruseni (tfida B dle EN 55011) Ize do pfivodniho sitového vedeni ménice
frekvence zapojit pfidavny externi sitovy filtr.

2.8.1 Sitovy filtr SK NHD (do vel. IV)

U sitového filtru typu SK NHD se jedna o tzv. podstavny kombinovany filir s integrovanou sitovou
tlumivkou. Sitovy filtr je uréen vyluéné pro 3-fazovy provoz.

Tim je k dispozici kompaktni jednotka pro zlepSeni stupné odruseni, kterou lze pfi omezenych
prostorovych pomérech namontovat i pod méni¢ frekvence.

Detailni informace k sitovému filtru Ize zjistit z pFisluSného datového listu. Datové listy jsou pfipraveny
ke staZeni na www.nord.com.

Typ ménice Typ filtru Mat. Cis. Datovy list
SK 5xxE-250-323-A ... -750-323-A SK NHD-480/6-F 278273006 T1278273006
SK 5xxE-111-323-A ... -221-323-A SK NHD-480/10-F 278273010 T1278273010
SK 5xxE-301-323-A ... -401-323-A SK NHD-480/16-F 278273016 T1278273016
SK 5xxE-550-340-A ... -750-340-A SK NHD-480/3-F 278273003 T1278273003
SK 5xxE-111-340-A ... -221-340-A SK NHD-480/6-F 278273006 T1278273006
SK 5xxE-301-340-A ... -401-340-A SK NHD-480/10-F 278273010 T1278273010
SK 5xxE-551-340-A ... -751-340-A SK NHD-480/16-F 278273016 T1278273016

Tabulka 17: Sit'ovy filtr NHD-...

2.8.2 Sitovy filtr SK LF2 (vel. V - VII)

U sitového filtru typu SKLF2 se jedna o sitovy filtr pro podstavhou montdZ, jehoz rozméry jsou
sladény s pfislusnym méniCem frekvence. Tim je umoznéna prostorové Usporna montéz. Datové listy
jsou pfipraveny ke stazeni na www.nord.com.

Typ ménice

Typ filtru

Mat. &is.

Datovy list

SK 5xxE-551-323-A ... -751-323-A

SK LF2-480/45-F

278273045

T1278273045

SK 5xxE-112-323-A

SK LF2-480/66-F

278273066

T1278273066

SK 5xxE-152-323-A ... -182-323-A

SK LF2-480/105-F

278273105

T1278273105

SK 5xxE-112-340-A ... -152-340-A

SK LF2-480/45-F

278273045

T1278273045

SK 5xxE-182-340-A ... -222-340-A

SK LF2-480/66-F

278273066

T1278273066

SK 5xxE-302-340-A ... -372-340-A

SK LF2-480/105-F

278273105

T1278273105

Tabulka 18: Sit'ovy filtr LF2-...
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2.8.3 Sitovy filtr SK HLD

S rédmovym sitovym filtrem lze umoznit stuperi odrudeni B (tfida C1) aZz do
maximalni délky motorového kabelu 25 m.

PFi pfipojeni sitovych filtrd se musi dbat na dodrzeni ,Smérnice pro kabelaz"
(Kapitola 2.9.1) a ,EMC* (Kapitola 8.3). Zejména se musi dat pozor na to, aby byla
pulzni frekvence nastavena na standardni hodnotu (P504). Sitovy filir by mél byt
umistén blizko (bo¢né) u ménice frekvence.

Pfipojeni je provedeno pomoci Sroubovych svorek na hornim (sit) a spodnim (méni¢
frekvence) konci filtru.

Typ filtru Detail: Upevnéni o
Typ ménice U L1 B1 H _ Prarez
[-VIA] D2 &2 pFipoje
SK 5xxE-250-323-A ...
SK BxxE-111-323-A SK HLD 110-500/8 190 45 75 180 20 4
SK 5xxE-151-323-A ...
SK BxxE-221-323-A SK HLD 110-500/16 250 45 75 240 20 4
SK 5xxE-301-323-A ...
SK 5xxE-551-323-A SK HLD 110-500/30 270 55 95 255 30 10
SK 5xxE-751-323-A SK HLD 110-500/42 310 55 95 295 30 10
SK 5xxE-112-323-A SK HLD 110-500/75 270 85 135 255 60 35
SK 5xxE-152-323-A...
SK 5xxE-182-323-A SK HLD 110-500/100 270 95 150 255 65 50
SK 5xxE-550-340-A...
SK 5xxE-221-340-A SK HLD 110-500/8 190 45 75 180 20 4
SK 5xxE-301-340-A ...
SK BxxE-551-340-A SK HLD 110-500/16 250 45 75 240 20 4
SK 5xxE-751-340-A SK HLD 110-500/30 270 55 95 255 30 10
SK 5xxE-112-340-A SK HLD 110-500/42 310 55 95 295 30 10
SK 5xxE-152-340-A...
SK 5xxE-182-340-A SK HLD 110-500/55 250 85 95 235 60 16
SK 5xxE-222-340-A SK HLD 110-500/75 270 85 135 255 60 35
SK 5xxE-302-340-A SK HLD 110-500/100 270 95 150 255 65 50
SK 5xxE-372-340-A...
SK 5xxE-452-340-A SK HLD 110-500/130 270 95 150 255 65 50
SK 5xxE-552-340-A SK HLD 110-500/180 380 130 181 365 102 95
SK 5xxE-752-340-A...
SK 5xxE-902-340-A SK HLD 110-500/250 450 155 220 435 125 150
SK 5xxE-113-340-A... - .
SK 5xxE-163-340-A Pfipravuje se
véechny rozméry v mm mm?
Tabulka 19: Sit'ovy filtr HLD-...
(il Informace Pouziti v UL — relevantni oblasti
Je-li méni¢ frekvence pouzit v UL relevantni oblasti, mize se vybrat sitovy filtr v souladu z FLA hodnotami,
pfifazenymi ménici frekvence.
Priklad: SK 5xxE-302-340-A - vstupni proud rms: 84 A/ FLA: 64,1A > HLD 110-500/75
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2.9 Elektrické pripojeni
A NEBEZPECI Nebezpeéi uderu elektrického proudu

PRISTROJE MUSIi BYT UZEMNENE

Bezpe&ny provoz pfistroje pfedpoklada, Zze bude odborné namontovan a uveden do provozu kvalifikovanym
personalem pfi respektovani instrukci, uvedenych v této pfirucce.

Zejména se musi respektovat jak vSeobecné a regionalni montazni a bezpecénostni pfedpisy pro prace na
silnoproudych zafizenich (napf. VDE), tak i pFislu§né predpisy pro odborné pouZiti nastroju a pouZiti osobnich
ochrannych prostfedku.

Sitovy vstup a pfipojovaci svorky motoru mohou byt pod nebezpeénym napétim, i kdyz je pfistroj mimo provoz.
U téchto skupin svorek se musi pouzit vzdy izolované Sroubovaky.

PFed realizaci nebo zménou pfipojeni k jednotce se vzdy presvédcte, ze je zdroj vstupniho napéti bez napéti.

Presvédcte se, Ze pristroj a motor odpovidaji pfipojovacimu napéti.

[i] Informace Teplotni snimaé a termistor (TF)

Termistory se musi, stejné jako jina signalni vedeni, instalovat oddélené od motorovych vedeni. V opacném
pfipadé zpUsobuiji rusivé signaly motorového vinuti pisobici na vedeni poruchy pfistroje.

V zavislosti na velikosti pFistroje jsou pfipojovaci svorky pro napajeci a fidici vedeni umistény v
riznych polohach. V zavislosti na stupni provedeni pfistroje nejsou rizné svorky ¢aste¢né k dispozici.

Velikost 1 -4 Velikost 5 -7 od velikosti 8

(D
=

1= Sitovy pfipoj L1, L2/N, L3, PE X1 od vel. 8: X1.1, X1.2
2= Pfipoj motoru U, Vv, W, PE X2 od vel. 8: X2.1, X2.2
3= Multifunkéni relé 1-4 X3
4= Brzdny odpor +B, -B X2 od vel. 8: X30
5= DC - meziobvod -DC X2 od vel. 8: X32
+DC, -DC
6= Svorky fizeni 10s, GND, 24Vout, IG, DIP pro AIN > X4, X5, X6, X7, X14
7= Technologicky box
8= Tlumivka meziobvod od vel. 8: X31
-DC, CP, PE
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Velikost 1 -4 Velikost 5 -7 od vel. 8

M «12 (o), :

= )b, . N C

E @

= 20 el

: | ] |- LEl ‘_

=

—

9= Komunikace CAN/CANopen; RS232/RS485 > X9/X10; X11
10 = Termistor T1/2 popf. TF+/- X13  do velikosti 4 (mimo SK 54xE): u DIN 5
11 = Bezpecné blokovani 86, 87, 88, 89 X8
pulzt
12 = Ridici napéti VI 24V 40, 44 X12  mimo SK 5x0E a SK 511E

2.

9.1 Smérnice pro elektrické zapojeni

Pristroje byly vyvinuty pro provoz v pramyslovém prostfedi. V tomto prostfedi mGze na pfistroj pusobit
elektromagnetické ruseni vysoké intenzity. Odborna instalace zaruCuje obecné bezporuchovy a
bezpeény provoz. Pro dodrzeni meznich hodnot smérnice o elektromagnetické kompatibilité by mély
byt dodrZzeny nasledujici pokyny.

1.

Zajistéte, aby byly vSechny pfistroje ve skfifiovém rozvadéci nebo sekci dobfe uzemnény kratkymi
zemnicimi vodici s velkym prafezem, pfipojenymi do spoleéného zemniciho bodu nebo k zemnici
listé. Obzvlasté dulezité je, aby byl kazdy fidici pFistroj, pfipojeny k elektronické pohonné technice
(napf. automatizacni pfistroj) propojen kratkym vedenim velkého priifezu se stejnym zemnicim
bodem, jako pfistroj samotny. Preferovany jsou ploché vodi¢e (napf. kovové tfrmeny), protoze pfi

. Ochranny vodi¢ motoru, fizeného pfistrojem, se musi pfipojit pokud mozno pfimo k zemnici

pfipojce pfislusného regulatoru. Pfitomnost centralni zemnici listy a spoleCné svedeni vSech
ochrannych vodi¢l na tuto listu zaru€uje zpravidla bezvadny provoz.

Pokud je mozno, musi se pro Fidici okruhy pouzit stinéna vedeni. Pfitom se musi stinéni na konci
vodiCe peclivé zakongCit a musi se dat pozor, aby Zily neprobihaly v pfili§ dlouhém Useku bez stinéni.
Stinéni kabelll analogovych pozadovanych hodnot musi byt u pfistroje uzemnéno pouze na
jedné strané.

Ridici vedeni se musi poloZit pokud mozno co nejdale od vykonovych vedeni, za pouZiti
oddélenych kabelovych kanalll apod. PFi kfizeni vedeni se musi podle moznosti provést uhel 90°.
Zajistéte, aby byly stykace v skfinich odrusené, bud RC zapojenim v pfipadé stykacl pro
stfidavé napéti nebo ,nulovymi“ diodami u stykacl pro stejnosmérny proud, pficemz se
odrusovaci prostiedky musi umistit u civek stykacét. Uginné jsou rovnéZ varistory pro
omezeni prepéti. Toto odruseni je dllezité zejména tehdy, pokud jsou stykaCe Fizeny
prostfednictvim relé v ménici frekvence.

Pro zatéZova vedeni (motorovy kabel) by se mély pouzit stinéné nebo pancéfované kabely.
Stinéni/ Pancéfovani se musi na obou koncich uzemnit. Uzemnéni by mélo byt podle moznosti
provedeno pfimo na dobfe vodivé montazni desce skfifiového rozvadéce nebo stinici uhelnik EMS
soupravy.

BU 0505 CZ-1516

49




SK 54xE — Priru¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS

Mimoto se musi bezpodmineéné dat pozor na provedeni elektrického propojeni v souladu s pravidly
elektromagnetické kompatibility. V pfipadé potfeby Ize dodat volitelnou vystupni tlumivku

Pri instalaci ménice frekvence se za zadnych okolnosti nesmi porusit bezpe¢nostni
ustanoveni!

POZOR! Poruchy a poskozeni

Ridici vedeni, sitova vedeni a motorova vedeni se musi poloZit oddé&len&. V Zadném pfipadé nesmi byt pro
vylou€enti infiltrace ruSeni uloZena ve spole¢né chrani¢ce / spole¢ném instalacnim kanalu.

Pro kabely, pfipojené k regulatoru motoru se pro kabely nesmi pouzit testovaci provedeni vysokonapétové
izolace. Nerespektovani vede k poSkozeni elektroniky pohonu.

2.9.2 PrizplUsobeni k IT-siti

Ve stavu po dodani je pfistroj konfigurovan pro provoz v TN popf. TT siti. Pro provoz v IT-siti se musi
provést jednoduché upravy, které mohou mit ovSem za nasledek zhorSeni odruSeni.

Az do velikosti 7 vCetné se pfizplsobeni provadi pomoci jumperl. Ve stavu po dodani jsou jumpery
zasunuty v ,normalni poloze“. Sitovy filtr ma pfitom svdj normalni G¢inek a z toho vyplyvajici svodovy
proud. Od velikosti 8 je zde k dispozici DIP—spinag. Podle spinaci polohy DIP-spinace je ménic
frekvence konfigurovan pro provoz v siti TN/TT nebo v IT-siti (viz také kapitola 8.3 a 8.3.3EMV -
Grenzwertklassen</dg_ref source_inline>).

Méni¢ frekvence Jumper A" | Jumper B Poznamka Svodovy proud
Velikost 1 - 4 Poloha 1 Poloha 1 Provoz v IT-siti zadny udaj
Velikost 1 - 4 Poloha 3 Poloha 2 Vysoky ucinek filtru <30 mA
Velikost 1 - 4 Poloha 3 Poloha 3 % Omezeny ucinek filtru 2 << 30 mA
>3,5mA
Velikost 5 - 7 Poloha 0 Poloha 1 Provoz v |T-siti Zadny udaj
Velikost 5 - 7 Poloha 4 Poloha 2 Vysoky ucinek filtru <6 mA
DIP-Switch ,,EMC-filtr“
Velikost 8 - 11 OFF Provoz v IT-siti <30 mA
Velikost 8 - 11 ON Vysoky ucinek filtru <10 mA

1) Jumper ,A“ pouze pro pfistroje typu SK 5xxE-...-A
2) platné pouze pro pfistroje typu SK 5xxE-...-A, u pfistroju typu SK 5xxE-...-O je tato poloha jumperu srovnatelna s polohou 1

Tabulka 20: Prizpisobeni integrovany sit'ovy filtr

POZOR! Provoz v IT-siti

Pouziti ménice frekvence v IT-siti je mozné po pfizpusobeni integrovaného sitového filtru.

Je darazné doporuéeno, provozovat méni¢ frekvence v IT-siti pouze tehdy, pokud je pfipojen brzdny odpor.
Dojde-li v IT-siti k poruSe uzemnéni, Ize timto opatfenim zabranit nepfipustnému nabiti kondenzatorového
meziobvodu a s tim spojenému zni€eni pfistroje.

Pfi provozu s hlidagem izolace se musi dat pozor na izolaéni odpor ménice frekvence.

50 BU 0505 CZ-1516



DRIVESYSTEMS 2 Montaz a instalace

Prizplisobeni velikost 1 - 7

POZOR! Poloha jumpert

Nasledné nezobrazené polohy jumperl nesmi byt zasunuty, protoze to mize vést ke zni€eni ménice frekvence.

Jumper ,A’ sitovy vstup (pouze pro pfistroje typu SK 5xxE-...-A)
Velikost 1 - 4

o o Provoz v IT-siti = Poloha 1
[ (redukovany svodovy proud)

Horni strana pristroje

L ]
. |§| normalni poloha = poloha 3

Velikost 5 - 7

Provoz v IT-siti = Poloha 0
(redukovany svodovy proud)

E"zl normaini poloha = poloha 4

Horni strana pristroje

Jumper ,B’ vystup motoru
Velikost 1 - 4

o 0 Provoz v IT-siti = Poloha 1
[*—e]| (redukovany svodovy proud)

Spodni strana pristroje

L ]
|§| . normalni poloha = poloha 2

L ]
. |§| redukovany svodovy proud = poloha 3

(Nastavena pulzni frekvence (P504) ma na svodovy ] : A S AR SR . . B |
proud pouze nepatrny vliv.) L ———
(u pfistroji typu SK 5xxE-...-O je funkce s polohou 1
identicka))

Velikost 5 - 7

o 0 Provoz v IT-siti = Poloha 1

Spodni strana pristroje
"] (redukovany svodovy proud)

L ]
|§| . normalni poloha = poloha 2
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Prizpuasobeni od velikosti 8

Prizplsobeni k IT-siti se provadi pomoci DIP-spinace ,EMC- N " ..'
filtr" (1). V expediénim stavu je tento spina¢ v poloze ,ON*. .

- ———

Pro provoz v IT-siti se musi spina¢ nastavit dom polohy =
,OFF*. Svodovy proud je pfitom za sou¢asného zhorSeni EMC
redukovan. N |

= ——
= i

Y AEHTEE l_!__n.]l
CadITERE

- fnE

2.9.3 Propojeni stejnosmérnych meziobvodu

POZOR Pietizeni meziobvodu

V dal$im bezpodmine¢né respektujte souhrnna kritéria pro uspofadani DC napajeni / propojeni meziobvod
meénicu frekvence.

Chyby pfi propojeni meziobvod(i maji obzvlasté zavazné dopady na nabijeci obvody v méni¢ich frekvence popf.
zivotnost meziobvodu, které mlze vést az k jejich iplnému zniceni.

Stejnosmérné propojeni je v technice pohonl ucelné, pokud v jednom zafizeni pracuji pohony
soucasné motoricky i generatoricky. Energii z generatoricky pracujiciho pohonu je mozné zpétné
napajet motoricky pracujici pohon. Vyhody spoc€ivaji v niz§i spotfebé energie a v usporném vyuziti
brzdnych odport. Dodate¢né Ize energetickou bilanci jesté vylepsSit za pomoci rekuperacni jednotky,
popF. napajeci a rekuperacni jednotky v jednom celku. Zasadné plati, Zze by pfi DC propojeni mély byt
spolu propojeny pfistroje s pokud mozno stejnym vykonem. Kromé toho se musi propojit pouze
pfistroje, pripravené k provozu (jejichz meziobvody jsou nabité).

Pripojeni
Vel.1...7 +B,-DC
od vel. 8 +DC, -DC

POZOR DC propojeni u 1-fazovych pfristroju

Pfi stejnosmérném propojeni jednofazovych pfistrojli je bezpodmineéné nutno dat pozor na to, aby byl k
propojeni pouzit ten samy externi vodi¢. V opacném pfipadé mlze dojit ke zni€eni pfistroje.

U pfistroju 115V (SK 5xx-xxx-112-O) neni stejnosmérné propojeni mozné.
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L1/L
L2/N

’ ’ L3/-
== = = = = ,.t._._ ........... PE

= 1 = 1
PEL3 L2 L1 PE L3 L2 L1
z el = i

Hiaseni

pfipravenosti ® @
vS§ech ménicl U @ @
URO,

-

frekvence

I
PE UV W +B-B-DC | PE UV W +B-B-DC
1
I
1

I

Propojeni,
kdyz jsou
ménice
pfipraveny

1 1
; ;
; ;
; :
5 5
! !
1 1
1 1

Obr. 7: Zobrazeni stejnosmérného propojeni

1 Meziobvody jednotlivych ménicl frekvence se musi odjistit vhodnym jisténim.

2 Ménice frekvence maiji své napajeni zajisténo pouze pomoci meziobvodu, galvanické oddéleni
musi byt zajisténo vykonovymi stykaci, se kterymi je tfeba pocitat v napajeni pfistrojd.

3 POZOR! Zajistéte, aby bylo propojeni realizovano az po nahlaseni provozni pfipravenosti. V
opacném pripadé hrozi nebezpedi, ze budou vSechny ménice frekvence nabijeny jednim
pFistrojem.

4 Zajistéte, aby bylo propojeni zruSeno, jakmile jeden z pFipoju jiz neni provozné pfipraven.

5 Pro vysokou disponibilitu musi byt pouZit brzdny odpor. Pfi pouZiti rizné velkych ménic
frekvence, se musi brzdny odpor pfipojit k vétSimu z pouzitych ménicu.

6 Jsou-li propojovany pfistroje stejného vykonu (identicky typ) a pusobi--li stejné sitové
impedance (identické délky vedeni k pfipojnici), smi se pouzit ménice frekvence i bez sitové
tlumivky. V opaéném pfipadé se musi do kazdého pfivodniho sitového vedeni kazdého ménice
frekvence instalovat sitova tlumivka.
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L1/L
L2/N
L3 /-
L - .- E N A D R e - PE
1
1
i
i
PEL3L2L1
Napajeci /
Rekuperacni

napdjeci jednotka

Informace k pfipojeni,
jisténi a nutnému
pfislusenstvi je nutno
poptat u vyrobce napajeci
/ rekuperacni napajeci
jednotky.

PE U V W +B-B-DC

PE U V W +B-B-DC

1
i
i
i
1
1
T
0
1
1
1

w<

1
i
i
i
1
1
T
0
1
1
1

Obr. 8: Zobrazeni stejnosmérného propojeni s napajeci / rekuperacni napajeci jednotkou

V souvislosti s DC napdjenim se musi zohlednit nasledujici body:

1

2
3

Mezi DC sbérnici a pfipojovanymi pfistroji pouzijte pokud mozno kratké propojovaci vedeni.
PFipojka a jisténi pfistroji v DC obvodu se musi provést v souladu s vykonovou ochranou
pFistroje a s maximalnim prdfezem.

Meziobvody jednotlivych ménicu frekvence se musi odjistit vhodnym jisténim.
Ménice frekvence maji své napajeni zajisténo pouze pomoci meziobvodu, galvanické oddéleni
je zajisténo vykonovymi stykaci, se kterymi musi byt pocitano v napajeni pfistroju.

4 DC napajeni je u pristroju od vel. 8 pfipustné pouze s externim nabijecim zafizenim.

5 P538 = 4 nastaveni ,DC napajeni*.
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2.9.4 Elektrické pfipojeni vykonového dilu

Nasledujici informace se tykaji vSech vykonovych pfipojll ménice frekvence. Sem patfi:

PFipoj sitového kabelu (L1, L2/N, L3, PE)
PFipoj motorového kabelu (U, V, W, PE)

PFipoj brzdného odporu (B+, B-)
P¥ipoj meziobvodu (-DC, (+DC))

PFipoj tlumivky meziobvodu (-DC, CP, PE)

Pred pripojenim pfistroje se musi dat pozor na nasledujici:

1.

Zajistéte, aby sitové napajeni zajiStovalo napéti ve spravné vysi a bylo dimenzovano pro potfebny

proud.

Zajistéte, aby byl mezi zdrojem napéti a méni¢em frekvence zapojen vhodny vykonovy spinac se
specifikovanym rozsahem jmenovitého proudu.

Sitové napéti pfipojte pfimo na sitové svorky L1-L2/N-L3-PE (podle pfistroje).

Pro pfipojeni motoru se musi pouzit tyizilovy kabel. Kabel se pfipoji ha motorové svorky PE-U-V-

Pokud se pouzije stinény motorovy kabel (doporuceno), musi se stinéni kabelu dodatecné
velkoplo$né ulozit na Uhelniku stinéni EMC-soupravy, minimalné alespon k dobfe vodivé montazni
ploSe skfifiového rozvadéce.

Od velikosti 8 se musi pouzit trubkova kabelova oka, obsazena v rozsahu dodavky. Po stisknuti se

musi oka izolovat stahovaci hadi¢kou.

[i] Informace

Pro dodrzeni stanoveného stupné odruseni je nevyhnutelné pouziti stinénych kabeld.

PFi pouziti urgitych koncovych objimek se mize maximalni pfipojovany prufez vedeni zmensit.

K pfipojeni vykonového dilu se musi pouzit nasledujici naradi:

Ménic frekvence Naradi Typ
Velikost 1 -4 Sroubovak SL/PZ1; SL/PH1
Velikost 5 -7 Sroubovak SL/PZ2; SL/PH2
Velikost 8 - 11 Nastrény kli¢ vel. 13

Tabulka 21: Naradi

BU 0505 CZ-1516
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Pfipojovaci data:

Ménic frekvence @ kabelu [mm?] AWG Utahovaci moment
Konstrukéni tuhy pruzny [Nm] [Ib-in]
velikost
1...4 02...6 02..4 24-10 05...06 442 ...5.31

5 05...16 0.5...10 20-6 12...15 10.62 ... 13.27
6 05...35 05...25 20-2 25...45 2212 ...39.82
7 0.5...50 05...35 20-1 25...4 2212 ...354
8 50 50 1/0 15 135
9 95 95 3/0 15 135
10 120 120 4/0 15 135
11 150 150 5/0 15 135

Tabulka 22: Pripojovaci data

POZOR!

Elektrické napajeni elektromechanické brzdy (popf. jejiho brzdového usmériiovace) musi byt zajisténo ze

sité.

Elektrické napajeni brzdy

PFipojeni na strané vystupu (pfipoj k motorovym svorkam) mize vést k zni€eni brzdy popf. ménice frekvence.

Sitové pripojeni (X1 — PE, L1, L2/N, L3)

Na strané vstupu sité neni u ménice frekvence zapotiebi Zadné zvlastni jisténi. Doporuduje se obvyklé
jisténi (viz Technické udaje) a pouZiti hlavniho spinaCe nebo stykace.

Data pristroje Pfripustné parametry sité
Napéti Vykon 1~115V 1~230V 3~230V 3~400V
115 VAC 0,25 ... 0,75 kW
230 VAC 0,25 ... 2,2 kW X X
230 VAC > 3,0 kW X
400 VAC > 0,37 kW X
Pripoje L/N=L1/L2 | L/N=L1/L2 L1/L2/L3 L1/L2/L3

Odpojeni popf. pfipojeni k siti se musi provést vzdy sou€asné a vSemi poly (L1/L2/L2 popf. L1/N).

POZOR!

Pouziti ménice frekvence v IT-siti je mozné po pfizplsobeni integrovaného sitového filtru.

Provoz v IT-siti

Je dlrazné doporuéeno, provozovat méni¢ frekvence v IT-siti pouze tehdy, pokud je pfipojen brzdny odpor.
Dojde-li v IT-siti k poruSse uzemnéni, lze timto opatfenim zabranit nepfipustnému nabiti kondenzatorového

meziobvodu a s tim spojenému zniceni pfistroje.

Pfi provozu s hlidacem izolace se musi dat pozor na izolaéni odpor ménice frekvence.
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Motorovy kabel (X2 - U, V, W, PE)

Pokud se jedna o standardni typ kabelu (dejte pozor na EMC) smi mit motorovy kabel celkovou
délku 100m. PouZije-li se stinény motorovy kabel nebo je kabel polozen v dobfe uzemnéném
kovovém kanalu, neméla by byt celkova délka vice nez 30m.

PFi vétSich délkach kabelu se musi pouZit vystupni tlumivka (pfisluSenstvi).

PFi provozu s vice motory se celkova délka motorového kabelu sklada ze souctu jednotlivych délek
kabeld.

POZOR! Zapojeni na vystupu

Motorovy kabel se nesmi odpinat, pokud méni¢ vyrabi napéti (pro odpojeni musi byt méni¢ vrezimu
+Pripravenost k zapnuti“ nebo ,Blokovani pulz(®).

V opacéném pfipadé muze dojit k poSkozeni ménice.

Brzdny odpor (X2 - +B, -B)

Svorky +B/ -B jsou ur€eny pro pfipojeni vhodného brzdného odporu. Pro pfipojeni by se mélo volit
pokud mozno kratké, stinéné propojeni. PFi instalaci brzdného odporu se musi vzit na védomi
provozné podminény velmi silny ohfev (> 70°C).
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2.9.5 Elektrické pripojeni ridici jednotky

PFipojky fizeni jsou umistény pod pfednim krytem (od velikosti 8 pod obéma pfednimi kryty) ménice
frekvence. V zavislosti na provedeni a konstrukéni velikosti je osazeni rozdilné. Az do velikosti 7 jsou
jednotlivé svorky Fizeni (X3, X8, X13) umistény z€asti osazené (viz kapitola 2.9 "Elektrické pfipojeni").

Pripojovaci data:

Méni¢ frekvence vSechny Velikost 1 ... 4 Velikost 5 ... 7 od vel. 8

Radova svorkovnice typicky X3 X3, X8, X12, X3.1/2,
X13 X15

@ tuhého kabelu [mm?] 0.14...15 0.14...25 02..6 02..25

@ pruzného [mm?] 014 ...15 014 ...15 02..4 02..25

kabelu

AWG 26-16 26-14 24-10 24-12

standardizace

Utahovaci [Nm] Sevieni 05...06 05...06 Sevieni

moment

[Ib-in] 442 ...5.31 442 ...5.31

GND/QV je spolecny referenéni potencial pro analogové a digitalni vstupy.

Mimoto se musi respektovat, Ze u méni¢u frekvence SK 5x5E velikosti 1 ... 4 slouzi svorka 44
napajeni Fidiciho napéti, u pfistroju od velikosti 5 tato svorka poskytuje Fidici napéti 24V.

(il Informace Souétové proudy

5V / 15V (24 V) Ize eventudlné odebirat z vice svorek. Sem patfi napF. i digitalni vystupy nebo ovladaci skupina
pfipojena pomoci RJ45.

Soucet odebiranych proudd nesmi u konstrukéni velikosti 1 ... 4 pfekrocit hodnotu 250 mA /150 mA (5 V /15 V).
Od velikosti 5 jsou mezni hodnoty u 250 mA /200 mA (5V /24 V).

(il Informace Vedeni kabelt

Veskera fidici vedeni (i termistory) se musi vést oddélené od sitovych a motorovych vedeni, aby se zamezilo
infiltraci poruch do pfistroje.

Pfi paralelnim vedeni se musi dodrzet minimalni vzdalenost 20 cm od vedeni pod napétim >60 V. Stinénim
vedeni pod napétim popf. pouzitim uzemnénych délicich pfepazek z kovu v kabelovych kanalech Ize zmenSit
minimalni vzdalenost.

Alternativni: pouziti hybridni kabel se stinénim z Fidicich vedeni.
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2 Montaz a instalace

Rada svorek X3, (od velikosti 8: X3.1 a X3.2) - relé

SK 540E  SK 545E
Relevance
v v
Svorky X3: 1 2 3 4
Oznaceni K1.1 K1.2 K2.1 K2.2
Svorka |Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
1 Vystup 1 Reléovy spinaci kontakt Rizeni brzdy P434 [-01]
2 [Rizeni brzdy] 230 VAC, 24 VDC, (spina pii b&hu)
3 Vystup 2 <60 VDC v obvodech s|Porucha / Pfipravenost k provozu
4 [Pfipravenost / | bezpecnostnim oddélenim, (sepnuto je-li méni& pripraven k provozu | P434 [-02]
Porucha] S2A / bez poruchy)
Rada svorek X4 — analog. I/O
SK 540E  SK 545E
Relevance
v v
Svorky X4: 11 12 14 16 17
Oznaceni VO 10V | GND/OV AIN1 AIN2 AOUT1
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
11 10V Referenéni 10V, 5mA,
napeti bez odolnosti proti
zkratu Analogovy vstup Fidi vystupni frekvenci
ménice frekvence.
12 Referencni potencial 0V analo
analogovych signald 9 @ [ ]
. m 2 R=10k
14 Analogovy vstup 1 V=0...10V, R=30kQ, @ [0 14 :
~ = — @l 16— P400 [-01]
[pozadovana | 1=0/4...20mA, Ri=2500, | | & g5 |- . [T P420 [-08
frekvence] | moZnost pfepnuti DIP e [-08]
- spinaCem, vztazny Mozné digitalni funkce jsou popsany v
16 Analogovy vstup 2 | potencial GND. parametru P420.
[zadna funkcee] | pyi pouZiti digitalnich od velikosti 5
funkei 7.5...30V. Konfigurace analogového vstupu pomoci P400 [-02]
od velikosti 5: DIP spinade (viz nize). P420 [-09]
také signaly -10 ... +
10V
17 Analogovy vystup 0...10vV Lze pouzit pro externi indikaci nebo k
[24dna funkce] vztazny potencial GND | dalSimu naslednému zpracovani ve stroji.
max. zatéZovy proud: P418 [-01]
5mA analogovy,
20maA digitalni
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Konfigurace analogovych signala

vel. 1...4:
1 = DIP spina¢: vlevo = | / vpravo =V
AIN2: | = proud 0/4 ... 20 mA
\% = napéti
AIN1: | = proud 0/4 ... 20 mA
\% = napéti
od vel. 5:
1 = DIP spina¢: vlevo = ON / vpravo = OFF
S4: AIN2: ON =+10V
OFF =0...10V
S3: AIN1: ON =+10V
OFF =0...10V
S2: AIN2: | = ON = proud 0/4 ... 20 mA
\% = OFF = napéti
S1: AIN1: | =ON = proud 0/4 ... 20 mA
\% = OFF = napéti
Poznamka:

Kdyz je S2 = ON (AIN2 = proudovy vstup), musi byt S4 = OFF.
Kdyz je S1 = ON (AIN1 = proudovy vstup), musi byt S3 = OFF.
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2 Montaz a instalace

Rada svorek X5 - digit. vstupy

SK540E  SK 545E
Relevance
N
Svorky X5: 21 22 23 24 39 38 42 40
Oznaceni DIN1 DIN2 DIN3 DIN4 TF- TF+ VO 15V | GND/OV
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
21 Digitalni vstup 1 Kazdy digitalni vstup ma reakéni dobu
<5ms P420 [-01]
[£AP vpravo] | 7.5..30V, Ri=6.1kQ " o
2 Digitalni vstup 2 Nevhodné pro Zapojeni pomoci internich 15V: 420 102]
vyhodnoceni termistoru. @ [ 21 .
[ZAP vlevo] o 2 ) .
Lo QM 23|—
23 Digitalni vstup 3 _ | Pfipojeni HTL-snimace QI 2# . °
[sada parametrd | mozng pouze na DIN2 a @ (1] 3 | |‘moor-p1c | P420 [-03]
bit0] | DIN4 : % 38 | — L4 15v
. 42 >
24 Digitalni vstup 4 Mezni frekvence: @ [T 20
[pevna frekv. 1, | MaX- 10 kHz P420 [-04]
P429] . . .
Zapojeni pomoci externich 7,5-30V:
39 Vstup termistoru -
@ [0 21
38 Vstup termistoru + Beznapétovy, : % sg '
neodpojitelny vstup Q@ I 2 . °
termistoru pro kontrolu @ [ 39 E_‘motor-PTC
teploty motoru pomoci @ [0 38 75..30V
PTC @ 0 4 GND / 0V
@ [I] 40
42 15V napéjeci napéti | 15V + 20% Napajeni z ménice frekvence pro
vystup max. 150 mA (output), spinani digitalnich vstupl nebo napajeni
Zkratuvzdorny enkodéru 10-30V
40 Vztazny potencial s . .
digitalnich signald 0V digitalni Vztazny potencial
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SK 540E  SK 545E
Relevance
\/
Svorky X5: 21 22 23 24 25/39 41/ 38 44* 40 * svorka 44:
do velikosti 4:
DIN1 DIN2 DIN3 DIN4 DINS/TF- | VOS5V /TF+ | V...24V | GND/OV Vi
Oznaceni od velikosti 5:
VO
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
21 Digitalni vstup 1
P420 [-01]
[ZAP vpravo] | 7.5...30V, Ri=6.1kQ Kazdy digitalni vstup ma reak¢ni dobu
22 Digitalni vstup 2 Nevhodny pro <5ms.
[ZAP vlevo] | VYhodnoceni termistoru. | velikost 1 a2 4: P420 [-02]
o @ ] 21
23 Digitalni vstup 3 Pfipojeni HTL-snimace Q2|
[Sada parame’[rfj mozné pouze na DIN2 a . [D 23 P420 [_03]
bit0] | DIN4 @ (1] 24
. @ [0 39| otor-pic |
24 Digitalni vstup 4 Mezni frekvence: : % " S e
[pevna frekv. 1, | Max. 10 kHz @ GND / 0V P420 [-04]
P429] ] .
od velikosti 5:
25 Digitalni vstup 5
griaint vsiup k dispozici: od vel. 5 @I 2 P420 [-05]
[zadna funkce] QI 22
; " O [ 23
39 Vstup termistoru - k dispozici: vel. 1 -4 @ I 2¢
Q2
38 Vstup termistoru + @ [ 41 18 30V
Beznapétovy, @ ] 44 ~* /v
neodpojitelny vstup @[ 4
termistoru pro kontrolu
teploty motoru pomoci
PTC
41 Vystup napajeni 5V | k dispozici: od vel. 5
5V + 10%
max. 250 mA (output),
neodolny proti zkratu
44 Velikost 1 az 4 18...30V Externi napajeni pro fidici jednotku
VI 24V napajeni ) ménice frekvence je pro funkci ménice
vstup min. 800mA (input) frekvence bezpodmine&né nutné.
od velikosti 5 Napajeni z ménice frekvence k dispozici
VO 24V napajeni pro spinani digitalnich vstupt nebo
vystup napajeni enkodéru 10-30V
24V + 25% " . .
max. 200 mA (output), R'fj'(.:l napéti 24V’DC Jeovvyrab’eno
zkratuvzdorny méniem samotnym, maze byt ale
alternativné pfivadéno i ze svorek
X12:44/40 (od velikosti 8: X15:44/40).
Napajeni ze svorky X5:44 neni mozné.
40 Vztazny potencial s . .
digitalnich signald 0V digitalni Vztazny potencial
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2 Montaz a instalace

Rada svorek X6 — ¢idlo otacek

SK 540E  SK 545E
Relevance
y y
Svorky X6: 49 51 52 53 54
Oznaceni VO 12V | ENCA+ | ENCA- | ENCB+ | ENC B-
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
49 12V napéjeci napéti | 12V + 20% Vstup inkrementéalniho snimace je
vystup max. 150mA (output) vyuzitelny pro pfesnou regulaci otacek,
neoaolny proti Zkraty funkce vedlej$i pozadované hodnoty
nebo polohovani.
51 Stopa A TTL RS422 Pro kompenzaci poklesu napéti u
52 Stopa A inverzni ’ ) dlouhych kabelovych propojeni, se musi
500...8192 imp./ot. pouZit systém snimade s napajenim 10-
53 Stopa B Mezni frekvence: 30V. P300
54 Stopa B inverzni max. 205 kHz Upozornéni: Snimade s napajenim 5V

jsou pro vytvoreni provozné spolehlivého
systému nevhodné.
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Rada svorek X7 - Digital. I/0O
SK540E  SK 545E
Relevance
\/
Svorky X7: 73 74 26 27 5 7 42 40
Oznaceni RS485+ RS485- DING DIN7 DOUT1 DOUT2 VO 15V | GND/OV
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
73 Prenosova rychlost Pfipojeni sbérnice, paralelné k RS485
na zastréce RJ12
Datové vedeni 9600...38400Baud . . . B P503
N . UPOZORNENI: Zakon&ovaci odpor DIP
74 RS485 Zakongovaci odpor e A P509
R=1200 spinac 1 (viz RJ12/RJ45) se musi pouzit
i pro svorku 73/74
26 Digitélnvl' IVStlfp 6 Jako je popsano u fadové svorkovnice P420 [-086]
[zadna funkce] 7 5. 30V, R=3.3k0) X5, DIN1 aZ DINS.
27 Digitaln{ vstup 7 e Nevhodné pro vyhodnoceni termistoru
[z4dna funkce] motoru. Pa20 071
Alternativné: Digitalni vstup (DIN7) Ize pouzit i jako
Vystup 5 (DOUT3) digitalni vystup (DOUT3).
[#4dna funkce] | Digitalni vystup Jsou-li P434 [-05] a P420 [-07] P434 [-05]
parametrizovany funkcemi, vede high
15V, max. 20 mA signal DOUT — funkce k high signalu pro
DIN - funkci.
5 Vystup 3 (DOUT1) PFi"inQUkénl'ch zatézich:
L Zajistéte ochranu nulovou o . P434 [-03]
[zadna funkce] | diodou. K vyhodnoceni v fidicim systému.
7 Vystup 4 (DOUT2) Rozsah funkce odpovida relé (P434).
P434 [-04
[zadna funkce] [-04]
Alternativné: Digitalni vystup (DOUT2) Ize pouzit i
Digitalni vstup 8 jako digitalni vstup (DIN8).
[z4dna funkee] | 7.5...30V, R=3.3kQ Jsou-li P434 [-04] a P420 [-10] P420 [-10]
parametrizovany funkcemi, vede high
signal DOUT - funkce k high signalu pro
DIN - funkci.
42 Vystup napajeni 15V + 20% Napajeni pro nastaveni digitalnich
15V max. 150 mA (output) vstupl nebo napajeni enkodéru 10-30V
zkratuvzdorny
40 Vztazny potencial s
digitalnich signala | OV digitaini
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SK 540E  SK 545E
Relevance
\/
Svorky X7: 73 74 26 27 5 7 44* 40 * svorka 44:
do velikosti 4: VI
Oznaceni RS485+ | RS485- DIN6 DIN7 DOUT1 DOUT2 | V...24V | GND/OV od velikosti 5: VO
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
73 Pfenosova rychlost rF]’;ipcagjetr;l' sbirg;(;e, paralelné k RS485
Datové vedeni 9600...38400Baud zas Ccev L P503
N . UPOZORNENI: Zakon&ovaci odpor DIP
74 RS485 Zakongovaci odpor e ASSl P509
R=1200 spinac 1 (viz RJ12/RJ45) se musi pouzit
- i pro svorku 73/74
26 Digitélnvl' IVStlfp 6 Jako je popsano u fadové svorkovnice P420 [-06]
[zadna funkce] X5, DIN1 az DINS5.
7.5...30V, R=3.3kQ , , .
27 Digitalni vstup 7 Nevhodné pro vyhodnoceni termistoru P420 [-07]
[zadna funkce] motoru.
Alternativné: Digitalni vystup Digitalni vstup (DIN7) Ize pouzit i jako
Vystup 5 (DOUT3) | Velikost 1 a2 4 digitalni vystup (DOUT3).
[24dna funkce] | 18-30V, podie VI 24V, Jsou-li P434 [-05] a P420 [-07] P434 [-05]
max. 20 mA parametrizovany funkcemi, vede high
od velikosti 5 signal DOUT - funkce k high signalu pro
DOUT1 a DOUT2: DIN - funkei.
5 Vystup 3 (DOUT1
ystup - ,( : ) |24V, max. 200 mA o , P434 [-03]
[zadna funkce] K vyhodnoceni v fidicim systému.
7 Vystup 4 (DOUT2) P induk&nich zat&zich: Rozsah funkce odpovida relé (P434).
[24dn4 funkce] Zajistéte ochranu nulovou P434 [-04]
diodou.
Alternativné: Digitalni vystup (DOUT2) Ize pouzit i
Digitalni vstup 8 jako digitalni vstup (DIN8).
[z4dna funkee] | 7.5...30V, R=3.3kQ2 Jsourli P434 [04] a P420 [10] P420 [-10]
parametrizovany funkcemi, vede high
signal DOUT - funkce k high signalu pro
DIN - funkci.
44 Velikost 1 az 4 18...30V Napajeni pro Fidici jednotku ménice
VI 24V napajeni ) frekvence je pro funkci ménice frekvence
vstup min. 800 mA (input) bezpodmine&né nutné.
od velikosti 5 Napéjeni z ménice frekvence k dispozici
VO 24V napajeni pro spinani digitalnich vstupl nebo
vystup 24\ + 25% napajeni enkodéru 10-30V
max. 200 mA (output), Ridici napéti 24V DC je samotnym,
zkratuvzdorny mizZe byt ale alternativné pfivadéno i ze
svorek X12:44/40. Napéjeni ze svorky
X7:44 neni mozné.
40 Vztazny potencial 1\, s
digitalnich signald
Rada svorek X8 — Bezpeénostni blokovani pulzii (ne u pfistroja 115V)
SK540E  SK 545E
Relevance
N
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Svorky X8: 86 87 88 89
Oznagéeni VO_S 15V | VO_SOV | VI.SOV | VI_S 24V
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
86 Napajeci napéti bez odolnosti proti zkratu PFi uvedeni do provozu bez pouZiti
87 L B Detaily: bezpecénostni funkce, propojenim pfimo
Vztazny potencial | gyo530,“Technické tdaje” | na VI_S 24V.
P420 [-...
88 Vztazny potencial ]
Detaily: B &nostni vst
89 Vstup BU0530,“Technické udaje | - cZPecnosint vstup
Safety STOP
SK 540E  SK 545E
Relevance
N
Svorky X8: 86 87 88 89
Oznaceni VO_S24V | VO_SO0OV | VI_SO0OV | VI_S 24V
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
86 Napajeci napéti bez odolnosti proti zkratu PFi uvedeni do provozu bez pouZiti
87 L B Detaily: bezpecénostni funkce, propojeni pfimo
Vztazny potencial | Bp530,“Technické udaje | na VI_S 24V.
P420[...
88 Vztazny potencial [-]
Detaily: B Xnostni vst
89 Vstup BU0530,“Technické tdaje* | =0 oo oor VSP
Safety STOP
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2 Montaz a instalace

Rada svorek X9 a X10 — CAN / CANopen

SK 540E  SK 545E
Relevance
y v
Svorky X9: /
X10: 1 2 3 4 5 (3 7 8
. CAN_H CAN L | CAN_GND nc nc CAN_SHD | CAN_GND | CAN_24V
Oznaceni
Kontakt | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
1 CAN/CANopen X10 X9
2 signal
3 CAN GND
4 Prenosova rychlost
Zadna funkce ...500 kBaud
5 Zditky RJ45 jsou interné A J J ‘ m@ JJ J ‘ m@
6 Stinéni kabeld paralelné propojeny. o 9o, o e
ZakoncCovaci odpor 29 29 DA% 20 P503
7 GND/OV R=240 Q DIP 2 (viz niZe) 33322338 333223338 P509
8 Ext. 24VDC UPOZORNEN:I: K provozu o xe
napajeni rozhrani CANbus/CANopen 2% B‘J,A's' Pin &is. 1... 8
musi byt zajidténo externi UPOZORNENI: Toto rozhrani CANopen
napajeni 24 V (zatizitelnost | S& muze pouZit k vyhodnoceni snimace
min. 30 mA). absolutni hodnoty. Dalsi detaily
naleznete v pfiru¢ce BU 0510.
Doporucéeni: Zajistéte odlehéeni tahu
(napf. pomoci soupravy EMC)
DIP spinac¢ 1/2 (horni strana ménice frekvence)
DIP-1 Zakonc¢ovaci odpor pro rozhrani RS485 X11 X10 X9
(RJ12); ON = pfipojeno
[Default = ,OFF*] 11111
PFi komunikaci RS232 DIP1 na ,OFF*
DIP-2

Zakonc&ovaci odpor pro rozhrani
CAN/CANopen (RJ45); ON = pfipojeno
[Default = ,OFF*]
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SK 54xE — Priru¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS
Rada svorek X11 — RS485 / RS232

SK 540E  SK 545E
Relevance

y v

Svorky X11: 1 2 3 4 5 (]
Oznaéeni RS485 A+ | RS485 A- GND 232 TXD | 232 RXD +5V
Kontakt | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr

[tovarni nastaveni]

Upozornéni: Spojeni dvou ménicu frekvence pomoci zdifky RJ12 se smi provést vyluéné pomoci USS-sbérnice (RS485). Musi
se dat pozor na to, Ze pomoci datového vedeni neni umoznéno jiz spojeni pres RS232, aby bylo vylou¢eno poskozeni tohoto
rozhrani.
1 Prenosova rychlost

Datové vedeni 9600...38400 Baud
2 .

RS485 Zakonc¢ovaci odpor

R=240 Q DIP 1 (viz nize)

3 Vztazny potencial P503

signalu sbérnice e

(vdy propoite 0 V digitalni »J J KL' P509

kabelazi!)

<tl mI
4 Datové vedeni Prenosova rychlost § § g 28
5 RS232 9600...38400 Baud
RJ12: Pin is. 1 ... 6

6 Interni napajeni 5V |5V +20 %
volitelné | Kabel Délka 3 m

RJ12 na SUB-D9 Obsazeni zdifky SUB-D9:

RXD
pro RS.232_- ov | 1mm
komunikaci
ro pfimé pripojeni k 1 =
PG SNORD CON  ||© Nooos/s O Mat. Gis. 278910240
DIP spinac¢ 1/2 (horni strana ménice frekvence)

DIP-1 Zakonc¢ovaci odpor pro rozhrani RS485 X11

(RJ12); ON = pfipojeno

[Default = ,OFF“] N

PFi komunikaci RS232 DIP1 na ,,OFF*
DIP-2

Zakoncovaci odpor pro rozhrani AAJ ‘ LK ) g 9 e, % }i

CAN/CANopen (RJ45); ON = pfipojeno oe N 25 E 88 548 B8

[Defau|t=,,OFF“] 255223 33322383838 333223338

RS232/485 DIP CAN/CANopen
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DRIVESYSTEMS

2 Montaz a instalace

Svorkovnice X12 — 24 VDC vstup (pouze vel. 5 ... 7)

SK 540E  SK 545E
Relevance
N
Svorky X12: 40 44
Oznaceni GND VI 24V
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
44 Vstup externiho 24V . 30V Pfipoje’nl' volit’elné. Ffokud n"enll' pFipo!'.eno’
. . externi napéti, musi se zajistit napajeni
napajeni min. 1000mA e .
vnitfnim zdrojem.
40 Vztazny potencial | o\ p gy Vztazny potencial
digitalnich signald
Radova svorkovnice X13 — Motor PTC (pouze velikost 5 ... 7)
SK540E  SK 545E
Relevance
N
Svorky X13: T1 H2
Oznaceni T1 T1
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
T Vstup termistoru + EN 60947-8
H2 Zap: >3,6 kQ Funkce neni odpoijitelna, instalujte
Vstup termistoru - Vyp: < 1,65 kQ propojku, neni-li termistor k dispozici.
Mérné napéti 5V uR <4 kQ
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SK 54xE — Pfiru¢ka meénice frekvence DRIVESYSTEMS
Radova svorkovnice X14 — Univerzalni snimagée - Interface
SK 540E  SK 545E
Relevance
v v
Svorky X14: 66 65 64 63
Oznaceni DAT- DAT+ CLK- CLK+
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
66 Signal DAT-
(RS485 DAT-) Pro pfipojeni snimacu SSI, BISS, EnDat
65 Signal DAT+ TTL, R8422 a Hiperface. 200
(RS485 DAT+) Prenosova frekvence: ’
igné 200 Kz, Fipojeni snimadd (P604, ale
64 Signal CLK- Vyjimka SSl-snimag: ELOD[;?pOJem snimacl SSI, BISS, a pouze, o
63 100 kHz » POSICON)
Alternativné: kdyz neni pfipojen Zadny
Signal CLK+ univerzalni snimac: PFipoj nulové stopy
inkrementalniho ¢idla: 0 = 63, 0/ = 64
mozny.
Radova svorkovnice X15 — Motor PTC a vstup externich 24VDC (od velikosti 8)
SK 540E  SK 545E
Relevance
N
Svorky X15: 38 39 44 40
Oznaceni T1 H2 VI 24V GND
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
38 , EN 60947-8
Vstup termistoru +
Zap: >3,6 kQ , e .
] Funkce neni odpojitelnd, instalujte
39 Vyp: < 1,65 kQ propojku, neni-li termistor k dispozici.
Vstup termistoru - Mérné napéti 5VuR <4
kQ
Napajeni pro fidici jednotku ménice
44 Externi napajeni 24V ... 30V b P J . oo
. frekvence Je pro funkci ménice
Vstup min. 3000mA . .
frekvence bezpodmineéné nutné.
40 Vztazny potencial | o\ p gy Vztazny potencial
digitalnich signald
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DRIVESYSTEMS 2 Montaz a instalace

2.10 Barevné oznaceni a obsazeni kontaktli pro snimac otacek
Vstup encoderu X6

U pfipoje inkrementalniho snimace otaCek se jedna o vstup pro typ se dvémi stopami a s TTL
kompatibilnimi signaly pro ovlada¢ dle EIA RS 422. Maximalni pfikon proudu inkrementalniho
snimace otacek nesmi prekrocit 150 mA.

Pocet impulzii na otacku muze byt mezi 500 a 8192 inkrement(. Nastavuje se pomoci parametru P301 ,Pocet impulzi na
otacku inkrementalniho snimace“ ve skupiné menu ,Regulaéni parametry” v standardnim odstupriovani. Pfi délkach vedeni >20
m a otackach motoru nad 1500 min™" by nemél mit snimag vice nez 2048 impulz(i na otacku.

PFi vétSich délkach vedeni musi byt zvolen dostatecny prufez vedeni, aby pokles napéti nebyl pfilis
velky. To se tyka predevsim napajeciho vedeni, kde Ize prifez zvétsit paralelnim zapojenim vice Zil.

U sinusovych snimacd popf. SIN/COS snimadu nejsou na rozdil od inkrementalniho snimace vysilany
signaly ve tvaru impulzu, ale ve formé dvou (o 90° posunutych) sinusovych signald.

[i] Informace Smér poéitani snimace otacek

Smér pocitani inkrementalniho snimace musi odpovidat motoru. Proto se musi podle sméru otadeni snimace
otacek k motoru (eventualné stranové opacné) nastavit v parametru P301 pozitivni nebo negativni po¢et impulza
na otacku.

[i] Informace Funkéni zkouska snimacée otacéek

Pomoci parametru P709 [-09] a [-10] Ize méfit rozdil napéti mezi stopami A a B. Pokud se inkrementalni snimac¢
otaci, musi hodnota obou stop preskakovat mezi -0.8V a 0.8V. Pokud hodnota napéti pfeskakuje pouze mezi 0 a
0.8V popf. -0.8 je pfisluSna stopa defektni. Poloha pak jiz inkrementalnim snimacem nemize byt bezpecné
stanovena. Doporucujeme snimac¢ vyménit!
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SK 54xE — Priru¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS

Inkrementalni snimac

V zavislosti na rozliseni (po¢tu impulzl na otacku) generuji inkrementalni snimace definovany pocet
impulz( na otacku hfidele snimace (stopa A / stopa A inverzné). Tim Ize méfFit pfesny pocet otacek u
motoru s méni¢em frekvence. Pouzitim druhé stopy (B / B inverzné) pfesazené o 90° (V4 periody) se
mimo jiné zjisti smér otaceni.

Napéjeci napéti pro snimac otécek je obvykle 10-30V. Jako zdroj napéti Ize vyuZzit externi zdroj nebo
interni napéti (v zavislosti na provedeni ménice frekvence: 12V /15V /24 V).

Pro pfipojeni snimacCe otaCek s TTL signalem jsou k dispozici specialni svorky. Parametrizace
pfislusnych funkci se provadi pomoci parametrl ze skupiny ,Regulaéni parametry* (P3xx). TTL
snimacCe ota€ek umoziuji nejlepsi vysledky pro regulaci pohonu s méni¢em frekvence od typu
SK 520E.

Pro pfipojeni snimace otaek s HTL signalem se vyuziji digitalni vstupy DIN 2 a DIN 4. Parametrizace
pFislusnych funkci se provadi pomoci parametra P420 [-02/-04] popf. P421 a P423 jakoz i P461 —
P463. HTL snimage otacek umoznuji oproti TTL snimaci otaCek pouze omezeny vykon pfi regulaci
otacek (niz8i mezni frekvence). Mohou byt proto ale pouZity s vyrazné niZzsim rozliSenim a mimoto jiz
ve spojeni s SK 500E.

Barvy vodica, Typ signalu TTL Typ signalu HTL

Funkce u inkrementalniho Obsazeni u SK 5xxE
ST Rada svorek X5 popr. X6

Napajeni 10-30 V hnéda / zelena 42(/44 /49) 15X 2(/\3)4 v 42(/44 149) 15X 2(/5)4 v
Napajeni 0 V bila / zelena 40 GND/OV 40 GND/OV
Stopa A hnéda 51 ENC A+ 22 DIN2
Stopa A inverzni zelena 52 ENC A- - -
Stopa B Seda 53 ENC B+ 24 DIN4
Stopa B inverzni rdzova 54 ENC B- - -
Stopa 0 Cervena X14: 63 CLK+ - -
Stopa 0 inverzni cerna X14: 64 CLK- - -
Stinéni kabelu propojte velkoplosné s plastém ménice frekvence popf. uhelnikem stinéni

Tabulka 23: Barevné oznaceni a obsazeni kontakt( inkrementalnich TTL / HTL snima¢i NORD

[i] Informace Datovy list inkrementalniho snimace

PFi odchylce od standardniho vybaveni pro motory (typ snimace 5820.0H40, snima¢ 10-30V, TTL/RS422 popf.
typ snimace 5820.0H30, snima¢ 10-30V, HTL), vezméte prosim na v&domi datovy list, pfilozeny k dodavce nebo
kontaktujte dodavatele.

il Informace Pfipojka nulové stopy

Nulovou stopu inkrementalniho snimace Ize vyhodnotit pouze tehdy, pokud neni rozhrani univerzalniho snimace
(X14) obsazeno univerzalnim snimacem. (- P335)
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2 Montaz a instalace

Sinusové cidlo (SIN/COS c¢idlo)

Ugel pouziti popk. funkce sinusového gidla jsou srovnatelné s funkcemi inkrementalniho &idla. Snimad
ale vysila misto digitalnich impulzd sinusové signaly.

Napajeci napéti pro snimac otacek je obvykle 10-30V. Jako zdroj napéti Ize vyuzit externi zdroj nebo
interni napéti (v zavislosti na provedeni ménice frekvence: 12V /15V /24V).

Funkce Ba_rvy kabfm,* 5 Obsazeni u SK 54)fE
u Sin/Cos cidla Rada svorek X5 popf. X6
Napajeni 10-30V hnéda 1 5{4/2((//24:\//?%\/)
Napajeni OV bila 40 GND/0OV
Stopa A zelena 51 ENC A+
Stopa A inverzni Zluta 52 ENC A-
Stopa B Seda 53 ENC B+
Stopa B inverzni rdzova 54 ENC B-

Kabelové stinéni

propojte velkoploSné s plastém ménice frekvence popf. uhelnikem stinéni

* Pfiklad Kubler 5824

Tabulka 24: Barevné oznaceni a obsazeni kontakt SIN/COS ¢cidla

Funkce Oznaceni signalu Signalni napéti
Sinusovy signal Sin max. 5V Ug
Kosinusovy signal Cos max. 5V Ug

Tabulka 25: Detaily signalti SIN/COS cidla

Snimac Hiperface

Hiperface predstavuje kombinaci inkrementalniho snimace a snimace absolutni hodnoty, kdy spojuje
vyhody obou druht snimacl. Absolutni hodnota je pfitom vytvarena zpocatku pouze pfi zapnuti
pfistroje a pomoci parametrového rozhrani, schopného komunikace se sbérnici dle specifikace RS485
sdélovana externimu cCitacimu zafizeni v regulatoru, které potom z této absolutni hodnoty dale
inkrementalné pocita s analogovymi sinusovymi / kosinusovymi signaly. BEhem provozu je vypocitana
poloha priibézné porovnavana s namérenou absolutni polohou snimace.

Snimac Hiperface se hodi pro polohovani spolu se servo rezimem.

PoZadavky na analogovy signal jsou zobrazeny v nasledujici tabulce, pfitom se musi dat pozor na to,

Ze se tolerance v napéti projevuiji i v pfesnosti zjisténé polohy.

Napajeci napéti pro snimac otacek je obvykle 7-12V. Jako zdroj napéti Ize vyuzit externi zdroj nebo

interni napéti 12 V.

Funkce Oznaceni signalu Signalni napéti
Sinus referenéni napéti Sin Ref 2,5V Un,
Kosinus referen¢ni napéti Cos Ref 2,5V Un,
Sinusovy signal Sin 1V Uss
Kosinusovy signal Cos 1V Uss

Tabulka 26: Detaily signalu snimace Hiperface
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A

v

Obsazeni u SK 54xE

Funkce Barvy kabell u snimace Hiperface Rada svorek X5, X6 popf. X14
Napajeni 7-12V Cervena 49 VO 12V

Napajeni OV modra 40 GND/OV

+ SIN bila 51 ENC A+

REFSIN hnéda 52 ENC A-

+COS rizova 53 ENC B+

REFCOS gerna 54 ENC B-

Data + (RS485) $eda nebo Zluta 65 DAT +

Data - (RS485) zelena nebo fialova 66 DAT-

Kabelové stinéni

propojte velkoplo$né s plastém ménice frekvence popf. uhelnikem stinéni

Tabulka 27: Barevné oznaceni a obsazeni kontaktii snimace Hiperface

[i] Informace

Funkéni zkouska snimace otacek

Pomoci parametru P709 [-09] a [-10] Ize méfit rozdil napéti mezi SIN a COS stopami. Je-li snima¢ Hiperface

natocen, mély by se diference napéti pohybovat mezi cca -0.5V a 0.5V.
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2 Montaz a instalace

2.11 Pripojovaci modul RJ45 WAGO

Pro jednoduché propojeni pfipoje RJ45 (napajeci napéti 24V,
snima¢ absolutni hodnoty CANopen, CANbus) pomoci
obvyklych kabelu, Ize pouzit tento pfipojovaci modul.

Prefabrikované patch kabely RJ45 jsou pomoci tohoto adaptéru
pfenaSeny na svorky s taznymi pruzinami (1-8 + S).

Kontakt 1 2 3 4 5 6 7 8 S
Vyznam a olo s
z T |z |3

L1219 219N | E

z |z |z z |z |z |2

< | < | < ||l |<|<|< | s

lololelelo ]l ]lo | &

Pro bezvadné pfipojeni stinéni a odleh&eni tahu je mozno
pouzit stinéné tfmenové svorky.

Dodavatel Oznaceni Vyrobek ¢is.

WAGO Kontakttechnik GmbH PFipojovaci modul Ethernet s pfipojem CAGE-CLAMP 289-175
Predavaci konektor RJ-45

WAGO Kontakttechnik GmbH PFisluSenstvi: Stinéna tfrmenova svorka WAGO 790-108

Alternativné, pfripojovaci modul a stinéna trmenova spojka komplet Mat. éis.

ggtlrégbebau NORD GmbH & |Pfipojovaci modul RJ45/svorka 278910300

Tabulka 28: Pripojovaci modul RJ45 WAGO

BU 0505 CZ-1516
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3 Indikace a obsluha

V tovarnim stavu, bez technologického boxu, jsou zvnéjSku viditelné 2 LED diody (zelena/Cervend).
Signalizuji aktualni stav pfistroje.

Zelena LED dioda signalizuje pfitomnost sitového napéti a v provozu zrychlujicim se blikanim stuperi
pretiZzeni na vystupu ménice frekvence.

Cervena LED dioda signalizuje nevyfizenou poruchu, a &etnost blikani signalizuje &iselny kod
poruchy (viz kapitola 6 "HlaSeni k provoznimu stavu").

3.1 Modularni konstrukéni skupiny SK 5xxE

Pouzitim rdznych moduld pro indikaci, Fizeni a parametrizaci Ize SK 5xxE komfortné pFizpUsobit
nejriiznéjSim pozadavkam.

Pro jednoduché uvedeni do provozu lze pouzit alfanumerické indikacéni a ovladaci moduly. Pro
komplexni ulohy Ize zvolit rizna pfipojeni k PC nebo automatizaénimu systému.

Technologicky box (Technology Unit, SK TU3-...) se nasazuje zepfedu na ménic¢ frekvence a je tak
komfortné dosazitelny a kdykoliv vymeénitelny.

LED

cervena /
zelena

aascons
LT
& A

AS-interface |

BesEE

Obr. 9: Modularni konstrukéni skupiny SK 5xxE
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3 Indikace a obsluha

3.2 Prehled technologickych boxi

Detailni

Ovladaci boxy

informace k nasledné vypsanému volitelnému pfisluSenstvi
dokumentaci.

lze nalézt v pfislusné

Konstrukéni Oznaceni Popis Data Mat. Cis. Dokument
skupina
SK CSX-0 SimpleBox Uvedeni do provozu, 7-segmentova 275900095 | BU 0500
P’ararpettiz.avce a LEP ir)dikace, 4- (Kapitola 3.3)
fizeni ménice mistna,
frekvence jednotlagitkové
ovladani
SK TU3-CTR | ControlBox Jako SK CSX-0 7-segmentova 275900090 | BU 0040
+ UloZeni parametr(i LED indikace, 4-
ménice mistna, klavesnice
SK TU3-PAR | ParameterBox Jako SK CSX-0 LCD displej | 275900100 | BU 0040
+ UloZeni parametrt E(’)svetk-:‘ny), 4-
az 5 méniéd radkovy,
klavesnice
SK TU3-POT | Jednotka pfimé nastaveni ZAP, VYP, RIL, | 275900110 | BU 0500
potenciometru 0...100% (Kapitola 3.3.
1)
Tabulka 29: Prehled technologickych a ovladacich boxu
Rozhrani
Konstrukéni Rozhrani Data Mat. Cis. Dokument
skupina
Klasické protokoly sbérnice pole
SK TU3-AS1 AS-interface 4 senzory / 2 aktory 275900170 | BU 0090
5/ 8-polové Sroubové svorky
SK TU3-CAO | CANopen PFenosova rychlost: az 1 MBit/s 275900075 | BU 0060
Konektor: Sub-D9
SK TU3-DEV | DeviceNet PFenosova rychlost: 500 KBit/s 275900085 | BU 0080
5-p6lové Sroubové svorky
SK TU3-IBS InterBus Prenosova rychlost: 500 kBit/s (2Mbit/s) 275900065 | BU 0070
Konektor: 2 x Sub-D9
SK TU3-PBR Profibus DP Pfenosova rychlost: 1.5 MBaud 275900030 | BU 0020
Konektor: Sub-D9
SK TU3-PBR- | Profibus DP PFenosova rychlost: 12 MBaud 275900160 | BU 0020
24V Konektor: Sub-D9

Pfipojeni 24V DC pomoci svorky
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SK 54xE — Pfirucka ménice frekvence DRIVESYSTEMS
Konstrukéni Rozhrani Data Mat. Cis. Dokument
skupina
Shérnicové ethernetové systémy
SK TU3-ECT | EtherCAT PFfenosova rychlost: 100 MBaud 275900180 | BU 0570
Konektor: 2 x RJ45 a
Pfipojeni 24V DC pomoci svorky T1 275900180
SK TU3-EIP EtherNet IP PFenosova rychlost: 100 MBaud 275900150 | BU 2100
Konektor: 2 x RJ45 a
PFipojeni 24V DC pomoci svorky T1 275900150
SK TU3-PNT | PROFINET IO PFfenosova rychlost: 100 MBaud 275900190 | BU 0590
Konektor: 2 x RJ45 a
PFipojeni 24V DC pomoci svorky 11275900190
SK TU3-POL POWERLINK PFfenosova rychlost: 100 MBaud 275900140 | BU 2200
Konektor: 2 x RJ45 a

Pfipojeni 24V DC pomoci svorky

T1275900140

Tabulka 30: Prehled technologickych boxu, sbérnicovych systému

[i] Informace

USS a Modbus RTU

Pro komunikaci pomoci USS popf. Modbus RTU nejsou nutné Zadné volitelné konstrukéni skupiny.

Protokoly jsou integrovany ve vSech pfistrojich fady SK 5xxE. Rozhrani je k dispozici prostfednictvim svorky X11
popf. - pokud je k dispozici - i X7:73/74.

Podrobny popis k obéma protokollim je k dispozici v pfiru¢ce BU 0050.

Ostatni volitelné konstrukéni skupiny

Konstrukéni Rozhrani Data Mat. cis. Dokument
skupina
SK EBGR-1 Elektronicky Rozsifeni k pfimému nastaveni | 19140990 T1 19140990
usmériiova¢ pro | elektromechanické brzdy, IP20, montaz na
fizeni brzdy montazni listé
SK EBIOE-2 Rozsireni 10 Rozsiteni o 4 DIN, 2 AIN, 2DOUT a 1 | 275900210 | T1275900210
AOQOUT, IP20, montaz na montazni listé, od
SK 54xE

Tabulka 31: Prehled technologickych boxu, ostatni voliteiné konstrukéni skupiny
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DRIVESYSTEMS 3 Indikace a obsluha
Montaz
Ei] Informace Montaz technologického boxu SK TU3-...

Nasazeni nebo odstranéni moduld se musi provadét pouze ve stavu bez napéti. Pouzit 1ze pouze zasuvky,
uréené pro pfislusné moduly.

Montaz technologického boxu mimo ménié€ frekvence neni mozna, box musi byt zasunut bezprostfedné v ménici.

Montaz technologickych boxu se provadi nasledovné:

1. Vypnéte sitové napajeni, respektujte Cekaci
dobu.

2. Kryt svorek fizeni trochu posunte smérem dold
nebo odstrante.

3. Zaslepovaci viko odstrante povolenim pojistky
na spodnim okraji a otoenim smérem nahoru.

4. Technologicky box zavéste za horni okraj a
mirnym zatlaéenim zaklapnéte.

Dejte pozor na bezvadné dosednuti kontaktd a v pfipadé potfeby provedte zafixovani pomoci
vhodného Sroubku (zavrtny Sroub 2,9 mm x 9,5 mm obsazen v rozsahu dodavky ménice frekvence).

5. Kryt svorek fizeni opét zavrete.
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3.3 SimpleBox, SK CSX-0

Toto pfisluSenstvi slouzi jako jednoduchy nastroj pro -
parametrizaci a zobrazeni hodnot ménice frekvence SK 5xxE. Je-
li osazeno sbérnicové pfisluSenstvi, Ize zde odeditat data
nastavovat parametry dokonce i pfi aktivnim sbérnicovém
provozu.

Charakteristické parametry

* 4-mistny 7-segmentovy LED displej

» Jednotlacitkové ovladani ménice frekvence

» Zobrazeni aktivni sady parametr a provozni hodnoty

Po zasunuti SimpleBoxu, nasunuti kabelového propojeni a
zapnuti sitového napéti, se na 4-mistném 7-segmentovém LED
displeji objevi vodorovné ¢&arky. Ty signalizuji provozni
pfipravenost meénice frekvence.

Je-li v parametru P113 nastavena hodnota tipovaci frekvence
nebo v P104 minimalni frekvence, blika displej s touto hodnotou.

Je-li méni¢i frekvence vydan povel k béhu, pfechazi udaj
automaticky na provozni hodnotu, zvolenou v parametru >Vybér
indikované hodnoty< PO001 (tovarni nastaveni = skutecna
frekvence).

Aktualné pouzita sada parametru je zobrazena binarné kédovana 4, . 4. SimpleBox SK CSX-0
pomoci 2 LED pod displejem.

POZOR Paralelni provoz ovladacich prvki

SimpleBox SK CSX 0 nesmi byt pouzit v kombinaci s SK TU3-POT, SK TU3-CTR, SK TU3-PAR, pfenosnymi
ovladacimi jednotkami SK ...- 3H popf. jejich vestavnymi variantami SK ...-3E nebo okny dalkového ovladani
softwaru NORD CON jelikoz je u vSech téchto prvkd pouzivan stejny komunikacni kanal. Mohlo by zde dojit k
porucham komunikace.

Montaz

SimpleBox Ize shora nasunout na kazdou technologickou jednotku (SK TUS3-...) nebo zaslepovaci kryt.
Pro odstranéni jej jednodu$e vytahnéte poté, co je uvolnéno pfipojeni konektoru RJ12 (na konektoru
RJ12 stisknéte odblokovaci packu).
Pfipojeni
SimpleBox je konektorem RJ12 konektor/kabel ~ X10 X9 j
(rozhrani RS485) pfipojen pfimo do zastréky na
hornim okraji ménice frekvence. !

— B H A Al

2 x RJ45 neu
SK 500E/505E/510E
Zakonc&ovaci odpor sbérnice pro rozhrani RS485

se musi nastavit pomoci DIP spinace 1 (vlevo).

Obr. 11: Horni strana pristroje pripojem RJ12 / RJ45
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Funkce SimpleBoxu

7-segmentovy
LED-indikator

Ve stavu provozni pfipravenosti ménice frekvence je blikajicim indikatorem signalizovana
pocateéni popf. nevyfizena pocateCni hodnota (P104/P113 pfi klavesnicovém rezimu).
Tato frekvence je najeta okamzité po povelu k béhu.

Béhem provozu je zobrazena aktualné nastavena provozni hodnota (volba v P001) nebo
poruchovy kéd (kap. 6).

PFi parametrovani je zobrazeno ¢&islo parametru nebo hodnota parametru.

LED diody
© 0
1 2

LED diody signalizuji pfi indikaci provoznich adajd (P000) aktualni provozni sadu a pfi
parametrovani aktualné parametrizovanou sadu parametr(. Indikace je binarné kédovana.
NI N NIV ¥

°e -e- @ e -o- e~ -o-
1 2

7N 2N SUN TN

= P1 . 2 =P2 . 2 =P3 . o, =P4

Knoflik, otoceni
doprava

Pro zvySeni €isla parametru popf. hodnoty parametru, otocte knoflik doprava.

Knoflik, otoeni
doleva

Pro snizeni &isla parametru popf. hodnoty parametru, otocte knoflik doleva.

Knoflik, kratké
stisknuti

Pro uloZeni zménénych hodnot parametrd nebo pro pfechod z &isla parametru do hodnoty
parametru, stisknéte kratce knoflik = funkce ,ENTER®".

Knoflik, dlouhé
stisknuti

Je-li knoflik stisknut dlouze, prejde indikace do nejbliz§i vysSi arovné, eventualné aniz by
byla zména hodnoty parametru uloZena.

Tabulka 32: Funkce SimpleBox SK CSX-0

Ovladani pomoci SimpleBoxu

Pomoci SimpleBoxu na ménici frekvence Ize fidit pohon, pokud je nastaven P549=1 a zvoleno
zobrazeni provozni hodnoty P00O0.

Dlouhym stiskem tlaCitka se pohon spousti, kratké stisknuti jej opét zastavi. Otoénym knoflikem Ize
ménit otaCky v kladné a zaporné oblasti.

[i] Informace Zastaveni pohonu

V tomto provoznim rezimu |ze pohon zastavit pouze v zobrazeni provozni hodnoty tladitkem (kratké stisknuti)
nebo vypnutim sitového napéti.

BU 0505 CZ-1516
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Struktura menu se SimpleBoxem

et il pmaraeh L= P7-- =
P6-- |.
\;l — === P5--
7
PO-- P4--
=
I Pl-- | — 1 po.. k={ pP3-- = 1T
(L P00 U 1! I (£LP400
g (P00 A P200] £ P300 1T
| 1z £
| P002 I I P401
SRR P£§1 P20 1 P301 |1l 1II
P03 S R I :

i

Y

P114

1

RN

Y

&

P483

P327

Obr. 12: Struktura menu SimpleBox SK CSX-0

UPOZORNENI:Né&které parametry, jako napf. P465, P475, P480...P483, P502, P510, P534,
P701...P706, P707, P718, P740/741 a P748 obsahuji dodate¢né dalSi arovné (array),
v kterych Ize provadét dalsi nastaveni, napf.:

P502

ENTER )|

P 01

ENTER J

IIHODNOTA

of f

Nastaveni:
Hodnota Fidici funkce 1

P 02

ENTER )|

of f

Nastaveni:
Hodnota Fidici funkce 2
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3.31

Pomoci potenciometrického boxu Ize méni¢ frekvence fidit pfimo na

Potenciometricky box, SK TU3-POT

pfistroji. K tomu nejsou zapotfebi Zadné dodatecné externi komponenty.

Pomoci tladitek Ize provést spusténi, zastaveni a zménu sméru otaceni.
Zmeéna sméru otaceni se provede cca 3 sec. dlouhym stisknutim tlacitka

Start nebo Stop.

Pomoci potenciometru se nastavi zadana hodnota frekvence, na kterou

se ma po povelu béhu (zelené tlacitko) najet.

LED diody signalizuji stav ménice frekvence. Existuje-li neaktivni porucha

(Cervena LED dioda blika), Ize ji stisknutim tlacitka STOP potvrdit.

Upozornéni: Potenciometricky box se musi aktivovat pomoci parametru P549 ,Funkce Pot-Box'
nastavenim {1} ,Zadana frekvence".

zap

Tlacitko 1/0 START/‘?TOP . Pro uvolnéni a blokovani vystupniho signalu.
(zelena/Cervena)
Potenciometr |0...100% Nastavuje vystupni frekvenci mezi fmin (P104) @ fmax (P105).
Cervena LED |VvyP ® 7adna porucha
dioda .
blika ' neaktivni porucha
2
Sy
zap : aktivni porucha
Zelena LED | vyp Méni¢ frekvence vypnut, béh otocenim doprava
dioda ,
\t:;ll;anl 1: kratce zap, diouze O Méni¢ frekvence vypnut, béh oto¢enim doleva
blikani 2: krat krat 5
vylpam - Krafce zap, kratce \(5/ Ménic frekvence zapnut oto¢enim doleva

Méni¢ frekvence zapnut oto¢enim doprava
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3.4 Pripojeni vice pristroji na jeden parametrizacni nastroj

V zasadé je mozné pomoci ParameterBoxu popf. pomoci softwaru NORD CON ovladat vice ménicu
frekvence. V nasledujicim pfikladé se provadi komunikace pomoci parametrizaéniho nastroje tim, Ze
jsou protokoly jednotlivych pfistrojii (max. 8) vedeny spole¢nou systémovou sbérnici (CAN). Pfitom je
nutno dat pozor na nasledujici body:

1. Fyzikalni uspofadani sbérnice:
Zajistéte CAN — spojeni (systémova sbérnice) mezi pfistroji (konektory: X9 popf. X10 (typ: RJ 45))
2. Zajistéte elektrické napajeni sbérnice CAN (24 V), zajistéte napf. pfipojeni pomoci RJ45 —

pripojovaci modul WAGO (viz kapitola 2.11 "Pfipojovaci modul RJ45 WAGQO")
3. Nastaveni parametrt

Parametr Nastaveni na ménici frekvence

Cis. Oznaceni FU1 FU2 FU3 FU4 FU5 FU6 FU7 FU8
P503 | Vystup fce Master 4 (systémova sbhérnice aktivni)

P512 | USS adresa 0 0 0 0 0 0 0 0

P513 | Doba vypadku telegramu (s) 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6
P514 | CAN bus prenosova rychlost 5 (250 kBaud)

P515 | CAN adresa 32 | 34 | 36 | 38 | 40 | 42 | 44 | 46

Pro aktivaci adres se musi kompletné vypnout napajeni shérnice CAN 24V po dobu cca
30 sec.

4. Parametrizacni nastroj obvyklym zpGsobem pomoci RS485 (konektor: X11 (typ: RJ12)) pfipojte k
prvnimu ménici frekvence.

Podminky / Omezeni:

a. Pro vyuziti kompletniho rozsahu funkci musi prvni méni¢ frekvence (FU7) odpovidat minimalné
stavu firmwaru 2.2 RO (SK 54xE) popf. 3.0 RO (vSechny ostatni pfistroje SK 5xxE).

b. V8echny ostatni pfipojené ménice frekvence konstrukéni fady by mély minimalné splfiovat stav
firmwaru 2.1 RO, aby bylo moZno pfistroje 5 ... 8 spravné zobrazit. PFistroje s verzemi firmwaru
nez 1.8 RO nedisponuji potfebnou funk&nosti.

c. Je-li NORDCON spojen s jinym méni¢em, nez FU1, je stav FU1 zobrazen jako ,nepfipraven®.
Stav pfistroj0 5 — 8 je, pokud maiji tyto pFistroje stav softwaru star$i nez 2.1 RO, rovnéz
zobrazen jako ,nepfipraven®.

d. Parametrizani nastroje by mély rovnéz odpovidat aktualnimu stavu softwaru:

NORDCON = 02.03.00.21

ParameterBox 24.5R3.
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4 Uvedeni do provozu

Je-li k ménici frekvence pfipojeno napajeci napéti, je ménic¢ po kratké chvilce pfipraven k provozu. V
tomto stavu Ize méni¢ frekvence nastavit na pozadavky aplikace, tzn. provést parametrizaci (viz
kapitola 5 "Parametry").

PFipojeny motor se smi spustit az po provedeni specifického nastaveni parametrd kvalifikovanym
personalem.

A NEBEZPECI

Nebezpedi zivota

Méni¢ frekvence neni vybaven hlavnim sitovym spinaéem a je tak, pokud je pfipojen k siti, stale pod napétim.
PFipojeny netogici se motor miiZze byt také pod napétim.

4.1

VSechny ménice frekvence dodavané Getriebebau NORD jsou svym tovarnim nastavenim pfedem
naprogramovany pro standardni aplikace s normalizovanymi 4-pélovymi IE1 trojfazovymi motory
(stejného vykonu a napéti). Pfi pouziti motoru jiného vykonu nebo s jinym poctem pold musi byt data z
typového $titku zadana do parametrd P201...P207 skupiny menu >Data motoru<.

Tovarni nastaveni

Poznamka:

VSechna data IE1 motoru Ize pfednastavit pomoci parametru P200. Po pouziti této
funkce, je tento parametr opét nastaven na puUvodni stav na 0 = Zadna zménal!
Data jsou jednorazové automaticky nahrana do parametrd P201...P209 a zde je
mozno je jesté jednou porovnat s daty na typovém Stitku motoru.

P200 Motorliste:

W

0 = z4dna zména
1 = zadny motor

2 = 0.25kW 230V
3= 0.33PS 230V
4 = 0.25kW 400V
5= 0.33PS 460V
6 = 0.37kW 230V
7 = 0.50PS 230V

8 = 0.37kW 400V

9= 0.50PS 460V

10 = 0.55kW 230V
11 = 0.75PS 230V
12 = 0.55kW 400V
13 = 0.75PS 460V
14 = 0.75kW 230V

P00 e
EN60034
IP55 rot. KL 16 Th.CLF
60 Hz 460 VY
s ©
2,5 kW
cosj 0,74
1765 /min

Obr. 13: Typovy Stitek motoru
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DOPORUCENI: Pro bezvadny provoz pohonné jednotky je nutné nastavit pokud mozno co
nejpfesnéjSi motorova data v souladu s typovym S&titkem. Zejména je
doporu¢eno automatické méfeni odporu statoru pomoci parametru P220.

Pro automatické ureni odporu statoru musi byt nastaven P220 = 1 nasledné
provedeno potvrzeni s ,ENTER®. V parametru P208 je uloZzena hodnota
pfepoctena na odpor faze (v zavislosti na P207).

4.2 Volba provozniho rezimu pro regulaci motoru

Méni¢ frekvence je schopen fidit motory v8ech tfid energetické ucinnosti (IE1 az IE4). Motory z na8i
produkce s tfidami U€innosti IE1 az IE3 jsou vyrdbény jako asynchronni motory, IE4 motory jako
synchronni.

Provoz motorl IE4 vykazuje z hlediska regulace mnoho zvlastnosti. Pro dosazeni idedlnich vysledkd,
byl proto méni¢ frekvence navrzen zejména na regulaci motort IE4 z produkce NORD, které svou
konstrukci odpovidaji typu IPMSM (Interior Permanent Magnet Synchronous Motor). U téchto motort
jsou do rotoru vlozeny permanentni magnety. Provoz jinych produktll musi v pfipadé potfeby
zkontrolovat firma NORD. Viz také Technické informace T1 80-0010 ,Pouziti a zprovoznéni IE4 motort
s ménic¢i NORD".

4.2.1 Vysvétleni provoznich rezimu (P300)

Ménic¢ frekvence nabizi pro fizeni motoru rizné provozni rezimy. VSechny provozni rezimy Ize pouzit
jak pro ASM (asynchronni motor), tak i pro PMSM (synchronni motor s permanentnimi magnety),
vyzaduji ale dodrzeni riznych ramcovych podminek. U vSech postupl se zasadné jedna o ,vektorové
fizeni®.

1. Provoz VFC open-loop (P300, nastaveni ,0“)

Tento provozni rezim je zaloZzen na napétim Fizené vektorové regulaci (Voltage Flux Control Mode
(VFC)). Pouziva se jak u ASM, tak i u PMSM. V souvislosti s provozem asynchronnich motort je
Casto zmiflovan pojem ,ISD fizeni*.

Toto Fizeni je provadéno vzdy bez snimacll a vylu¢né na zakladé pevnych parametrd a vysledku
meéfeni skutecnych elektrickych hodnot. Zasadné plati, Zze pro pouziti tohoto provozniho reZimu
neni nutné zadné specialni nastaveni parametrd regulace. Podstatnou podminkou pro vysoce
spolehlivy provoz je ale parametrizace co nejpfesnéjsich motorovych dat.

Za zvlasStnost provozu ASM plati dodatené moznost fizeni dle jednoduché charakteristiky U/f
(skalarni Fizeni). Tento provoz ma vyznam tehdy, pokud je nutno provozovat vice mechanicky
nepropojenych motorl pomoci pouze jednoho ménice frekvence popf. je zjiSténi motorovych dat
mozné pouze nepfesnym porovnanim.

Provoz podle charakteristiky U/f se hodi pouze pro pohonné ulohy s nizkymi naroky na kvalitu
otadek a dynamiku (rampové &asy = 1s). Rizeni podle charakteristiky U/f se mize ukazat jako
vyhodné i u pracovnich stroji nachylnych z konstrukénich divodd k mechanickym vibracim.
Typicky jsou charakteristiky U/f pouzity pro fizeni ventilatord, ur€itych pohont ¢erpadel nebo i u
michadel. Provoz podle charakteristiky U/f je aktivovan parametrem (P211) a (P212) (vzdy
nastaveni ,0%).

2. Provoz CFC closed-loop (P300, nastaveni ,1%)

V porovnani k nastaveni “0” “provozu VFC open-loop” se zde zasadné jedna o proudoveé fizenou
vektorovou regulaci (Current Flux Control). Pro tento provozni rezim, ktery je u ASM funk&né
identicky k dosud uvadénému oznaceni ,servofizeni, je bezpodmine¢né nutné pouziti enkodéru.
Tim je podchycena pfesna mechanicka charakteristika motoru a zahrnuta do vypoctu pro fizeni
motoru. Pomoci rotaéniho snimace je umoznéno i stanoveni polohy rotoru, pfi¢emz se pro provoz
PMSM musi dodateéné urcit poCatecni hodnota polohy rotoru. To umozZniuje jesté piesnéjsi a
rychlejsi Fizeni pohonu.

86 BU 0505 CZ-1516


http://www.nord.com/cms/cz/documentation/manuals/details_1139/detail_81728.jsp

DRIVESYSTEMS

4 Uvedeni do provozu

Tento provozni rezim poskytuje jak pro ASM, tak i pro PMSM ty nejlepdi mozné vysledky v
regulacnim chovani a hodi se zejména pro pouziti u zdvihacich zafizeni nebo aplikace s naroky na
maximalni mozné dynamické chovani (rampové ¢asy = 0,05 s). Nejvétsi vyhodu vykazuje tento

provozni rezim v souvislosti s IE4 motorem (energeticka efektivnost, dynamika, pfesnost).

3. Provoz CFC open-loop (P300, nastaveni ,2%)

CFC provoz je mozny i v open-loop procesu, tzn. v provozu bez snimacl. Zde jsou rychlost a
poloha rotoru stanoveny ,porovnanim“ naméfrenych a zadanych hodnot. | pro tento provozni rezim
je zakladnim pfedpokladem pFfesné nastaveni regulatoru proudu a otacek. Tento provozni rezim se
hodi zejména pro aplikace s vy38im narokem na dynamiku (rampové ¢asy = 0,25 s) v porovnani k

VFC Fizeni, napfiklad i pro pouZiti u ¢erpadel s vy§Simi rozbéhovymi momenty.

4.2.2 Prehled parametrii nastaveni regulatoru

Nasledujici vyobrazeni nabizi pfehled vSech parametrq, které jsou dilezité v zavislosti na zvoleném
provoznim rezimu. Kromé jinych véci je tfeba rozliSit mezi "relevantni” a "dulezity", o ¢emz informuje
udaj jednotlivych nastaveni parametrd. V zasadé ale plati, Ze ¢im presnéjsi nastaveni bude, tim
presnéji je fizeni provadéno a tim vy8Si hodnoty jsou u dynamiky a pfesnosti v provozu pohonu

mozné. Detailni popis jednotlivych parametri naleznete v kapitole 5 "Parametry”.

S = Parametr bez vyznamu
= Nastaveni parametru relevantni

Parametr ponechte v tovarnim nastaveni
Nastaveni parametru dulezité

Skupina Parametr

Provozni rezim

VFC open-loop

CFC open-loop

CFC closed-loop

ASM

PMSM

ASM

PMSM

ASM

PMSM

P201 ... P209

\/

\/

\/

\/

P208

P210

\/

N
!
N

\/

%]

%]

P211, P212

P215, P216

P217

P220

< | 2|

2| Q

P240

Motorova data

P241

P243

P244

P246

P245, 247

P300

P301

P310 ... P320

P312, P313, P315, P316

P330 ... P333

Udaje regulatoru

P334

Q| 2| Q| QIQ| 2| <|<2|<2|<2|<2]<|=<2]=<]|:"

Q| 2| 2| 2| Q| <| Q| <] 2| <] <|<2|=<]|<]|:

P - = I Il = I N ) = =) - = I I I ]

»

pfi charakteristice U/f: typické nastaveni ,,0"

pfi charakteristice U/f: pfesné nastaveni parametru dllezité
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4.2.3 Postup zprovoznéni regulatoru motoru

Nasledné jsou vyjmenovany nejdllezitéjSi kroky uvedeni do provozu ve svém idealnim porfadi.
Predpokladem je spravné pfifazeni méni¢e / motoru a volba sitového napéti. Detailni informace,
zejména k optimalizaci regulatoru proudu, otaéek a polohy asynchronnich motord jsou zevrubné
popsany v pfiru¢ce ,Optimalizace regulatoru“ (AG 0100). Detailni informace k uvedeni do provozu a
optimalizaci pro PMSM v provozu CFC Closed-Loop naleznete v pfiruéce ,Optimalizace pohonu®
(AG 0101). Tyto dokumenty prosim poptejte u naSeho oddéleni technické podpory.

1. Provedte pfipojeni méni¢e a motoru obvyklym zplisobem (dejte pozor na A / Y !), pfipojte rotacni
snimag, pokud je k dispozici

2. Pripojte sitové napajeni

Provedte tovarni nastaveni (P523)

4. Vyberte ze seznamu motorl (P200) zakladni motor (ASM typy naleznete na pocatku seznamu,
PMSM na konci, oznadené typovym udajem (napft. ...80T...))

5. Zkontrolujte motorova data (P201 ... P209) a porovnejte je s typovym Stitkem / datovym listem
motoru

6. Provedte mérfeni odporu statoru (P220) > P208, P241[-01] zméfeny, P241[-02] vypocitany.
(Upozornéni: pfi pouziti SPMSM je nutné prepsat P241[-02] hodnotou z P241[-01])

7. Snimac otacek: Zkontrolujte nastaveni (P301, P735)

Zvolte provozni rezim (P300)

9. Pouze u PMSM:

a. EMF — napéti (P240) - Typovy Stitek motoru / Datovy list motoru
b. UrCete / nastavte reluktanéni Uhel (P243) (u motord NORD neni nutné)
c. Spickovy proud (P244) > Datovy list motoru
d. Pouze PMSM ve VFC provozu:
Urcete (P245), (P247)
e. Zjistéte (P246)

10.Regulator proudu uréete / nastavte (P312 — P316)
11.Regulator otacek urCete / nastavte (P310, P311)
12.Pouze PMSM:

a. Zvolte metodu fizeni (P330)
b. Provedte nastaveni pro chovani pfi rozbéhu (P331 ... P333)
c. Provedte nastaveni pro 0 impuls snimace (P334 ... P335)

w

®
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4 Uvedeni do provozu

4.3 Minimalni konfigurace pro fizeni

Pokud ma byt ménic frekvence fizen pomoci digitalnich a analogovych vstup(, Ize to realizovat ihned

v tovarnim stavu. Nejsou nutna Zzadna pfedchozi nastaveni.

Minimalni zapojeni

Potenciometr, 10kOhm
(Funkce P400 = 1)
(min./max. Rozsah P104/105)

vo1ov |O 1
apov [O[12 ﬂJ
AN1 |O |14 R =10k
it B
17
DIN1 [© [ 21 sl ]
Ol
Ol]23
Oll]24
Oll2s
VO 15V | [1]42
Ol]40
Ol

Zakladni parametry

Spina¢, ZAP/VYP
(Funkce P420 = 1)

*

Pristroje SK5x5E:

Oznaceni svorek 44 misto 42:
Velikost 1 - 4: 18V ... 30V (podle vstupniho napéti VI)

Velikost 5 - 7: VO = 24V + 25%

Je-li aktualni nastaveni ménice frekvence neznamé, doporucuje se nahrat tovarni nastaveni > P523
= 1. V této konfiguraci je méni¢ frekvence pfedem parametrizovan pro standardni pouziti. V pfipadé
potfeby Ize pomoci volitelného SimpleBoxu SK CSX-0 nebo ControlBoxu SK TU3-CTR pfizpUsobit

nasledujici parametry.

Zobrazeni provozni hodnoty ‘

N

P523

Nahrat Tovéarni
nastaveni

(popf. provozni pFipIravenos!i),
po ZAPNUTI sité
~<—>— oo
R\onace \%\ P 5
PFidavné
parametry
PO--
Parametry displeje K= P 1 - P 4 e
ﬁ zakiaani <= P 2 -~ <=7| Ridicisvorky
parametry Motorova data ﬁ
h ﬁ i}
S
£ P400
% P 1 0 2 Funkce analog. vstupu
S Dob bé&h 0...10V -Frekvence-
] oba rozbéhu
£ 0 ...320s
-2 . i
1 1 R P420
23 53
?, - P 1 O 3 g E Funkce dig. vstupu 1
o Doba dobghu g s - ZAP vpravo -
5 0..320s % Z
8 = <
il
12}
P104
Min. frekvence
0 ... 400Hz
P105
Max. frekvence
0.1 ... 400Hz
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4.4 Pripojeni KTY84-130 (od verze softwaru 1.7)

Proudové vektorové fizeni pFistrojové série SK 500E Ize jesté dale optimalizovat pouzitim teplotniho
senzoru KTY84-130 (Rinoc)y=500Q, Rin(100:c)=1000Q2). Vyhody se ukazuji zejména po doCasném
vypnuti sité za provozu, kdy je teplota v motoru méfena pfimo a pro ménic frekvence je tak k dispozici
vzdy aktualni hodnota. To umozni fizeni kdykoliv dosahovat optimalni pfesnosti otacek.

Pripojeni (pfiklad SK 500E, analogovy vstup 2)

vo1ov [@EA] F——F——
X4 GND/OV. 8 %1‘21 R i +R1
an2 [Ql16
Oll17

Nastaveni parametri (priklad SK 500E, analogovy vstup 2)

Pro funkci KTY84-130 se musi nastavit nasledujici parametry.

1. Nastavte motorova data
P201-P207 dle typového <=1 P7-- |
étl’tku — — — — Sl PHE/n?pa_ra;etry

2. Zjistéte odpor vinuti statoru (&{ ﬁ
motoru P208 pfi 20°C s
P220=1 PO-- P4--

) arametry displeje 1~ | P 1 __ . Rt oy

3. Funkce Analogovy vstup 2, il 2ortmani premory [ P 2= = TT
P405=48 (teplota motoru) P00 Motorova data

4. Rezim Analogovy vstup 2, Teplota motoru ﬁ kaiohstpz
P406=1 (zohlednéni %0 150°C | |?f2k0 1 1 P405=48 (teplota motoru)
zapornych teplot) "o avorz 11

5. Prizpusobeni analogového — i,ﬂoghgsw
vstu pu 2 P207 P406=1 (0...10V)
P407=1,54V a eesaafroinetnic 11
P408= 2,64 V (pfi Ry= ﬁ P,4 07 ‘
2,7 kQ) P208 a2 Pa0To1 S

6. Pfizplsobeni ¢asové Odpor statoru 1L
konstanty: P409=400ms I P408
(maximalni hodnota éasové Mty
konstanty filtru) Iden'jk?cjargm 1T

7. Kontrola teploty motoru: e P409
P001=23 (udaj teploty, Filtr analogového vstupu 2
provozni udaje SK TU3-CTR
/ SK CSX-0)

(il Informace

Tepl

otni rozsahy

Soucasné je kontrolovana nadmérna teplota motoru a 155°C (préh sepnuti jako u termistoru) vede k vypnuti
pohonu s poruchovym hla8enim E002.

P¥i zjistovani odporu statoru motoru by nemél byt prekro¢en teplotni rozsah 15 ... 25°C.

il Informace Respektovani polarity

Senzory KTY jsou polovodiCe, které je mozné provozovat pouze ve spravné polarité. K tomu je nutno pfipaojit
anodu na ,+“ kontakt analogového vstupu. Katoda se musi pfipojit na kostru popf. na ,-“ kontakt analogového
vstupu, spojeny s kostrou.

Nerespektovani mze vést k chybnym méfenim. Tim pak jiz neni zaruéena ochrana vinuti motoru.
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4.5 Pricitani a odecitani frekvence pomoci ovladacich panelu
(od verze softwaru 1.7)
Pokud je parametr P549 (funkce Pot Box) nastaven na volbu 4 ,Pfi¢teni frekvence® nebo 5 ,Odedteni

frekvence®, Ize pomoci ControlBoxu nebo ParameterBoxu tladitky hodnot @ nebo @ pficist popf.
odedist hodnotu.

Stiskne-li se tlacitko ENTER @ hodnota se ulozi do P113. Pfi pfistim rozbéhu je hodnota pfitena
popf. odectena.

Jakmile je méni¢i vydan povel k béhu, pfechazi ControlBox do indikace provozniho stavu. U
ParameterBoxu je mozna pouze zména hodnoty do indikace provozniho stavu. U ControlBoxu v
rezimu béhu neni jiz parametrovani mozné. Spousténi pomoci ControlBoxu nebo ParameterBoxu neni
v tomto rezimu rovnéz mozné, i kdyz je P509 = 0 a P510=0.

Upozornéni: Aby bylo mozZzno u ParameterBoxu tento reZim bezpe¢né& aktivovat musi se jednou
stisknout tlacitko STOP @
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5 Parametry

Kazdy ménic frekvence je z vyroby pfednastaven na motor se stejnym vykonem. VSechny parametry
Ize nastavit ,online”. Existuji Ctyfi sady parametr(i, které lze béhem provozu pFepinat. VSechny
parametry jsou v expedi¢nim stavu viditelné, pomoci parametru PO03 je ale mozno je z&asti vypnout.

POZOR! Provozni porucha

ProtoZze mezi parametry existuji zavislosti, mize kratkodobé dojit k neplatnym datiim a tim k porucham béhem
provozu. Béhem provozu by se proto meély zpracovavat pouze neaktivni sady parametrl nebo nekriticka
nastaveni.

Jednotlivé parametry jsou shrnuty do rGznych skupin. Prvni Cislici v Cislu parametru je oznacena
pfislusnost ke skupiné menu:

Skupina menu Cis. Hlavni funkce

Indikace provozniho | (P0O--)

stavu Slouzi k vybéru fyzikalni jednotky indikované na displeji.

Zakladni parametry (P1--) Obsahuji zakladni nastaveni ménice frekvence, napf. chovani pfi zapnuti a
vypnuti a jsou spolu s motorovymi daty dostacujici pro standardni aplikace.

Motorova data (P2--) Nastaveni specifickych dat motoru, dilezitych pro ISD regulaci a volbu
charakteristiky pomoci nastaveni dynamického a statického boostu.

Regulaéni parametry | (P3--) Nastaveni parametr( regulatoru (regulator proudu, regulator otacéek ...) pfi

(od SK 520E) zpétné vazbé otacek.

Ridici svorky (P4--) Uréeni méfitka analogovych vstupl a vystupl, stanoveni funkci digitalnich

vstupu a vystup(, reléovych vystupu, jakoz i parametra Pl regulatoru.

Pridavné parametry (P5--) Jsou funkce, zpracovavajici napf. rozhrani sbérnice, pulzni frekvenci nebo
potvrzeni poruchy.

Polohovani (P6~) | Nastaveni funkce polohovani. Detaily: Viz BU 0510
(od SK 53xE) staveni funkce polohovani. ily: Viz .
Informace (P7--) K zobrazeni aktualnich provoznich hodnot, starych hlaseni poruch, hlaseni
stavu pfistroju nebo verze softwaru.
Dilci parametry 01 Nékteré parametry |ze dodate€né naprogramovat nebo odeéist ve vice
XX urovnich (&astech). Po vybéru parametru se zde musi vybrat dil&i uroven.
[i] Informace Parametr P523

Pomoci parametru P523 Ize kdykoliv nahrat tovarni nastaveni vSech parametrd. To mize byt ndpomocné napf.
pfi uvedeni ménice frekvence do provozu, jehoz parametry jiz nesouhlasi s vyrobnim nastavenim.

Pokud se nastavi P523 = 1 a potvrdi s ,ENTER®, jsou vS§echna aktudlni nastaveni parametrli smazana.

Pro zabezpeceni aktualnich nastaveni je Ize pfedtim zalohovat do paméti ControlBoxu (P550=1) nebo
ParameterBoxu.
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5 Parametry

Dostupnost parametri

V dusledku urcité konfigurace podléhaji parametry urcitym podminkam. Na nasledujicich tabulkovych

strankach naleznete vSechny parametry s pfislusnymi odkazy.

Para el Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Surnervizor ——— .
\Vyrobi @avenl @ Smetrd
P401 4]1] @éezm a@ vst. @
(Rezim analogového vstupu) od SK 520E P
5]
0.5 \ tomto para \ je popsano, jak ma& méni¢ frekvence reagovat na analogovy signal, ktery
Iviechny @ nedosahuje 0 Jvnéni (P402).

Cislo parametru

Index - pro parametr typu pole

Text parametru; nahote: P-Box zobrazeni, dole: Vyznam

Zvlastnosti (napft.: k dispozici pouze od typu SK 520E)
Supervizorové parametry (S), jsou zavislé na nastaveni v P0O03
Parametry (P) zavislé na sadé parametrd, vybér v P100
Rozsah hodnoty parametru

Popis parametru

Standardni hodnota (tovarni nastaveni) parametru

OCOoONOGPRWN=

Hodnoty parametrd typu pole

Nékteré parametry maji moznost zobrazeni nastaveni nebo nahledl ve
vice udrovnich (,pole’). Po volbé takového parametru se objevi index
parametru, ktery musi byt rovnéz zvolen.

Pfi pouziti ControlBoxu je index znazornén pomoci [ _ - 0 1 | u

ParameterBoxu (obr. vpravo) se nahofe vpravo na displeji objevi €islo
indexu v hranaté zavorce.

PFi parametrizaci pomoci ControlBoxu SK TU3-CTR:

P502 E{> P 01 [z of f Nasrot Fidic funkce 1

IIHODNOTA

P O 2 E> Of f H?)thlltinn‘ii:dici funkce 2

Provozni udaje

PouZité zkratky:

. FU = ménic¢ frekvence
. SW = verze softwaru, ulozeno v P707.
. S = parametr Supervisor, zobrazitelnost v zavislosti na P003.

ParameterBox SK TU3-PAR

CXOICIC
© OO
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Para’mt’atr .. Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Supervisor Sada 5
{tovarni nastaveni} parametru

Provozni displej

P000 o
(Provozni displej)
0:01 ... 9999 V parametrizaénich boxech se 7-segmentovym displejem (napf. SimpleBox) zobrazuje on line
provozni hodnotu zvolenou v parametru P001.
Podle potfeby Ize vycist dllezité informace k provoznimu stavu pohonu.
P001 Vt’)llvoa, qur. veli€iny
(Vybér udaje)
0..65 Vybér provozniho udaje parametrizacniho boxu se segmentovym displejem (nap¥.: SimpleBox)
{0}
0= Skute¢na frekvence [Hz] aktualné generovana vystupni frekvence
1= Otacky [1/min] vypoctené otacky
2= Zadna frekvence [Hz] Vystupni frekvence, odpovidajici nastavené zadané hodnoté.
Nemusi souhlasit s aktualni vystupni frekvenci
3= Proud [A] aktualni, naméreny vystupni proud
4= Momentovy proud [A] vystupni proud vytvarejici kroutici moment
5= Napéti [V AC] aktualni stfidavé napéti generované na vystupu pfistroje
6 = Napéti meziobvodu [V DC] “Napéti meziobvodu®“ je wvnitfni stejnosmérné napéti ménice
frekvence. Je mimo jiné zavislé na velikosti sitového napéti.
7= cos Phi aktualné vypoctena hodnota uciniku
= Zdanlivy vykon [kVA] vypocteny aktudlni zdanlivy vykon
9= Cinny vykon [kW] vypocteny aktualni ¢inny vykon
10 = Kroutici moment [%)] vypocteny aktualni kroutici moment
11=Tok [%] vypocteny aktualni tok v motoru
12 = Provozni hodiny [h] €as, po ktery byl pfistroj pfipojen na sitové napéti
13 = Provozni hodiny béhu [h] ~Provozni hodiny béhu* je ¢as, po ktery pristroj vyrabél napéti.
14 = Analogovy vstup 1 [%] aktualni hodnota pfitomna na analogovém vstupu 1 pfistroje
15 = Analogovy vstup 2 [%] aktualni hodnota pfitomna na analogovém vstupu 2 pfistroje
16= ...18 rezervovano, POSICON
19 = Teplota chladi¢e [°C] aktualni teplota télesa chladice
20 = Vytizeni motoru [%] pramérné vytizeni motoru, vypoctené ze zadanych motorovych
dat (P201...P209)
21 = Vytizeni Rb [%)] ,Vytizeni Rb” je primérné vytizeni brzdného odporu, vypoctené
ze zadanych datech odporu (P556...P557)
22 = Teplota okoli [°C] Aktualni teplota vnitfniho prostoru pfistroje (SK 54xE / SK 2xxE)
23 = Teplota motoru méfena pomoci KTY-84
24 ... 29 rezervovano
30 = Akt.zad.hodn. MP-S [Hz] Laktualni Zadana hodnota funkce motorového potenciometru s
ulozenim*®. (P420...=71/72). Pomoci této funkce Ize odecist
zadanou hodnotu, popf. nastavit v predstihu (aniz je pohon v
chodu).
31= ..39 rezervovano
40 = PLC-Ctrlbox hodnota rezim vizualizace pro PLC komunikaci
41 .. 59 rezervovano, POSICON
60 = R stator ident. méfenim (P220) zjistény odpor statoru
61 R rotor ident. meéfenim ((P220) funkce 2) zjistény odpor rotoru
62 = L Scat. stator ident méfenim ((P220) funkce 2) zjisténa rozptylova indukénost
63 L stator ident meéfenim ((P220) funkce 2) zjisténa indukénost
65 = rezervovano
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P002 Konstanta displeje S

(Faktor displeje)
0.01...999.99 Provozni hodnota zvolena v parametru P001 >Volba zobr. veli€iny< je vynasobena touto
{1:00} konstantou a zobrazena v PO00 >Provozni displej<.

Takto je mozné zobrazit provozni hodnoty, specifické pro zafizeni jako napf. pratoéné mnozstvi.
P003 Supervisor-Code

(Supervisor-Code)
0...9999 0 = Parametry Supervisor nejsou viditelné.
{1} 1= VSechny parametry jsou viditelné

2 = Viditelna je pouze skupina menu 0 >Provozni udaje< (PO00 a P003)
3 ... 9999, jako u nastavené hodnoty 2.

[i] Informace Zobrazeni pomoci NORD CON

Je-li parametrovani provadéno pomoci softwaru NORD CON, chovaji se nastaveni 2 ... 9999
jako nastaveni 0.

Zakladni parametry

P
aralm e’tr . Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Supervisor Sada 5
{ tovarni nastaveni} parametru
P100 Sada paran}etru S
(Sada parametrti)

0..3 Vybér nastavované sady parametrd. K dispozici jsou 4 sady parametr(. Parametry, kterym
{0} mohou byt ve 4 sadach parametru pfifazeny i rozdilné hodnoty, jsou oznacéeny jako ,nezavislé na
sadé parametr(” a jsou v nasledujicich popisech oznaceny v zahlavi s ,,P“.

Vybér provozni sady parametri se provadi pomoci pfislu§né parametrovanych digitalnich vstup
nebo po sbérnici.
PFi spusténi pomoci klavesnice (SimpleBox, ControlBox, PotentiometerBox nebo ParameterBox)
odpovida provozni sada parametr(i nastaveni v P100.

P101 Kopquvgnl sady p.a S
(Kopirovani sady parametrt)

0..4 Po potvrzeni tlacitkem OK / ENTER se provede zkopirovani sady parametrd, zvolené v P100

p p p y p
{0} >Sada parametri< do sady parametrd zavislé na zde zvolené hodnoté.

0 = Nic se nekopiruje

1 = Kopiruje akt. do P1: Kopiruje aktivni sadu parametrt do sady parametr( 1
2 = Kopiruje akt. do P2: Kopiruje aktivni sadu parametri do sady parametra 2
3 = Kopiruje akt. do P3: Kopiruje aktivni sadu parametrd do sady parametra 3
4 = Kopiruje akt. do P4: Kopiruje aktivni sadu parametri do sady parametra 4

BU 0505 CZ-1516

95



SK 54xE — Pfiru¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS
P102 Cas rozbéhu P

(Cas rozbéhu)
0...320,00 s Doba rozbéhu je doba, odpovidajici linearnimu nariistu frekvence z 0 Hz az k nastavené
{2,00} maximalni frekvenci (P105). Pracuje-li se s aktualni Zddanou hodnotou <100 %, redukuje se doba

{5.00} = 45 kW

rozbéhu linearné v souladu s nastavenou zadanou hodnotou.

Doba rozbéhu se mize v disledku urcitych okolnosti prodlouzit, napf. pFetizeni ménice
frekvence, zpozdéni zadané hodnoty, zaobleni nebo dosazeni proudového omezeni.
UPOZORNENI:

Musi se dat pozor na parametrovani Ucelnych hodnot. Nastaveni P102=0 je pro pohony
nepripustné!

Upozornéni k strmosti rampy:
Setrvacnost rotoru uréuje v neposledni fadé moznou strmost rampy.
PFiliS strma rampa mQze vést i ke ,zvratu" motoru.

Extrémné strmym rampam (napf.: 0 — 50 Hz v < 0,1 s) se musi obecné& zamezit, protoZe by mohly
vést k poSkozeni ménice frekvence.

P103 Cas dovbehu P

(Cas dobéhu)
0...320,00 s Doba dobéhu je doba, odpovidajici linearnimu snizeni frekvence z nastavené maximalni
{2,00} frekvence (P105) az na 0 Hz. Pracuje-li se s aktualni zadanou hodnotou <100 %, zkracuje se

{5.00} = 45 kW

odpovidajicim zpusobem doba dobéhu.

Doba dobéhu se muize v dusledku urcitych okolnosti prodlouZit, napf. zvolenym > ReZimem
vypnuti< (P108) nebo > Zaobleni ramp< (P106).

UPOZORNENI:
Nevolte zbytecné kratké ¢asy dobéhu. Nastaveni P103 = 0 je pro pohony nepfipustné!

Upozornéni k strmosti rampy: viz parametr (P102)

P104 Minimalni frekvence P
(Minimalni frekvence)

0,0 ...400,0 Hz Minimalni frekvence je frekvence, dodavana z ménice frekvence, ma-li zadan povel k béhu a neni

{0,0} zadana zadna pfidavna zadana hodnota.

V kombinaci s jinymi zadanymi hodnotami (napf. analogova zadana hodnota nebo pevné
frekvence) jsou tyto pfi¢itany k nastavené minimaini frekvenci.

Vystupni frekvence muze byt nizsi, kdyz
a. pohon zrychluje z klidového stavu.
b. je ménic frekvence zablokovan. Frekvence se pak redukuje az na absolutni minimalni
frekvenci (P505), potom se ménic¢ zablokuje.
c. Ménic frekvence reverzuje. Zmé&na sméru se provadi pfi absolutni minimalni frekvenci
(P505).

Tato frekvence muze byt trvale nizsi, pokud byla pfi zrychleni nebo brzdéni aktivovana funkce
w<Zmrazeni frekvence* (Funkce digitalniho vstupu = 9).
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P105 Maximalni frekvence P
(Maximalni frekvence)
0,1...400,0 Hz Je frekvence, generovana méni¢em frekvence, poté co byl spustén a je pozadovana maximalni
{50,0} Zadana hodnota; napf. analogova zadana hodnota odpovida P403, odpovidajici pevna frekvence
' nebo maximum pomoci ControlBoxu.
Tato frekvence muze byt prekroCena pouze kompenzaci skluzu (P212), funkci ,Zmrazeni
frekvence” (Funkce digitalniho vstupu = 9) a pfepnuti do jiné sady parametr( s niz§i maximalni
frekvenci.
Maximalni frekvence podléhaji ur€itym restrikcim, jako napf.
+ omezeni z dGvodu provozu v oblasti odbuzeni,
* omezeni dané mechanickymi moznostmi pohonu i zafizeni,
*  PMSM: Omezeni maximalni frekvence na hodnotu lezici nepatrné nad jmenovitou frekvenci.
Tato hodnota se vypocte z motorovych dat a vstupniho napéti.
P106 Zaoblgnl ramp P
(Zaobleni ramp)
0...100 % S timto parametrem se docili zaobleni rozb&hové a brzdné rampy. To je nutné pro aplikace, u
{0} kterych se jedna o pozvolnou ale pfesto dynamickou zménu otacek.

Zaobleni je provedeno pfi kazdé zméné pozadované hodnoty.

Hodnota se odvozuje z nastavené doby rozbé&hu, & dobé&hu, takZze hodnoty <10% nemaji zadny
vliv.

Pro celkovou dobu rozbéhu resp. brzdéni véetné zaobleni vyplyva nasledujici:

P106[%]

t o =1pipp 2"
ges ROZBEH P1 P10 100%

P106 [%]

t 1) =1p103 T tpios
ges DOBEH P1 P1 100%

vzdy vzdy

Vystupni o
frekvence ‘ 10 - 100% z P102 10 - 100% z P103
Zadand | - | _ |
frekvence

! [

‘ \

‘ \

| | V>

= P02 = > P03 ~—  Cas
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SK 54xE — Pfiru¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS

P107 Reakg. t brzdy VYP P
(Reakcéni doba brzdy)

0..250s Elektromagnetické brzdy maji ze své fyzikalni podstaty dano zpozdéni reakéniho ¢asu pfi vypnuti.

{0,00} To mlze vést u zdvihovych aplikaci k propadim bfemene, nebot brzda prebira zatizeni se
zpozdénim.

Reakéni doba brzdy se musi zohlednit nastavenim parametru P107.

Bé&hem nastavené reakéni doby generuje méni¢ frekvence nastavenou absolutni minimalni
frekvenci (P505) a zabranuje tak jizdé proti brzdé& pfi rozjezdu a propadu bfemene pfi
zastavovani.

Je-li v P107 nebo P114 nastaven ¢as > 0, je v okamziku zapnuti ménice frekvence kontrolovana
velikost magnetiza¢niho proudu (budici proud). Neni-li k dispozici dostateCny magnetizani proud,
setrvava meénic frekvence ve stavu magnetizace a motorova brzda neni uvolnéna.

Aby se v tomto pFipadé dosahlo vypnuti a poruchového hlaseni (E016), musi se P539 nastavit na
2 nebo 3.

K tomu viz také parametr >Doba odbrzdéni< P114

[i] Informace Ovladani brzdy

K ovladani elektromechanické brzdy (zejména u zvedacich zafizeni), je doporuceno vyuzit
interni relé (Funkce 1, externi brzda (P434/441)). Velikost absolutni minimalni frekvence
(P505) zvolte min. 2,0 Hz.

Doporucéeni pro pouziti:
Zvedaci zafizeni s brzdou bez reverzace otacek

P114=0.02..04s*
P107 =0.02..04 s *

P201...P208 = motorova data xgitlia%rge |

v ) , .
P434 = 1 (ext. brzda) VSTUPNI signal VYSTUPNI signal
P505=2..4 Hz

pro bezpecény rozjezd

P112 = 401 (Vyp)

P536 = 2.1 (Vyp)

P537 = 150 % P505
P539 = 2/3 (Isp kontrola)

proti poklesu biemene B Brzda odbrzdéna | Cas
P214 = 50...100 % (pFedstih)
= P114 |=— = P107 =~
* hodnoty nastaveni (P107/114) v nebo
zavislosti na typu brzdy a velikosti P107 kdyé P114 = 0

motoru. PFfi malych vykonech (< 1.5 kW)
plati malé hodnoty, pfi vétSich vykonech
(> 4.0 kW) plati vétSi hodnoty.
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DRIVESYSTEMS 5 Parametry

P108 Rezim vypnuti S p
(Rezim vypnuti)

0..13 Tento parametr uréuje zplsob, jakym se snizuje vystupni frekvence pfi povelu STOP (povel

0 = Zablokovani napéti: Vystupni signal je bez zpozdéni vypnut. Méni¢ frekvence jiz negeneruje
zadnou vystupni frekvenci. Motor zpomaluje jen mechanickym tfenim. Okamzité opakované
zapnuti ménice frekvence muze vést k poruchovému hilaseni.

1 = Rampa: Aktudlni vystupni frekvence se snizuje v pomérné vysi k jesté zbyvajici dobé dobéhu,
z P103/P105. Po uplynuti rampy se aktivuje DC brzdéni (— P559).

2 = Rampa se zpozdénim: jako 1 ,,Rampa*“, ale brzdna rampa je pfi generatorickém provozu
prodlouzena, popf. pfi statickém provozu zvySuje vystupni frekvenci. Tato funkce mlze za
urcitych podminek zabranit pfepétovému vypnuti popf. redukuje ztratovy vykon u brzdného
odporu.

UPOZORNENI: Tato funkce se nesmi pouZit, kdy? je poZadovano definované
zabrzdéni jako napf. u zvedacich zafizeni.

3 = DC-brzdéni ihned Méni¢ frekvence okamzité pfepina na pfedvoleny stejnosmérny proud
(P109). Tento stejnosmérny proud je generovan v pomérné vysi k zbyvajicimu > Cas DC
brzdéni< (P110). V zavislosti na poméru aktualni vystupni frekvence k max. frekvenci
(P105) se >Doba DC brzdéni< zkracuje. Motor zastavuje v dobé zavislé na aplikaci. Ta je
zavisla na momentu setrvacnosti biemene, tfeni a nastaveném DC-proudu (P109).

Pfi tomto zplUsobu brzdéni neni do ménice frekvence dodavana zpétné zadna energie,
tepelné ztraty vznikaji v podstaté v rotoru motoru.

Ne pro PMSM motory!

4 = Konst. brzdna draha, ,Konstantni brzdna draha“ Nejede-li pohon maximalni vystupni
frekvenci (P105), zaCne brzdna rampa se zpozdénim. To vede k pfiblizné stejné brzdné
draze z rznych aktualnich frekvenci.

UPOZORNENI: Tato funkce neni pouZitelna jako polohovaci funkce. Tato funkce by se
neméla kombinovat se zaoblenim rampy (P106).

5 = Kombinované brzdéni: V zavislosti na aktualnim napéti meziobvodu (UZW) se generuje
vysokofrekvenéni napéti na zakladni harmonickou (pouze pfi linearni charakteristice, P211 =
0 a P212 =0). Doba dobéhu (P103) je podle moznosti dodrzena. - Dodate¢ny ohfev v
motoru!

Ne pro PMSM motory!
6 = Kvadraticka rampa: Brzdna rampa nema linearni prabéh, nybrz kvadraticky klesa.
7 = Kvadr. rampa se zpozdénim, ,Kvadraticka rampa se zpoZzdénim*. Kombinace z funkce 2 a 6.
8 = Kvadr. kombi brzdéni, ,Kvadratické kombinované brzdéni“. Kombinace z funkce 5 a 6.

Ne pro PMSM motory!

9 = Konst. zpomal. vykon ,Konstantni zpomalovaci vykon“. Plati pouze v oblasti zeslabovani
magnetického pole! Pohon je dale zpomalovan popf. brzdén s konstantnim elektrickym
vykonem. Prabéh ramp je zavisly na zatézi.

10 = Vypocet drahy: Konstantni draha mezi aktualni frekvenci / rychlosti a nastavenou
minimalni vystupni frekvenci (P104).

11 = Konst Kon.br.vykon se zp., ,Konstantni zpomalovaci vykon se zpoZdénim*“: Kombinace z
funkce 2 a 9.

12 = kon.br.vykon mode 3, ,Konstantni zpomalovaci vykon rezim 3 jako 11, ale s dodateCnym
odleh&enim brzdného stfidace

13 = Zpozdéni pfi vypnuti, ,Rampa se zpozdénim vypnuti* jako 1 ,,Rampa“, pohon ale
setrvava po dobu nastavenou v parametru (P110) na nastavené absolutni minimalni

frekvenci (P505), predtim nez brzda zareaguije.
Priklad pouziti: Zména polohy pfi fizeni jefabu.
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SK 54xE — Pfiru¢ka meénice frekvence DRIVESYSTEMS
P109 Proud DC brzdéni S p
(Proud stejnosmérného brzdéni)
0...250 % Nastaveni proudu pro funkce stejnosmérného brzdéni (P108 = 3) a kombinované brzdéni (P108 =
{100} 5).
Spravna hodnota nastaveni je zavisla na mechanickém zatiZzeni a poZzadované dobé& zastaveni.
Vysoka nastavena hodnota mlize uvést vysoké zatéze rychleji do klidového stavu.
Nastaveni 100% odpovidd hodnoté proudu, kterd je zalozena v parametru >Jmenovity proud<
P203.
UPOZORNENI: Maximalni stejnosmérny proud (0 Hz) ktery mize méni¢ frekvence dodat, je
omezen. Tuto hodnotu zjistite v tabulce v kapitole (Kapitola 8.4.3), sloupec
0 Hz. V tovarnim nastaveni je tato mezni hodnota 110 %.
Stejnosmérné brzdéni: Ne pro PMSM motory!
P110 Cas DC brzdéni S P
(Cas stejnosmérného brzdéni)
0,00 ...60,00 s Je doba, kdy je motor pfi funkci ,Stejnosmérné brzdéni“ (P108 = 3), zvolené v parametru P108,
{2,00} pod proudem, zvolenym v parametru P109.
V zavislosti na poméru aktualni vystupni frekvence k max. frekvenci (P105) se >Doba DC
brzdéni< zkracuje.
Odpoditavani ¢asu zacina odebranim povelu k béhu a mize byt opétovnym povelem k béhu
preruseno.
DC brzdéni: Ne pro PMSM motory!
P111 P-sloz.mom.omezeni S P
(P faktor omezeni momentu)
25...400 % Pasobi pfimo na chovani pohonu béhem momentového omezeni. Zakladni nastaveni 100% je
{100} pro vétsinu uloh z oblasti pohonu dostatecné.
U vétSich hodnot je pohon pfi dosazeni momentového omezeni nachylny ke kmitani.
P¥i pFili§ malych hodnotach miize byt nastavené momentové omezeni kratkodobé prekroceno.
P112 Omezeni mom.proudu S p

(Omezeni momentového proudu)

25 ... 400 % / 401
{401}

Pomoci tohoto parametru Ize nastavit mezni hodnotu proudu, vytvarejiciho moment. To muze
zabranit mechanickému pretizeni pohonu. Neposkytuje ale zadnou ochranu pfi mechanickém
zablokovani (pojezd na blok). Bezpecnostni spojka jako ochranné zafizeni neni nahraditelna.

Mez momentového proudu Ize také plynule nastavit pomoci analogového vstupu. Maximalni
zadana hodnota (méfitko 100%, P403/P408) pak odpovida hodnoté nastaveni v P112.

Mezni hodnota 20% momentového proudu nemUze byt snizena pod 20% ani pfi niz§i analogové
Z&dané hodnoté (P400/405 = 2). V servorezimu s P300 = 1 ale plati:

* do verze SW 1.9: ne pod 10%
* od verze SW 2.0: jiz zadné omezeni (mozné od 0% motorového momentu)!

401 = VYP plati pro vypnuti meze momentového proudu! To je soucasné tovarni nastaveni
meénice frekvence.

UPOZORNENI: Pro zdvihové aplikace nesmi byt toto omezeni pouZito!
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5 Parametry

P113

Tipovaci frekvence S p
(Tipovaci frekvence)

-400.0 ... 400.0 Hz
{0.0}

Funkéni zmény od
Sw1.7

Pfi pouziti ControlBoxu nebo ParameterBoxu pro fizeni ménice frekvence je tipovaci frekvence
pocate¢ni hodnotou po povelu ke startu.
Alternativné muze byt tipovaci frekvence pfi Fizeni pomoci Fidicich svorek, spusténa pomoci
jednoho z digitalnich vstupd.
Nastaveni tipovaci frekvence lze provést pfimo pomoci tohoto parametru nebo pokud je méni¢
frekvence spoustén pres tla€itka panelu, stisknutim klavesy ENTER. Aktualni vystupni frekvence
je v tomto pfipadé ulozena do parametru P113 a je pfi novém startu k dispozici.
UPOZORNENI: Od verze softwaru V1.7 RO:
Aktivace tipovaci frekvence pomoci digitalnich vstupl zpuUsobi vypnuti
dalkového ovladani v pfipadé sbérnicovém provozu. Navic nebude bran zfetel
na jakékoliv existujici zadané frekvence. Vyjimka: analogové zadané hodnoty
zpracovavané pomoci funkci PFi¢teni frekvence popt. Odecteni frekvence.
Do verze softwaru V1.6 R1:

Zadani zadané hodnoty pomoci Fidicich svorek, napf. tipovaci frekvence, pevné
frekvence, zadané analogové hodnoty jsou zasadné scitany v souladu se
znaménky. Nastavena maximaini frekvence (P105) pfitom nebude prekro¢ena a
ani neni mozné jit pod minimalni frekvenci (P104).

P114

Reakg. t brzdy ZAP S p
(Doba odbrzdéni brzdy)

0..250s
{0,00}

Elektromagnetické brzdy maji fyzikalné podminénou zpozdénou reakéni dobu pfi odbrzdéni. To
muze vést k rozjezdu motoru pfi jesté zabrzdéné brzdé, ¢imz méni¢ frekvence vypadne s
hlasenim nadproudu.

Tuto dobu odbrzdéni Ize zohlednit parametrem P114 (Rizeni brzdy).

V ramci nastavené doby odbrzdéni dodava meéni¢ frekvence nastavenou absolutni minimaini
frekvenci (P505) a zamezuje tak rozjezdu proti zabrzdéné brzdé.

Viz také parametr >Reakéni doba brzdy< P107 (pfiklad nastaveni).
UPOZORNENI:

Je-li doba odbrzdéni brzdy nastavena na ,0% plati P107 jako doba odbrzdéni a reakéni doba
brzdy.

P120 [-01]

(04

Hlidani ext.prislus. S
(Volitelna kontrola)

0..2
{1}

Kontrola komunikace na urovni systémové sbérnice (v pfipadé poruchy: Poruchové hlaseni 10.9)

Array urovné:
[-01] = Bus TB (rozSifeni 1) [-03] = 1. IOE (rozSifeni 3)
[-02] = 2. IOE (rozsifeni 2) [-04] = rozSiteni 4

Hodnoty nastaveni:
0= Kontola vypnuta

1= Auto, Komunikace je kontrolovana pouze, pokud je stavajici komunikace pferusena.
Pokud po zapnuti sité neni nalezeno rozSifeni, které pfedtim bylo k dispozici, nevede to k
poruse.
Kontrola je aktivovana, az kdyZ rozsifeni navaze komunikacni vztah s pristrojem.

2= Kontrola aktivni ,Kontrola okamzité aktivni“, pfistroj spousti kontrolu pfislusného rozsireni
okamzité po zapnuti sité€. Neni-li roz$ifeni po zapnuti sité nalezeno, zUstava pfistroj po 5
sec. ve stavu "Nepfipraveno k zapnuti" a potom hlasi poruchu.

Upozornéni: Pokud by i poruchova hlaseni, detekované rozsifenim (napf. poruchy na drovni
sbérnice) nevedly k vypnuti ménie, musi se dodate¢né nastavit parametr (P513) na hodnotu {-
0,1}.

(il Informace Hlidani ext.pfislus. P120

Hlidani ext.pfislus. (P120) je nyni funkéni pro volitelné moduly, které jsou pfipojeny pfes systémovou sbérnici (napf. I/O

— rozsifeni).

Pro moduly TU3 tento parametr nelze pouZzit, kontrola je v tomto pfipadé mozna pfes parametr P513.

BU 0505 CZ-1516

101



NorP

SK 54xE — Pfiru¢ka ménice frekvence DRIVESYSTEMS

Motorova data

Para’mt’atr . Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Supervisor Sada .

{tovarni nastaveni} parametru

P200 Seznam motoru p
(Seznam motorti)

0..73 Timto parametrem Ize ménit tovarni nastaveni motorovych dat. Z vyroby je v parametrech

{0} P201...P209 nastaven 4-pélovy normalizovany IE-1 - asynchronni motor se jmenovitym vykonem

meénice frekvence.

Vybérem jedné z moznych Cislic a stisknutim tlaCitka ENTER se nastavi vSechny motorové
parametry (P201...P209) na zvoleny normalizovany vykon. Za zaklad pro motorova data plati 4-
polovy normalizovany asynchronni motor. V posledni €asti seznamu lze nalézt motorova data

motor(i NORD IE4.

UPOZORNENI:

Protoze je P200 po potvrzeni zadani opét = 0, je mozné provést kontrolu nastaveni pomoci

parametru P205.

[i] Informace

IE2/IE3 motory

PFi pouziti motorG IE2/IE3 je po vybéru IE1 motoru (P200) nutno motorova data v P201 ...

P209 pfizpusobit dle typového Stitku motoru.

zadny motor V tomto nastaveni pracuje méni¢ bez regulace proudu, bez kompenzace
skluzu a bez pfedmagnetizaéniho €asu, pro motorové aplikace jej tedy nelze doporuéit.
Mozné pouziti je u induk&nich peci, nebo jiné aplikace s civkami, €i transformatory.

PFitom jsou nastavena néasledujici motorovéa data: 50.0 Hz / 1500 rpom / 15.0 A/400 V /
0.00 kW / cos ¢=0.90 / hvézda / Rs 0.01 Q /1, 6.5 A

0= Zzadnazména
1=
2= 0,25kW 230V
3= 0,33PS 230V
4= 0,25kW 400V
5= 0,33PS 460V
6= 0,37kW 230V
7= 0,50PS 230V
8= 0,37kW 400V
9= 0,50PS 460V
10=  0,55kW 230V
11= 0,75PS 230V
12= 0,55kW 400V
13= 0,75PS 460V
14= 0,75kW 230V
15= 1,0 PS 230V
16= 0,75kW 400V
17= 1,0 PS 460V
18= 1,1 kW 230V
19=  1,5PS 230V
20= 1,1kW 400V
21= 1,5PS 460V
22= 15KkW 230V
23=  2,0PS 230V
24= 1,5KkW 400V
25= 2,0 PS 460V
26= 2,2KkW 230V
27=  3,0PS 230V
28= 2,2 kW 400V
29= 3,0 PS 460V
30= 3,0 kW 230V
31= 3,0 kW 400V

40 kW 230V
5,0 PS 230V
4,0 kW 400V
5,0 PS 460V
5,5 kW 230V
7,5PS 230V
5,5 kW 400V
7,5PS 460V
7,5 kW 230V
10,0 PS 230V
7,5 kW 400V
10,0 PS 460V
11,0 kW 400V
15,0 PS 460V
15,0 kW 400V
20,0 PS 460V
18,5 kKW 400V
25,0 PS 460V
22,0 kW 400V
30,0 PS 460V
30,0 kW 400V
40,0 PS 460V
37,0 kW 400V
50,0 PS 460V
45,0 kW 400V
60,0 PS 460V
55,0 kW 400V
75,0 PS 460V
75,0 kW 400V
100,0 PS 460V

90,0 kW 400V
120,0 PS 460V
110,0 kW 400V
150,0 PS 460V
132,0 kW 400V
180,0 PS 460V
160,0 kW 400V
220,0 PS 460V
200,0 kW 400V
270,0 PS 460V
250,0 kW 400V
340,0 PS 460V
11,0 kW 230V
15,0 PS 230V
15,0 kW 230V
20,0 PS 230V
18,5 kKW 230V
25,0 PS 230V
22,0 kW 230V
30,0 PS 230V
30,0 kW 230V
40,0 PS 230V
37,0 kW 230V
50,0 PS 230V
0,12kW 115V
0,18kW 115V
0,25kW 115V
0,37kW 115V
0,55kW 115V
0,75kW 115V

92= 1,00kW 115V
93 4,0 PS 230V
94= 4,0 PS 460V
95= 0,75kW 230V 80T1/4
96 = 1,10kW 230V 90T1/4
97 = 1,10kW 230V 80T1/4
98 = 1,10kW 400V 80T1/4
99 = 1,50kW 230V 90T3/4
100= 1,50kW 230V 90T1/4
101= 1,50kW 400V 90T1/4
102= 1,50kW 400V 80T1/4
103 = 2,20kW 230V 100T2/4
104= 2,20kW 230V 90T3/4
105= 2,20kW 400V 90T3/4
106 = 2,20kW 400V 90T1/4
107 = 3,00kW 230V 100T5/4
108 = 3,00kW 230V 100T2/4
109 = 3,00kW 400V 100T2/4
110= 3,00kW 400V 90T3/4
111= 4,00kW 230V 100T5/4
112= 4,00kW 400V 100T5/4
113 = 4,00kW 400V 100T2/4
114= 550kW 400V 100T5/4
115=
116 =
M7=
118 =
119 =
120 =
121 =

102
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5 Parametry

P201

Jmen. frekvence S p
(Jmenovita frekvence motoru)

10,0 ... 399,9 Hz
{ viz informace }

Jmenovita frekvence motoru uréuje bod zlomu U/f-charakteristiky, ve kterém méni¢ dodava na
vystup jmenovité napéti (P204).

[i] Informace Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence popf. nastaveni v P200.

P202

Jmen. otacky S P

(Jmenovité otacky motoru)

150 ... 24000 rpm
{ viz informace }

Jmenovité otacky motoru jsou dllezité pro spravny vypocet a doregulovani skluzu motoru, a pro
zobrazeni otacek (P001 = 1).

[i] Informace Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence pop¥. nastaveni v P200.

P203 Jmen.'proud S P
(Jmenovity proud motoru)
0,1...1000,0 A Jmenovity proud motoru je rozhodujici parametr pro proudové-vektorové fizeni.

{ viz informace }

[i] Informace Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence popf. nastaveni v P200.

P204 Jmen..r’lapevt’l S P
(Jmenovité napéti motoru)
100 ... 800 V >Jmenovité napéti< pFizplsobuje sitové napéti motorovému. Ve spojeni se jmenovitou frekvenci

{ viz informace }

ur€uje charakteristiku napéti / frekvence

[i] Informace Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence popf. nastaveni v P200.

P205

Jmen. vykon P
(Jmenovity vykon motoru)

0:00 ... 250,00 kW
{ viz informace }

Jmenovity vykon motoru slouzi ke kontrole motoru, nastaveného pomoci P200.

[i] Informace Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence pop¥. nastaveni v P200.

cos fi

P206 S P
(Motor cos ¢)

0:50 ... 0,95 cos @ motoru je rozhodujici parametr pro proudové-vektorove Fizeni.

{ viz informace }

[i] Informace Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence pop¥. nastaveni v P200.

P207 Squepl motoru S P
(Spojeni motoru)
0..1 0 = hvézda 1 = trojuhelnik

{ viz informace }

Spojeni motoru je rozhodujici pro méfeni odporu statoru (P220), a tim i pro proudové-vektorové
fizeni.

[i] Informace Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence popf. nastaveni v P200.
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P208 Odpor statoru s P
(Odpor statoru)

0:00 ... 300,00 W
{ viz informace }

Odpor statoru motoru = odpor jedné faze motoru!

Ma pfimy vliv na regulaci proudu ménice. P¥ili§ vysoka hodnota vede k moznému nadproudu, pfilis
nizka k malému to€ivému momentu motoru.

Pro jednoduché meéfeni Ize pouzit parametr P220. Parametr P208 lIze pouzit pro manualni
nastaveni nebo jako informaci o vysledku automatického méreni.

UPOZORNEN:I:
Pro lepsi funkci proudové-vektorové Fizeni by se mél odpor statoru méfit automaticky ménic¢em.

[i] Informace Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence popf. nastaveni v P200.

P209 Proud naprazdno S P
(Proud naprazdno)
0,0...1000,0 A Tato hodnota se automaticky vypolte z dat motoru pfi zmé&né& parametru >cos ¢< P206 a

{ viz informace }

parametru >Jmenovity proud< P203.
UPOZORNENI: Ma-li byt hodnota zadana pfimo, musi se nastavit aZ jako posledni z

dat motoru. Jen tak Ize zarugit, Ze hodnota nebude pfepsana.

[i] Informace Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence pop¥. nastaveni v P200.

P210 Staticky boost S P
(Staticky boost)

0...400 % Staticky boost ovliviiuje proud, ktery vytvafi magnetické pole. Ten odpovida proudu pfi chodu

{100} pfislusného motoru naprazdno, je tedy nezavisly na zatizeni. Proud pfi chodu naprazdno je
vypocitavan z udajl motoru. 100% tovarni nastaveni je pro bézné pouziti dostatecné.

P211 Dynamicky boost S P
(Dynamicky boost)

0...150 % Dynamicky boost ovliviiuje momentovy proud, takZe je veli€inou zavislou na zatiZzeni. Také zde

{100} plati, ze je 100% tovarni nastaveni pro bézné pouziti dostatecné.
PFili§ vysoka hodnota mize vést u ménice frekvence k nadproudu. Pfi zatiZzeni se pak vystupni
napéti pfili$ silné zvedne. Pfili§ mala hodnota vede k nizkému krouticimu momentu.

P212 Kompenzace skluzu S P
(Kompenzace skluzu)

0...150 % Kompenzace skluzu zvySuje vystupni frekvenci v zavislosti na zatiZzeni, aby ota¢ky asynchronniho

{100} motoru byly drzeny co nejvice konstantni.
Z vyroby nastavenych 100% je pfi pouziti asynchronniho motoru a sprdvném nastaveni dat motoru
optimalni.
Je-li provozovano na jednom meénici frekvence vice motoru (rozdilna zatéz, resp. vykon), méla by
byt hodnota kompenzace skluzu nastavena na P212 = 0%. Timto je vylou€en pfipadny negativni
vliv. U PMSM motord je parametr nutno ponechat v tovarnim nastaveni.

P213 Zesileni ISD-reg. S P
(Zesileni ISD regulace)

25...400 % Timto parametrem je ovlivnéna dynamika proudové vektorové regulace (ISD regelace) ménice

{100} frekvence. Vysoka nastaveni regulator zrychluji, nizka nastaveni zpomaluiji.

Podle druhu aplikace Ize tento parametr pfizpUsobit, aby se vylougil napf. nestabilni provoz.
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P214 Predstih krout.mom. S P

(Predstih krouticiho momentu)

-200 ... 200 % Tato funkce umoznuje vlozit regulatoru proudu hodnotu potfeby o¢ekavaného krouticiho momentu.
{0} Tuto funkci Ize pouzit u zvedacich zafizeni pro lepSi pfevzeti bfemena pfi rozbéhu.

UPOZORNENI: Pfi sméru otadeni doprava, jsou motorické kroutici momenty zaneseny s kladnym
znaménkem, generatorické kroutici momenty se zapornym znaménkem. PFi
smeéru otaceni pole vlevo je to pfesné opacné.

P215 Predstih boostu S P

(Predstih boostu)

0...200 % Zadouci pouze pfi linearni charakteristice (P211 = 0% a P212 = 0%).
ro pohony vyzadujici vysoky rozbéhovy moment existuje moznost pfidat pomoci tohoto parametru
{0} P h zadujici ky rozbéhovy t existuj znost pridat i tohot t
b&hem rozbéhu zvyseny proud. Doba ucinku je omezena a Ize ji volit v parametru >Doba pfedstihu
boostu< P216.

VSechny mozné nastavené omezeni proudu a momentového proudu (P112, P536, P537) jsou

bé&hem doby predstihu boostu deaktivovany.

UPOZORNENI:

PFi aktivni ISD regulaci (P211 a / nebo P212 # 0%) vede parametrizace P215 # 0 k ovlivnéni

regulace.

P216 Cas predstihu boostu S p

(Cas predstihu boostu)

0,0...10,0s Tento parametr je pouzit pro 3 funkce:
{0,0}

Casovy limit pro dobu predstihu boostu: Doba pisobeni pro zvétSeny rozb&hovy proud.

Pouze pfi linearni charakteristice (P211 = 0% a P212 = 0%).

Casovy limit pro potlaceni pulzniho odpojeni (P537): umoziiuje t&Zky rozbéh.

Casovy limit pro potlaéeni poruchového vypnuti v parametru (P401), nastaveni { 05},0 - 10V s

poruchovym vypnutim 2¢

P217 Tlumeni kmitani S P

(Tlumeni kmitani)

0...400 % Pomoci tlumeni kmitani Ize tlumit rezonanéni kmity pfi chodu naprazdno. Parametr 217 je mirou
{10} pro schopnost tlumeni.

Pfi tlumeni kmitani je z momentového proudu pomoci horni propusti vyfiltrovana vibraéni slozka. Ta

je pomoci P217 zesilena a invertované pfipoctena k vystupni frekvenci.

Omezeni pro pFipo&tenou hodnotu je rovnéz proporcionalni k P217. Casova konstanta pro horni

propust’ zavisi na P213. PFi vysokych hodnotach P213 je asova konstanta niZsi.

PFi nastavené hodnoté 10 % u P217 se pfipoCte maximalné + 0,045 Hz. PFi 400 % v P217 tomu

odpovida + 1,8 Hz.

Funkce neni aktivni v ,Servo-rezimu, P300".

P218 Stupen modulace S

(Stuperi modulace)

50...110 % Tato nastavena hodnota ovliviiuje maximalné mozné vystupni napéti ménice frekvence vztazeno
{100} na sitové napéti. Hodnoty <100% redukuji napéti na hodnoty pod sitovym napétim, pokud je to pro

motory pozadovano. Hodnoty >100% zvySuji vystupni napéti u motoru, coz vede ke zvySeni
obsahu vys$Sich harmonickym v proudu. To mlize u nékterych motort zpusobit kolisani otacek.

V béznych aplikacich by mél zlstat parametr na hodnoté 100%.
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P219 Autom.. n,1avgn°et|zac,:e ' S
(Automatickeé pfizplisobeni magnetizace)

25 ... 100 % / 101
{100}

Pomoci tohoto parametru Ize provadét automatické pfizpisobeni magnetizace zatizeni motoru a
tim snizeni spotfeby energie na skuteéné potfebnou. Parametr P219 pfitom pfedstavuje mezni
hodnotu, na kterou miize byt pole v motoru snizeno.

Tovarni nastaveni je 100%, coZz znamena provoz bez sniZzeni magnetizace. Minimalné Ize nastavit
25%.

Odbuzovani (snizeni magnetizace) je realizovano s ¢asovou konstantou asi 7,5 sec. Pfi zvySeni
zatéZe motoru je magnetické pole obnoveno asi za 300 msec. Snizeni magnetizace pracuje tak, ze
momentotvorna a tokotvorna slozka proudu jsou pfiblizné stejné velké a motor tak bézi pfi
optimalnim stupni ucinnosti. ZvySeni magnetizace nad jmenovité hodnoty neni mozné.

Tato funkce je uvaZzovéna pro aplikace, u kterych se pozadovany kroutici moment méni pouze
pomalu (napf. Cerpadla nebo ventilatory). Svym u€inkem proto nahrazuje i kvadratické
charakteristiky, pfizpusobuje napéti dle zatizeni.

Pfi provozu synchronnich stroju (IE4 motory) je tento parametr bez funkce.

Upozornéni: U zdvihl( a aplikaci, které vyzaduji rychlé vytvoreni krouticiho momentu nelze tuto
funkci vyuzivat. Jinak hrozi pfi prudké zméné zatéze motoru vypnuti nadproudem
popf. se motor mlze dostat na mez zvratu, protoZze chybéjici magnetické pole musi
byt kompenzovano zvy§enym momentotvornym proudem.

101 = automaticky, s nastavenim P219=101 je aktivovan automaticky regulator magnetizacniho
proudu. ISD Fizeni potom pracuje s vnitfnim regulatorem toku, ¢imz je zlep$en
vypocet skluzu specialné pfi vySSich zatizenich. Doby regula¢ni odezvy jsou vuci
normalnimu ISD Fizeni (P219 = 100) vyrazné rychlejsi.

P2xx Parametry regulace / charakteristiky
Vystupni
napéti ‘
P204
P10 P215
! T——
o P201 Vystupni frekvence
. —
UPOZORNENI: —lpaie= o
Jtypické"
nastaveni pro ... Proudové-vektorovou regulaci (tovarni Linearni U/f charakteristika
nastaveni) P201 az P209 = motorova data
P201 az P209 = motorova data P210 = 100% (staticky boost)
P210 = 100% P211=0%
P211 = 100% P212 = 0%
P212 =100% P213 = bez vyznamu
P213 = 100% P214 = bez vyznamu
P214 = 0% P215 = 0% (pFedstih boostu)
P215 = bez vyznamu P216 = Os (doba dyn. boostu)

P216 = bez vyznamu
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P220 Identifikace par. P
(Identifikace parametrti)

0..2 U pfistrojua do vykonu 7,5 kW se pomoci tohoto parametru zjistuji motorova data automaticky. S

{0} nameéfenymi motorovymi daty je v mnoha pfipadech umoznéno lepSi chovani pohonu.

Vezméte na védomi!

Identifikace v§ech parametrl zabere trochu ¢asu, nevypinejte v mezidobi sitové napéti. Pokud by
po identifikace doslo k chybnému chovani pohonu, vyberte v P200 vhodny motor nebo nastavte
parametry P201...P208 manualné.
0 = zadna identifikace
1 = identifikace Rs:

Odpor statoru (Udaj v P208) je zjistén vicenasobnym méfenim.
2 = identifikace motoru:

Tato funkce je k dispozici pouze u pfistroju do 7,5 kW (230 V do 4,0 kW).

ASM: jsou zjistovany vSechny parametry motoru (P202, P203, P206, P208, P209).

PMSM: je zjiStovan odpor statoru (P208) a indukénost (P241)

Identifikaci motorovych dat provadéjte pouze pfi studeném motoru (15 ... 25°C). Ohfev motoru je
za provozu zohlednén.

Ménic¢ frekvence se musi nachazet ve stavu ,Pfipraven k provozu®. Pfi Fizeni pfes sbérnici musi
sbérnice pracovat bez chyb.

Vykon motoru smi byt maximalné o jeden vykonovy stupen vy8Si nebo o 3 vykonové stupné mensi
nez jmenovity vykon ménice frekvence.
Pro spolehlivou identifikaci se musi dodrzet maximalni délka motorového kabelu 20m.

Pfed zaCatkem identifikace motoru se musi pfednastavit motorova data dle typového Stitku nebo
P200. Minimalné musi byt znama jmenovita frekvence (P201), jmenovité otacky (P202), napéti
(P204), vykon (P205) a zapojeni motoru (P207).

Musi se dat pozor na to, aby po cely proces méfeni nebylo pferuseno spojeni k motoru.
Pokud nemuze byt identifikace UspésSné ukoncena, je generovano poruchové hlaseni E019.
Po identifikaci parametr(i je P220 opét = 0.

P240 Napét'ova konst. PMSM S P
(Napétova konst. PMSM)
0...800V EMC konstanta popisuje napéti vyvolané vlastni indukénosti motoru. Nastavovana hodnota se
{0} musi zjistit z datového listu motoru popF. typového Stitku a je vztazeno na 1 000 min”. ProtoZe
ota¢ky motoru zpravidla nejsou 1 000 min™', musi se udaje pfisludné prepocitat:
Priklad:
E (EMC konstanta, typovy Stitek): 89V
Nn (jmenovité otdCky motoru): 2100 min™
Hodnota v P240 P240 = E * Nn/1000
P240 = 89 V * 2100 min™' / 1000 min™
P240 =187V
0 = je pouzit ASM, ,Je pouZzit asynchronni stroj*. Bez kompenzace
P241 01 Indukénost PMSM S P
[-02] (Indukénost PMSM)
0.1...200,0 MH Pomoci tohoto parametru se kompenzuji asymetrické reluktance, typické pro PMSM. Induk&nosti

{'vSechny 20,0 }

statoru Ize naméfit méni¢em frekvence (P220).

[-01] = d-osa (L) [-02] = q-osa (Lg)
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P243

Relukt. uhel IPMSM
(Reluktanéni ahel IPMSM)

S P

0..30° Synchronni stroje s vlozenymi magnety vykazuji mimo synchronni kroutici moment také reluktanéni

{0} kroutici moment. PFi¢inou je anizotropie mezi indukénosti v d a q sméru. Na zakladé superpozice
téchto obou komponent krouticiho momentu neni maximum G¢innosti pfi Uhlu zatéze 90°, jako u
SPMSM, nybrz pfi vétSich hodnotach. Tento dodatecny uhel, ktery Ize pro motory NORD
predpokladat 10°, Ize zadat timto parametrem. Cim men&i uhel je, tim niZSi je podil reluktance.
Reluktanéni Uhel, specificky pro motor Ize zjistit nasledovné:
* nechte pohon v chodu se stejnomé&rnym zatizenim (> 0,5 Mn) v reZimu CFC (P300 = 1)
» reluktanéni uhel (P243) postupné zvySujte, az proud (P719) dosahne svého minima

P244 Spi¢kovy proud PMSM S P
(Spickovy proud PMSM)

0,1...100.0 A Tento parametr obsahuje $pickovy proud synchronniho motoru. Hodnotu Ize prevzit z datového

{20.0} listu motoru.

P245 Tlum. kmit. PMSM VFC S P
(Tlumeni kmitani PMSM VFC)

5...100 % PMSM motory jsou v provozu VFC open Loop vzhledem k nedostate¢nému vlastnimu tlumeni

{25} nachylné ke kmitani. Tento parametr plasobi proti tomuto kmitani elektrickym tlumenim.

P246 Moment setrv. PMSM S P
(Moment setrvacnosti PMSM)

0,0 1 000,0 Moment setrvaénosti pohonu. Pro vétSinu aplikaci vyhovi tovarni nastaveni, pro dynamické

kg*cm? aplikace by méla byt zadana skute¢na hodnota.

{50} Parametr pfedpoklada zadani momentu setrvacénosti motoru (z technickych dat motoru) + externi
moment setrvacnosti pfepocéteny na hridel motoru.

P247 Spin.frekv. VFC PMSM S P
(Spin. frekvence VFC PMSM)

1...100 % Aby bylo pfi spontannich zménach zatizeni, zejména pfi ;

{25} malych frekvencich, ihned k dispozici minimum tocivého CFC

momentu, je ve VFC provozu pozadovana hodnota |4  yge
(magnetizaéni proud) Ffizena v zavislosti na frekvenci
(provoz s vybuzenim). Velikost dodate¢ného budiciho
proudu je uréena parametrem (P210). Ten klesa linearné
az na hodnotu ,nula“, ktera je dosazena pfi frekvenci,
uréené pomoci (P247). 100 % pfitom odpovida jmenovité
frekvenci motoru z (P201). P209

P203

P331 P331+F332  w,,
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Regulaéni parametry

K dispozici pouze od SK 520E a pfi pouziti inkrementalniho snimace otacek.

Para’mt’atr . Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Supervisor Sada 5
{tovarni nastaveni} parametru
P300 Servo rezim P
(Servo rezim)
0..2 Pomoci tohoto parametru je definovan proces fizeni motoru. Ve srovnani s nastavenim ,0°
{0} umoznuje nastaveni ,2“ trochu vy$Si dynamiku a pFesnost fizeni, vyZaduje ale zvySenou
narocnost parametrovani. Nastaveni ,1“ naproti tomu pracuje se zpétnou vazbou ze snimace
otacek a umoziiuje tak maximalni moznou presnost ota¢ek a dynamiku.
0= Vyp (VFC open -loop) 1) Regulace otacek bez zpétné vazby snimace
1= Zap (CFC closed-loop) 2) Regulace otacek se zpétnou vazbou snimace
2= Obs (CFC open-loop) Regulace otacek bez zpétné vazby snimace
UPOZORNENI:
Pokyny k uvedeni do provozu: (£3 Cast 4.2 "Volba provozniho reZimu pro regulaci motoru")
1)  Odpovida pfedchozimu nastaveni ,VYP*
2)  Odpovida predchozimu nastaveni ,ZAP*
P301 Inkrement. €idlo
(Pocet impulst inkrementalniho ¢idla)
0..17 Zadani poctu pulst na otacku pfipojeného inkrementalniho snimace.
{6} Neodpovida-li smér ota€eni snimace otd€ek meénici (dle montaze a zapojeni), |ze toto zohlednit
vybérem odpovidajiciho zaporného poétu pulsu 8....16.
0 =500 impulsu =-500 impulst
1 =512 impulst 9 =-512 impulsu
2 =1 000 impulsu 10 = -1 000 impulsu
3 =1 024 impulsu 11 =-1 024 impuls(
4 =2 000 impulsu 12 = -2 000 impulsu
5 =2 048 impulsu 13 =-2 048 impulsl
6 =4 096 impulst 14 = -4 096 impulsu
7 =5 000 impulst 15 =-5 000 impulsu
16 = -8 192 impulsu
17 = 8 192 impulsl
UPOZORNEN:I:
Parametr P301 je dulezity pro polohovaci funkce SK530E. Pokud je pro polohovani vyuzit
inkrementalni snimac¢ (P604=1), je nastaveni poctu pulzud na otacku platné i pro polohovani (vice
viz manual BU 0510)
(P - slozka regulatoru otacek)
0 ... 3200 % P - slozka regulatoru otacek ( proporcionalni zesileni).
aktor zesileni, kterym se nasobi rozdil ota¢ek mezi zadanou a skutecnou frekvenci. Hodnota
{100} Fakt ileni, ktery asobi rozdil otacek i zad kute¢ frek i. Hodnot
100% znamena, ze regulacni odchylka 10% zadané hodnoty da zvySeni o 10%. P¥ili§ vysoké
hodnoty mohou vést ke kmitani vystupnich otacek.

(I - slozka regulatoru otacek)

0...800 %/ ms
{20}

| sloZzka regulatoru otacek (integraéni slozka).

Integraéni slozka regulatoru umozruje Uplné odstranéni regulaéni odchylky. Hodnota udava, jak
velka je zména zadané hodnoty kazdou ms. Pfili§ malé hodnoty délaji regulator pomalejSim
(doba dosazeni pozadované hodnoty bude pfili§ velka).
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P312 P-reg. moment.proudu S P
(P - slozka regulatoru momentového proudu)
0...1000 % Regulator momentového proudu. Cim vySe jsou nastaveny parametry regulatoru proudu, tim
{400} presnéji bude dodrzen pozadovany proud. P¥iliS vysoké hodnoty P312 vedou vSeobecné k
vysokofrekvenénimu kmitani v nizkych otackach. Naproti tomu pfili§ vysoké hodnoty P313
zpusobuiji vétSinou nizkofrekvenéni kmitani v celém rozsahu otacek.
Budou-li hodnoty P312 a P313 nastaveny na ,nulu®, regulator momentového proudu se vypne. V
tomto pfipadé bude pouzit pouze pfedstih z modelu motoru.
P313 I-reg. moment.proudu S P

(I - sloZzka regulatoru momentového proudu)

0...800 % / ms
{50}

| - slozka regulatoru momentového proudu. (Viz také P312 >P-slozka regulatoru momentového
proudu<)

P314 Mez reg. mom. proudu S P
(Mez regulatoru momentového proudu)

0..400V Stanovuje maximalni skok napéti regulatoru momentového proudu. Cim vy$$i hodnota, tim vy$si

{400} je maximalni pdsobeni, které mlze regulator proudu vykonat. PFili§ vysoké hodnoty P314 mohou
vést specialné k nestabilité pfi pfechodu do oblasti odbuzeni (viz. P320). Hodnoty P314 a P317
by mély byt nastaveny pfiblizné stejné, aby regulatory budiciho a momentového proudu mély
stejnou vahu.
P - slozka regulatoru budiciho

P315 proudu S P
(P - sloZka regulatoru budiciho proudu)

0 ... 1000 % Regulator budiciho proudu. Cim vy$e jsou nastaveny parametry regulatoru proudu, tim presnéii

{400} bude dodrzen pozadovany proud. Pfili§ vysoké hodnoty P315 vedou vSeobecné k
vysokofrekvenénimu kmitani v nizkych otackach. Naproti tomu pfili§ vysoké hodnoty P316
zpUsobuji vétSinou nizkofrekvenéni kmitani v celém rozsahu otac¢ek. Budou-li hodnoty P315 a
P316 nastaveny na ,nulu®, regulator budiciho proudu se vypne. V tomto pfipadé bude pouzit
pouze pfedstih z modelu motoru.
| - slozka regulatoru budiciho

P316 proudu S P

(I - sloZka regulatoru budiciho proudu)

0...800 % / ms
{50}

| - sloZka regulatoru budiciho proudu. Viz také P315 >P - sloZka regulatoru budiciho proudu<

P317 P-reg. tok. proudu S P
(P-reg. tok. proudu)
0..400V Stanovuje maximalni skok napéti regulatoru budiciho proudu. Cim vy$8i hodnota, tim vyssi je
{400} maximalni plsobeni, které maze regulator proudu vykonat. PFili§ vysoké hodnoty P317 mohou
vést specialné k nestabilité pfi pfechodu do oblasti odbuzeni. Hodnoty P314 a P317 by mély byt
nastaveny pfiblizné stejn&, aby regulétory budiciho a momentového proudu mély stejnou vahu.
P318 P-reg. odbuzeni S P
(P - sloZka regulatoru odbuzeni)
0 ... 800 % Reguldtorem odbuzeni se sniZzuje Zadana hodnota pole pfi pfekro€eni synchronnich ota¢ek V
{150} zakladnim rozsahu otacek nema regulator odbuzeni zadnou funkci, a proto je tfeba ho nastavit

pouze v pfipadé, kdy pohon pracuje ve vy$sich otackach nez jsou jmenovité otacky motoru. Pfili§
vysoké hodnoty P318 / P319 vedou ke kmitani regulatoru. Pfi pfili§ nizkych hodnotach a
dynamickém dobé rozjezdu, &i zastaveni nenarlsta pole dostateéné rychle. Podfizeny regulator
proudu pak jiz nedokaze dosahnout pozadované hodnoty proudu.
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P319

I-reg. odbuzeni S P

(I - slozka regulatoru odbuzeni)

0...800 %/ ms
{20}

Ma vliv pouze v oblasti odbuzeni, viz P318 >P - slozka regulatoru odbuzeni<

P320 Mez reg. odbuzeni S P

(Mez regulatoru odbuzeni)

0..110% Mez regulatoru odbuzeni urCuje, od jakého poméru otacky / napéti zacina regulator oslabovat
{100} pole. Pfi nastavené hodnoté 100% zacina regulator oslabovat pole pfiblizné od synchronnich
otacek.

Budou-li P314 a (nebo) P317 nastaveny mnohem vy$ nez v tovarnim nastaveni, méla by byt mez

odbuzeni odpovidajicim zplsobem redukovana, aby byl regulatoru proudu k dispozici skute¢ny

regulaéni rozsah.

(Zvyseni konstanty | regulatoru otacek)

0..4 Béhem odbrzdovani brzdy (P107 /P114) je zvySena l-slozka regulatoru otacek. To umoznuje
{0} lepSi prevzeti zatéze, zvlasté u zdvihovych aplikaci.

0 = P311 konstantareg. | x 1

1 =P311 konstanta reg. | x 2 3 =P311 konstantareg. | x 8

2 =P311 konstanta reg. | x 4 4 = P311 konstanta reg. | x 16

P325 Funkce snimace ot.

(Funkce snimace otacek)

0..4 Skute¢na hodnota otacek ziskana z inkrementalniho &idla, mize byt pouzita v ménici pro rizné
{0} funkce.

0 = Méreni ot. servo: ,Otackové fizeny servo-rezim*. Skuteéna hodnota otacek motoru je pouzita
pro servo-rezim meénice. Pfi této funkci nelze ISD-fizeni vypnout.

1 = Skut. otacky PID ,Skutecna hodnota frekvence PID*. Skute¢na rychlost zafizeni je pouzita
pro fizeni otacek. Touto funkci je mozné Fidit i motor v linearni charakteristice. Také Ize pro
vyhodnoceni regulace otacek pouzit i inkrementalni snimac, ktery neni pfimo namontovan na
motor. P413 — P416 urcuji regulaci.

2 = Pricteni frekvence: zjiSténé otacky jsou pficteny k aktualni zadané hodnoté.

3 = Odecteni frekvence: zjiSténé otacky jsou odecteny od aktualni Zzadané hodnoty.

4 = Max. frekvence: maximalni vystupni frekvence / otacky motoru jsou limitovany [J
otackami inkrementalniho ¢idla.

P326 Prevod ikr. €idla

(Prevod inkrementalniho snimace)

0:01 ... 100,00 Pokud inkrementalni ¢idlo neni namontovano pfimo na hfideli motoru, je nutno zadat pomér mezi
{1:00} otackami motoru a snimace.

Otacky motoru
Otacky snimace

P326 =

pouze u P325 =1, 2, 3 nebo 4, tedy ne v servo-rezimu (regulace otaéek motoru)

BU 0505 CZ-1516
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P327

Max. odch. rychlosti
(Maximalni odchylka rychlosti)

0...3000rpm
{0}

Maximalni hodnota pro pfipustny rozdil otacek. Je-li tato mezni hodnota dosazena, ménic
frekvence se vypina a udava poruchu E013.1. Kontrola odchylky otacek funguje jak pfi aktivnim,
tak i pfi neaktivnim servo-rezimu (P300).

0=VYP
Relevantni nastaveni

Typ snimace Elektrické pripojeni Parametr

TTL — snimac¢ otacek Rozhrani enkodéru (svorky X6) P325=0

HTL - snimaé otacek DIN2 (svorka X5:22) P420 [-02] popf. P421 =43

DINS5 (svorka X5:24) ... | P420 [-04] popt. P423 = 44
P461 =0

P328

Zpoz. m.odch. rychl.
(Zpozdéni odchylky otacek)

0,0..10,0s
{0,0}
od SW 2.0

V pripadé pfekro€eni pfipustné odchylky otacek, definované v (P327) je chyba E013.1 vyhlaSena
az po uplynuti nastavené prodlevy.

0.0 =

VYP

P330

Regulace PMSM S
(Regulaéni proces PMSM)

0..3
{1}

Parametr urcuje zpusob regulace servomotoru (PMSM) pod "frekvenci pfepnuti" n<nswitch (Viz
P331)

0=

napétové fizeny: Pfi prvnim startu stroje je ulozen Udaj o napéti, zajiStujici, ze je rotor
stroje vyrovnan na polohu rotoru ,Nula“. Tento zpusob zjisténi startovni polohy rotoru Ize
vyuzit pouze tehdy, pokud pfi frekvenci ,Nula“ neplisobi od stroje zadny zpétny moment
(napf. pohony se setrvacnymi hmotami) Je-li tato podminka spInéna, je tento postup zjisténi
startovni polohy rotoru velmi pfesny (<1° elektricky). U zvedacich zafizeni je tento postup
principialné nevhodny, protoZe vzdy plsobi zp&tny moment.

Pro provoz bez snimace plati: Do frekvence prepnuti P331 je motor (s ulozenym jmenovitym
proudem) provozovan jako napétové fizeny. PFi dosazeni frekvence pfepnuti je méni¢
pfepnut na EMC rezim k ur€eni polohy rotoru. Pokud frekvence pfi zohlednéni hystereze
(P332) klesne pod hodnotu v (P331), prejde méni¢ frekvence z EMC reZimu zpét do
napétove fizeného provozu.

princip test.signalu Startovni poloha rotoru se zjiStuje pomoci testovaciho signalu. Tato
metoda funguje i pfi zabrzdéné brzdé v klidovém stavu, vyzaduje ale PMSM s dostate¢nou
anizotropii mezi indukénosti os d a q. Cim vy$§i tato anizotropie je, tim pfesné&ji metoda
pracuje. Pomoci parametru (P212) Ize ménit velikost napéti testovaciho signalu a pomoci
parametru (P213) Ize pfizpUsobit regulator polohy rotoru. S touto testovaci metodou je u
motord, které jsou principialné pro tuto metodu vhodné, dosazeno elektricky presnosti
polohy rotoru 5°...10° (v zavislosti na motoru a anizotropii).

112

BU 0505 CZ-1516



DRIVESYSTEMS 5 Parametry

2 = hodnota z Univ. enc., ,Hodnota z univerzalniho cidla“ P¥i této metodé je startovni poloha
motoru ur€ovéna z absolutni polohy univerzalniho ¢€idla (Hiperface, EnDat se sin/cos stopou,
BISS se sin/cos stopou nebo SSI se sin/cos stopou). Typ univerzalniho ¢idla se nastavuje v
parametru (P604).Aby byla tato informace o poloze jednoznacna, musi byt znamo (nebo
zjisténo), jaka je tato poloha rotoru v poméru k absolutni poloze univerzalniho €idla. To je
realizovano pomoci offset parametru (P334). Motory by mély byt expedovany bud se
startovni polohou rotoru ,Nula“, nebo musi byt startovni poloha rotoru poznamenana na
motoru.Pokud tato hodnota neni k dispozici, mize se hodnota offsetu zjistit také nastavenim
,0“ a ,1“ parametru (P330). K tomu se pohon spusti jednou s nastavenim ,0“ nebo ,1%. Po
prvnim startu je hodnota offsetu v parametru (P334).Tato hodnota je ale do€asna, tedy
ulozena pouze v paméti RAM. Aby ji bylo mozno prevzit i do Eeprom, musi se kratce zménit
a potom opét nastavit zpét na zjisténou hodnotu.Nasledné se mulze pfi motoru v chodu
naprazdno provést jeSté presné nastaveni. Pro to je nutné rozbéhnout motor se zpétnou
vazbou (P300=1) na pokud mozno vysoké otacky, ale pod bodem odbuzovani. Offset je
nyni, vychazeje ze startovniho bodu ménén pomalu tak, aby se hodnota napétové
komponenty Ugq (P723) pfiblizila pokud mozno co nejblize nule. Pfitom je nutné nalézt
rovnovahu mezi pozitivnim a negativnim smérem otaceni.Obvykle se nedosahne hodnoty
.Nula“ zcela, protoze je pohon pfi vySSich otackach mirné zatizen vlastnim ventilatorem.
Univerzalni ¢idlo by mélo byt umisténo na hfideli motoru.

3= hodnota CANopen enc., ,Hodnota cCidla CANopen®. Jako ,2“ ale ke zjisténi startovni
polohy statoru je pouzito €idlo absolutni hodnoty CANopen.

4 = rezervovano
5= rezervovano

UPOZORNEN;: Je-li na hfideli motoru k dispozici inkrementalni ¢idlo s ,Nulovou stopou®, muze se pro

presnéjSi ur€eni startovni polohy rotoru pouzit i ,Nulova stopa“. Nulovy impuls je pak pouzit
pro synchronizaci polohy rotoru.
Offset mezi nulovym impulsem a skutec¢nou polohou rotoru "Nula" se nastavuje v parametru
(P334) "Offset ¢idla". Neni-li pfipojen signél Sense (+5V Sense a 0V Sense), nedochazi k
synchronizaci k nulovému impulzu. Parametr (P330) se pfitom musi nastavit na hodnotu ,0“
nebo ,1“. Nastavovana hodnota pro parametr (P334) se musi zjistit experimentalné nebo se
musi byt zadana od vyrobce.

P331 Prepinaci frekv.PMSM S P
(Frekvence prepnuti PMSM)

5.0...100.0 % Ur&eni frekvence, do které je PMSM (Permanent Magnet Synchron Motor) v provozu bez ¢idla dle

{15.0} nastaveni parametru P330. 100 % pfitom odpovida jmenovité frekvenci motoru z (P201).

P332 Hyst.prepinaci frek. S P
(Hystereze prepnuti PMSM)

0.1...25.0% Rozdil mezi bodem zapnuti a vypnuti, k zamezeni kmitani regulace v pfechodu z regulace bez

{5.0} ¢idla do regulagniho procesu stanoveného dle (P330) (a naopak).

P333 Zp.vazba buzeni PMSM S P
(Zpétnovazebni Cinitel proudu PMSM)

5...400 % Parametr je nutny pro &idlo polohy v rezimu CFC-open-loop. Cim vy$8i hodnota je zvolena, tim

{25} nizsi je chyba proudu Cidla polohy rotoru. Vyss8i hodnoty omezuji ale i dolni mezni frekvenci Cidla

polohy. Cim vyssi zesileni zpétné vazby bylo zvoleno, tim vyssi je i mezni frekvence a tim vyssi
se pak musi zvolit i hodnoty v (P331) a (P332). Tento rozpor nelze tedy vyfesSit pro oba cile
optimalizace sou¢asné.

Standardni hodnota je zvolena tak, Zze se pro NORD-IE4 motory v typickém pfipadé nemusi
pfizpGsobovat.
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P334 En,cosier offset PMSM s
(Snimac offset PMSM)

-0 500 ... 0.500 rev
{0000}

Pro provoz PMSM (Permanent Magnet Synchron Motoren) je nutné vyhodnoceni nulové stopy.
Nulovy impuls je pak pouzit pro synchronizaci polohy rotoru. Parametr (P330) se pfitom musi
nastavit na nastaveni ,,0“ nebo ,1“.

Hodnota pro parametr (P334) (offset mezi nulovym impulzem a skute€nou polohou rotoru "Nula")
se musi zjistit experimentalné nebo musi byt znam.

Pro motory, dodavané spole¢nosti NORD, je v typickém provedeni umisténa na motoru nalepka,
na které je uvedena hodnota nastaveni.

Pokud jsou udaje na motoru udany v °, musi se pfepocitat do ot. (napf. 90 ° = 0,250 ot.).

Synchron. "0" pulzem

P335 (Synchronizace nulové stopy inkrementalniho
cidla)
0..3 Nulovou stopu inkrementalniho snimace Ize vyhodnotit pouze tehdy, pokud neni rozhrani
{0} univerzalniho snimace (X14) obsazeno univerzalnim snimacem.
Nulovou stopu Ize pouZit bud k synchronizaci nulové polohy rotoru PMSM, nebo nulového bodu
(referencni bod) inkrementalniho ¢idla.
0= Synchr. Vypnuta - Synchronizace vypnuta
1= Synchr.pozici rotoru - Synchronizace polohy rotoru PMSM
2= Synchr.refer.pozici - Synchronizace referencniho bodu (POSICON)
3= Synchr.PMSM+pozici - Synchronizace referenc¢niho bodu (POSICON)
a polohy rotoru PMSM
[i] Informace PLC - Parametr P350 a nasl.

Popis relevantnich PLC parametr(i od P350 Ize nalézt v pfiru¢ce BU 0550.

114

BU 0505 CZ-1516



DRIVESYSTEMS 5 Parametry
Ridici svorky
Paralm e’tr . Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Supervisor GLEL .
{ tovarni nastaveni} parametru
P400 [-01] Funkce analog.vstupu
. P
[-08] (Funkce analogového vstupu)

0..82
{[-01]=1}

vSechny ostatni { 0 }

Seznam moznych

[-01] = Analog. vstup 1, analogovy vstup 1, integrovany v pfistroji
[-02] = Analog. vstup 2, analogovy vstup 2, integrovany v pfistroji
[-03] = Ext. analogovy vstup 1, ,Externi analogovy vstup 1% Analogovy vstup 1 prvniho 10

rozsifeni
[-04] = Ext. analogovy vstup 2, ,Externi analogovy vstup 2“. Analogovy vstup 2 prvniho 10
rozSifeni

[-05] = Ext. Analogovy vstup 1 2.10E, ,Externi analogovy vstup 1 2. 10 roz$ifeni”: Analogovy
vstup 1 druhého IO rozsifeni

[-06] = Ext. analogovy vstup 2 2.10E, ,Externi analogovy vstup 2 2. |0 roz$ifeni*. Analogovy
vstup 2 druhého IO rozsifeni

[-07] = Analog funkce dig. 2, ,Analogova funkce digitalni vstup 2“: Analogova funkce digitalniho
vstupu 2, integrovaného v pfistroji. Pfi tomto nastaveni je digitalni vstup DIN2 nastaven
na vyhodnoceni impulzniho signalu. Impulzy jsou pak vyhodnocovany v souladu se zde
nastavenou funkci jako analogovy signal

[-08] = Analog funkce dig. 3, ,Analogova funkce digitalni vstup 3“ Analogova funkce digitalniho
vstupu 3, integrovaného v pfistroji. Pfi tomto nastaveni je digitalni vstup DIN3 nastaven
na vyhodnoceni impulzniho signalu. Impulzy jsou pak vyhodnocovany v souladu se zde
nastavenou funkci jako analogovy signal

Mimo internich analogovych vstupl Ize zpracovat také analogové funkce digitalnich vstupt DIN 2
a DIN 3 popf. analogovych vstupt volitelnych rozsifujicich 10-moduld.

Pfifazeni analogovych funkci se provadi v pfislusném indexu parametru P400. Mozné analogové
funkce lze zjistit v nasledujici tabulce.

Pfifazeni digitalnich funkci pro analogové vstupy 1 a 2 ménice se provadi v parametru P420 [-08]
popf. [-09]. Nastavitelné funkce odpovidaji funkcim digitalnich vstupt (viz tabulka za P420).

Mozné funkce jsou shrnuty v pfipojené tabulce.

analogovych funkci analogovych vstupi

Hodnota Funkce Popis

00 Vyp Analogovy vstup je bez funkce. Po zadani povelu k béhu ménice pres fidici svorky,
vyrabi nastavenou minimalni frekvenci (P104).

01 Z4dana frekvence Udany analogovy rozsah (P402/P403) méni vystupni frekvenci mezi nastavenou
minimalni a maximalni frekvenci (P104/P105).

02 Omezeni mom.proudu Vychazi z nastavené meze momentového proudu (P112), a mize byt analogovou
hodnotou ménéno. 100% pozadované hodnoty odpovida pfitom nastavené mezi
momentového proudu P112.

03 Skut. frekv. PID* Je potieba pro vytvoreni regulaéniho obvodu. Analogovy vstup (skute¢na hodnota)
je porovnavan s zadanou hodnotou (napf. pevna frekvence). Vystupni frekvence je
pak tak dlouho upravovana, dokud skute¢na hodnota neni pfizplisobena zadané
hodnoté. (viz regulaéni veli€iny P413 — P415).

04 Pric¢teni frekvence ** Dodavana hodnota frekvence je pfi¢tena k zadané hodnoté.

05 Odecteni frekvence **  Dodavana hodnota frekvence je odectena od zadané hodnoty.

06 Proudové omezeni Vychazi z nastavené meze proudu (P536), a muZe byt analogovou hodnotou
ménéna.

07 Max. frekvence Méni maximalni frekvenci FM. 100% odpovida nastaveni v parametru P411. 0%

odpovida nastaveni v parametru P410. Hodnoty pro min./max. vystupni frekvenci
(P104/P105) nesmi byt pfekroeny
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Hodnota Funkce

Popis

08 Skut.frekv.PID omez. * Jako funkce 3 Skutec¢na frekvence PID, ale vystupni frekvence nemuze spadnout
pod naprogramovanou hodnotu minimalni frekvence v parametru P104. (zadna
reverzace sméru otaceni)

09 Skut.frekv.PID hlid. *  Jako funkce 3 Skute¢na frekvence PID, méni¢ frekvence ale vypina vystupni
frekvenci, kdyz je dosazeno minimalni frekvence P104

10 Moment servorezim V servo-rezimu ((P300) =“1%) Ize pomoci této funkce nastavit / omezit motorovy
moment. Pfitom je vypnut regulator otacek a aktivovana momentova regulace.
Analogovy vstup pfitom predstavuje zdroj zadané hodnoty. Od verze firmwaru SW
2.0 je tato funkce vyuzitelna se snizenou kvalitou regulace i bez servo-rezimu popf.
pfi (P300) =“0%).

1 Predstih krout.mom. Funkce, umozhujici pfednastavit hodnotu potfebného kroutictho momentu do
regulatoru v predstihu (pfipojeni poruchové veli€iny). Tuto funkci lze vyuzit u
zvedacich zafizeni se samostatnym podchycenim zatéze pro jeji lepSi prevzeti.

12 rezervovano

13 Nasobeni Zadana hodnota je nasobena udanou analogovou hodnotou. Analogova hodnota
pfizpUsobena na 100% pfitom pak odpovida koeficientu nasobeni 1.

14 Skut.hodn.proces.reg® Aktivuje procesni regulator, analogovy vstup 1 je spojen se snimacem skutec¢né
hodnoty (tane¢nikovy valec, pritokomér, ...). Rezim (0-10V popf. 0/4-20mA) se
nastavuje v P401.

15 Zad.hodn.proces.reg. * jako funkce 14, zadava se Zadana hodnota (napf. potenciometrem). Skute&na
hodnota se musi zadat pomoci jiného vstupu.

16 Predstih proces.reg. *  pficte k vystupu procesniho regulatoru pfidavnou hodnotu.

46 Z4d.h.mom.proc.reg. Z&dana hodnota procesniho regulatoru momentu

48 Teplota motoru Mé&feni teploty motoru s KTY-84, detaily v kapitole 4.4

53 Pram.koreké.frek.PID  ,Korekce pruméru, PID procesni regulator frekvence"

54 Priim.koreké.moment  ,Korekce praméru, moment"

55 Prim.korekg¢. f+M .Korekce priméru PID procesni regulator frekvence a moment"

*) Detaily procesniho regulatoru: P400 a 8.2 "Procesni regulator"”.
**) Meze téchto hodnot jsou tvofeny parametrem >minimalni frekvence vedlejSi pozadované hodnoty< P410 a parametrem >maximalni
frekvence vedlejsi pozadované hodnoty< P411.

DalSi analogové funkce (47/49/56/57/58) jsou relevantni pouze pro POSICON.

UPOZORNENI: Prehled pfizptsobeni (viz kapitola 8.7 "Standardizace Zadanych / skute&nych
hodnot").

Seznam moznych digitalnich funkci analogovych vstupt

Analogové vstupy ménice frekvence mohou byt parametrovany i na digitalni funkce. Digitalni funkce
se nastavuji v parametru P420 [-08] popf. [-09].

Je-li analogovému vstupu pfifazena digitalni funkce, musi se analogova funkce pfislusného vstupu
nastavit na {0} ,Vyp*“, aby se zamezilo chybné interpretaci signald.

Detailni popis digitalnich funkci se nachazi v komentafich k parametru P420. Funkce digitalnich
vstupl souhlasi s digitalnimi funkcemi analogovych vstup(.

PFipustné napéti pfi pouziti digitalnich funkci: 7,5...30 V.
UPOZORNENI:

Analogové vstupy s digitalnimi funkcemi nejsou konformni s EN61131-2 (dig. vstupy typ 1), protozZe
jsou klidové proudy pfili§ nizké.
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Pa,rame’tr .. Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Supervizor GLEL .
{vyrobni nastaveni} parametru

P401

[01] Rezim analog. vst.

(Rezim analog. vstupu)

[-06]
0..5 V tomto parametru je ur€eno, jak ma méni¢ frekvence reagovat na analogovy signal, ktery
{ v8echny 0} nedosahuje urovné 0% (P402).

[-01] = Analog. vstup 1: analogovy vstup 1, integrovany v pfistroji
[-02] = Analog. vstup 2: analogovy vstup 2, integrovany v pfistroji
[-03] = Ext.analog vstup 1, ,Externi analogovy vstup 1* Analogovy vstup 1 prvniho IO rozSifeni

[-04] = Ext.analog vstup 2, ,Externi analogovy vstup 2*. Analogovy vstup 2 prvniho IO rozSifeni
[-05] = Ext.Al 1 2.10E, ,Externi analogovy vstup 1 2. 10 roz$ifeni“. Analogovy vstup 1 druhého 10

rozSifeni

[-06] = Ext.Al 2 2.10E, ,Externi analogovy vstup 2 2. 10 rozS$ifeni*. Analogovy vstup 2 druhého 10

rozSifeni

0 = 0 — 10V omezeno Analogova zadana hodnota, mensi nez naprogramované pfifazeni 0%
(P402), nevede ke snizeni pod minimalni frekvenci (P104), nevede tedy k reverzaci sméru

otaceni.

1 =0-10V: Je-li zddana hodnota niz$i nez naprogramované pfifazeni 0% (P402, vede to ke
zmeéné sméru otaceni. Tim Ize reverzaci sméru otaceni realizovat pomoci jednoduchého

zdroje napéti a potenciometru.

napr. interni_Zadana hodnota se zménou sméru otaceni: P402 = 5V, P104 = 0 Hz,

potenciometr 0-10 V = zména sméru otaceni pfi 5 V ve stfedové poloze potenciometru.

V okamziku reverzace (hystereze

spina v oblasti hystereze.

= + P505), je pohon zastaven, pokud je minimalni
frekvence (P104) mensi nez absolutni minimalni frekvence (P505). Brzda, fizend méni¢em,

Je-li minimalni frekvence (P104) vétsi nez absolutni minimalni frekvence (P505), reverzuje
pohon pfi dosazeni minimalni frekvence. V oblasti hystereze + P104 generuje méni¢

frekvence minimalni frekvenci (P104), brzda, fizena méni¢em je odbrzdéna.

2 =0 - 10V hlidano: pfi snizeni pod
hodnotu minimalniho pfifazeni
zadané hodnoty (P402) o vice jak
10% rozdilu mezi P403 a P402,
vystup ménice frekvence vypina.

fiHz

P105
(fmex)

Jakmile je pozadovana hodnota vétsi

nez

[P402 - (10% * (P403 - P402))],
generuje opét vystupni signal. S
pfechodem na verzi firmwaru V 2.2
RO je funkce aktivni pouze tehdy,
pokud byla pro pfislusSny vstup v
P400 vybrana funkce (P400 neni 0).

P104

(frrin) 1

12V

2.0V-10%* 8.0V
=20V

OFF=2
P402

=8.0V

napf. pozadovana hodnota 4-20 mA: P402: vyrovnani 0 % = 1 V; P403: vyrovnani 100 % =
5V; -10 % odpovida -0,4 V; tzn. 1..5V (4...20 mA) normalni pracovni rozsah, 0,6...1V =
minimalni pozadovana hodnota frekvence, pod 0,6 V (2.4 mA) dochazi k odpojeni vystupu.
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3 =-10V - 10V: Je-li zadana hodnota niz$i nez naprogramované pfifazeni 0% (P402, vede to
eventualné k zméné sméru otaceni. Tim Ize reverzaci sméru otaceni realizovat pomoci
jednoduchého zdroje napéti a potenciometru.

napr. interni Zadana hodnota se zménou sméru otaceni: P402 = 5V, P104 = 0 Hz,
potenciometr 0-10 V = zména sméru otaceni pfi 5 V ve stfedové poloze potenciometru.

V okamziku reverzace (hystereze = + P505), je pohon zastaven, pokud je minimalni
frekvence (P104) menSi nez absolutni minimalni frekvence (P505). Brzda, fizena méniCem,
v oblasti hystereze nespina.

Je-li minimalni frekvence (P104) vétsi nez absolutni minimalni frekvence (P505), reverzuje

pohon pfi dosazeni minimalni frekvence. \% oblasti hystereze
+ P104 generuje méni¢ frekvence minimaini frekvenci (P104), brzda, fizena méni¢em
nespina.

UPOZORNENI: Funkce -10V — 10V je pouze nazev metody zpracovani signalu, nejedna
se tedy o moznost pfipojeni bipolarniho signalu (viz pfiklad vyse).

4 =0-10V s poruchou 1, ,0 — 10V s poruchovym vypnutim 1*
Je-li zadana hodnota nizsi nez naprogramované pfirazeni 0% (P402), aktivuje se poruchové
hlaseni 12.8 ,Nedosazeni Analogovy vstup Min“.
Pfekroceni hodnoty pfifazeni 100% v (P403) aktivuje poruchové hladSeni 12.9 ,Pfekroceni
Analogovy vstup Max“.
| kdyZ se analogovéa hodnota nachazi mimo meze, definované v (P402) a (P403), je zadana
hodnota omezena na 0 - 100%.

Hlidani je aktivni jen pokud je méni¢ v chodu (enable) a analogova hodnota dosahne
meznich hodnot (2(P402) popf. <(P403)). (Napf. narlst tlaku po zapnuti Cerpadla).

Je-li funkce zapnuta, pracuje i tehdy, pokud je fizeni realizovano napf. pomoci sbérnice a
analogovy vstup neni vibec aktivovan.

5=0-10V s poruchou 2, ,0 — 10V s poruchovym vypnutim 2*
Viz nastaveni 4 (,0 - 10V s poruchovym vypnutim 1%), ale:

Stejné jako predchozi funkce ,0-10V s chybou 1“, ale s nastavitelnou prodlevou v P216.
Pfipadna chyba je aktivovana az po uplynuti nastaveného ¢asu v P216.

P402 L") pritazeni Al: 0% S

[-06] (Prifazeni analogového vstupu: 0%)

-50,00 ... 50,00 V Pomoci tohoto parametru se nastavuje napéti, které mé odpovidat minimaini hodnoté zvolené
{ v&echny 0,00 } funkce analogového vstupu.

[-01] = Analog. vstup 1: analogovy vstup 1, integrovany v pfistroji
[-02] = Analog. vstup 2: analogovy vstup 2, integrovany v pfistroji
[-03] = Ext.analog vstup 1, ,Externi analogovy vstup 1* Analogovy vstup 1 prvniho IO rozSifeni
[-04] = Ext.analog vstup 2, ,Externi analogovy vstup 2“. Analogovy vstup 2 prvniho IO rozsifeni

[-05] = Ext.Al 1 2.10E, ,Externi analogovy vstup 1 2. 10 rozSifeni“: Analogovy vstup 1 druhého 10
roz8ifeni

[-06] = Ext.Al 2 2.10E, ,Externi analogovy vstup 2 2. 10 rozS$ifeni*. Analogovy vstup 2 druhého 10
roz8ifeni

Typické pozadované hodnoty a pfislusna nastaveni:

0-10V > 0,00 vV

2-10V > 2,00 V (u funkce 0-10 V kontrolovano)
0-20mA - 0,00 V (vnitfni odpor cca 250 Q)
4-20mA > 1,00 V (vnitini odpor cca 250 Q)
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P403 Lol piitazeni Al: 100% S

[-06] " (Prifazeni analogového vstupu: 100%)

-50,00 ... 50,00 V Pomoci tohoto parametru se nastavuje napéti, které ma odpovidat maximalni hodnoté zvolené

{ vS8echny 10,00 }

funkce analogového vstupu.

[-01] = Analogovy vstup 1: analogovy vstup 1, integrovany v pfistroji
[-02] = Analogovy vstup 2: analogovy vstup 2, integrovany v pfistroji
[-03] = Ext. analogovy vstup 1, ,Externi analogovy vstup 1% Analogovy vstup 1 prvniho 10

roz8ifeni
[-04] = Ext. analogovy vstup 2, ,Externi analogovy vstup 2% Analogovy vstup 2 prvniho 10
roz8ifeni

[-05] = Ext. Analogovy vstup 1 2.10E, ,Externi analogovy vstup 1 2. 10 roz$ifeni”: Analogovy
vstup 1 druhého IO rozsifeni

[-06] = Ext. analogovy vstup 2 2.10E, ,Externi analogovy vstup 2 2. 10 roz$ifeni”: Analogovy
vstup 2 druhého IO rozsifeni

Typické pozadované hodnoty a pfislusna nastaveni:

0-10V > 10,00V
2-10V~> 10,00 V (u funkce 0-10 V hlidano)
0-20mA > 5,00 V (vnitfni odpor cca 250 Q)
4 -20 mA > 5,00 V (vnitfni odpor cca 250 Q)
P400 ... P403
P401 =0 > 0 - 10V omezeno P401 =1 > 0 — 10V neomezeno
Vystupni Vystupni
frekvence frekvence
PI05-]- - - - - - - - - - - - - PIO5-T- - - - - - - - - - - -
| |
| |
| |
| |
| |
! |
kladna ‘ kladna ‘
! I
! I
|
| |
P104 f f ‘ T— I
00V 25V 50V 100VNapéti P104 |

s 4} zaduné "0V Napeti
P402 P403' hodnoty W 7adané

o

ov 25V 5.0V

PA02 hodnoty

zaporna
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P404 [-01] Filtr analog.vstupu S

[-02] (Filtr analogového vstupu)
1...400 ms Nastavitelny digitalni dolnopropustovy filtr pro analogovy signal. Spicky rugeni jsou vyhlazeny,

{ vS8echny 100 }

reakéni doba se prodluzuje

[-01] = Analogovy vstup 1: analogovy vstup 1, integrovany v pfistroji
[-02] = Analogovy vstup 2: analogovy vstup 2, integrovany v pfistroji

Doba filtrace analogovych vstup( volitelnych, externich rozsitujicich |0-modult (SK xU4-I0E) se
nastavuje v parametru (P161).

P410

Min.frek.vedl.z.hod. p

(Minimalni frekvence vedlejsi Zadané hodnoty)

-400,0 ... 400,0 Hz
{0,0}

Je to minimaini frekvence, kterou mulze vedlejSi zadana hodnota pusobit na pozadovanou
hodnotu.
Vedlejsi pozadovana hodnota jsou vSechny frekvence, které jsou doplrikové dodavany do ménice
pro dalsi funkce:

Skutecna frekvence PID PFicteni frekvence

VedlejSi pozad. hodn. pfes BUS Procesni regulator
Min. frekvence pfes analogovou pozadovanou hodnotu (potenciometr)

Odecteni frekvence

P411

Max.frek.vedl.z.hod. p

(Maximalni frekvence vedlej§i Zadané hodnoty)

-400,0 ... 400,0 Hz
{50,0}

Je to maximalni frekvence, kterou mize vedlejsi Zzadana hodnota pusobit na Zadanou hodnotu.
Vedlej$i zadana hodnota jsou vSechny frekvence, které jsou dopliikové zadany do ménice pro
dalSi funkce:

Skuteéna frekvence PID Pricteni frekvence

VedlejSi zadana hodn. pfes BUS Procesni regulator
Max. frekvence prfes analogovou zadanou hodnotu (potenciometr)

Odecteni frekvence

P412 Zad.hodn.proces.reg. S p
(Zadané hodnota pro procesni requlator)

-10,0...10,0V Pro fixni zadani Zzadané hodnoty pro procesni regulator, ktera se ma jen zfidka zménit.

{5,0} Platné pouze pfi nastaveni P400 = 14 ... 16 (procesni reguldtor) (viz kapitola 8.2 "Procesni
regulator").
(P-slozka PID-regulatoru)

0,0 ...400,0 % Tento parametr je Ucinny pouze je-li zvolena funkce Skute¢na frekvence PID.

{10,0} P-slozka PID-regulatoru uréuje zménu frekvence pfi regulaéni odchylce vztazeno na diferenci
regulace.
Napf.: Pfi nastaveni P413 = 10% a regulacni odchylce 50% se k aktualni pozadované hodnoté
pficte 5%.

P414 I-slozka PID-reg. S p

(I-slozka PID-regulatoru)

0,0 ... 3000,0 %)
{10,0}

Tento parametr je ucinny pouze je-li zvolena funkce Skute¢na frekvence PID.
I-slozka PID-regulatoru uréuje zménu frekvence pfi regulacni odchylce v zavislosti na ¢ase.

Do SW 1.5 byla oblast nastaveni 0,00 az 300,00 %o/ms! To maze vést k nekompatibilité pfi
prenosu datovych zaznamud mezi ménici s rliznymi verzemi softwaru.
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P415

D-slozka PID-reg. S p
(D-slozka PID-regulatoru)

0 ...400,0 %ms
{1,0}

Tento parametr je Ucinny pouze je-li zvolena funkce skuteéné frekvence PID.
D-slozka PID-regulatoru uréuje zménu frekvence pfi regulacni odchylce krat ¢as (%ms).

Je-li jeden z analogovych vstupl nastaven na funkci Skuteénda hodnota procesniho
regulatoru, urCuje tento parametr omezeni regulatoru (%) dle Pl-regulatoru. Dal$i detaily jsou
uvedeny v kapitole 8.2.

P416 Cas ramp Pl-zad.hodn S p
(Rampovy &as Pl poZad.hodnota)

0:00 ... 99,99s Tento parametr je u€inny pouze je-li zvolena funkce Skute¢na frekvence PID.

{2,00} Rampa pro zadanou hodnotu Pl

Zdroje hlavni
Zddané hodnoty
Lze rovnéz v

kombinaci -viz

kap.8.1

Pevna frek vence 1-50-

Tipovaci

) M&fitko
Analogovy vstup 10— IP400-P404
. Métitko
Analogovy vstup 2
ey PAS P405-P409

d%\ Rampa zadana
Lo A hodnoty P416

c

BUS-24d.hodn. 1,2,30"

Zdroje vedlejs i
Zadana hodnoty

Vedlejsi zadana hodnota P410 -

Méfitk
Analogovy vstup 10— P40:r-‘P4%4 -0

Analogovy vstup 20—, miigﬁ%s —O\ %

BUS-z4d.hodn. 2

BUS-z4d.hodn. 3O

@c

Maximalni frekvence P105

Maximalni frekvence P105 (kontrolovana, omezena)

— — ] Maximalni frekvence P105 (neomezend)

>

|
PID regulator |

Frekvencni rampa
4  P102,P103

> >

Minimalni frekvence P104

Maximalni frekvence P413 (P-slozka)

Y _/
P414 ( I-slozka) / [} \

P415 (D-slozka) S >

N/

Minimalni frekvence P104 (kontrolovana, omezena)
Minimalni frekvence P105 (neomezena)

Minimalni frekvence

Vedlejsi zadana hodnota P411

Obr.: Blokové schéma PID regulator

P417 1 offset analog.vyst. S p
* (Offset analogového vystupu)
-10,0...10,0V [-01] = Analogovy vystup: integrovany v ménici frekvence

{vSechny 0,0}

[-02] = 1. IOE, ,Externi analogovy vystup prvni IOE*. Analogovy vystup 1 prvniho 10 rozSifeni
[-03] = 2. IOE, ,Externi analogovy vystup druhy IOE*. Analogovy vystup 1 druhého IO rozSifeni

Ve funkci analogového vystupu lze zde nastavit offset, aby se zjednoduSilo zpracovani
analogového signalu v dalSich pfistrojich.

Je-li na analogovy vystup naprogramovana néktera z digitélnich funkci, je mozné timto
parametrem nastavit rozdil mezi okamzikem zapnuti a vypnuti (hystereze).
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P418 1 Fyunkce analog vystup1 p
. (Funkce analogového vystupu )
[-03]
0...60 [-01] = Analogovy vystup: analogovy vystup, integrovany v ménici frekvence
{vSechny 0} [-02] = 1. IOE, ,Externi analogovy vystup prvni IOE*: Analogovy vystup 1 prvniho 10 rozsifeni

[-03] = 2. IOE, ,Externi analogovy vystup druhy IOE*. Analogovy vystup 1 druhého IO rozSifeni

Analogové funkce (max. zatiZzeni: 5 mA analogovy, 20 mA digitalni):

Z fidicich svorek je mozné odebirat analogové napéti (0 ... +10 V, max. 5 mA). K dispozici jsou
rizné funkce, pfi¢emz veobecné plati:

0V analogového napéti odpovida vzdy 0% zvolené hodnoty.

10V odpovida nastavené jmenovité hodnoté motoru (pokud neni poznamenano nic jiného)
vynasobené konstantou normovani P419 jako napf.:

jmenovita hodnota motoru -P419
100%

= 10Volt =

Mozné funkce jsou shrnuty v pfipojené tabulce.

UPOZORNENI: Pouziti konstrukéni skupiny SK CU4-IOE2: Funkce prvniho analogového

vystupu se nastavuje jako obvykle pfes index [-02]. Funkce 2. analogového
vystupu se nastavuje pomoci indexu [-03].

Pfi pouziti 10-rozsifeni tohoto typu se tak mlze vyhodnotit pouze jedno 10-
rozSifeni ménice frekvence.

Seznam moznych analogovych funkci analogovych vystupl

Hodnota  Funkce Popis

00 Zadna funkce Zadny vystupni signal na svorkach.

01 Skute¢na frekvence Analogové napéti je pfimo umérné vystupni frekvenci pfistroje

02 Skutec¢né otacky Jsou pristrojem vypoctené synchronni otacky, odvozené z[]
prislusné zadané hodnoty. Kolisani otaCek v zavislosti na zatizeni neni zohlednéno. Je-li pouzit
servo-rezim, jsou nameéfené otacky generovany pomoci této funkce.

03 Proud Je méni¢em dodavana efektivni hodnota vystupniho proudu.

04 Momentovy proud Zobrazuje méni€em vypocteny moment motoru. (100 % = P112)

05 Napéti Je méni¢em dodavané vystupni napéti.

06 Napéti meziobvodu Je stejnosmérné napéti v meziobvodu ménice frekvence. Neni odvozeno od jmenovitych dat
motoru. 10 V, pfi normovani 100% odpovida 450 VDC (sit 230 V) popf. 850 VDC (sit 480 V)!

07 Hodnota z P542 Analogovy vystup Ize nastavit parametrem P542 nezavisle na aktualnim [
provoznim stavu ménie. PFi sbérnicovém fizeni tak Ize napf. posilat analogovou hodnotu z
fidiciho systému pfimo na analogovy vystup ménice frekvence.

08 Zdanlivy vykon Méni¢em vypocteny aktualni zdanlivy vykon motoru

09 Cinny vykon Méni¢em vypocéteny aktudlini ¢inny vykon

10 Moment [%] Méni¢em vypocteny aktualni toivy moment

1 Tok [%] Méni¢em vypoctené aktualni pole v motoru

12 Skut. frekvence + Analogové napéti je pfimo umérné vystupni frekvenci z ménice, nulovy bod odpovida 5V. P¥i
otaceni motoru doprava jsou generovany hodnoty 5V 0
az 10V, pfi otaceni doleva hodnoty 5V az OV.

13 Skut. otacky + Jsou méni¢em vypoctené synchronni otacky, odvozené z pfislusné 1zadané hodnoty, nulovy bod
odpovida 5V. PFi otaceni motoru doprava jsou generovany hodnoty 5V [Jaz 10V, pfi otac¢eni doleva
hodnoty 5V az QV. PFi pouZiti servo rezimu jsou pomoci této funkce zobrazeny skutecné otacky

14 Moment [%] £ je méni¢em vypocteny aktudlni toCivy moment, pfi¢emz nulovy bod [Jodpovida 5V. Pfi motorickém
toCivém momentu se vystupni signal pohybuje mezi 5V az 10V a pfi generatorickém mezi 5V az
ov.

30 Z&d.frek.pfed rampou Zobrazuje frekvenci vystupujici z predfazenych regulatori (ISD, PID, ...). Tato frekvence je po
pfizpusobeni rampovou funkci (P102,P103) pozadovanou frekvenci pro vykonovy stuperi.

31 Hodn. ze sbérn. PZD  Analogovy vystup je fizen pomoci sbérnicového systému. Jsou pfenaSena pfimo procesni data
(P546, P547, P548 = 20)

33 Frekv.ze zdroje z.h. "Frekvence ze zdroje zadané hodnoty" (od SW 1.6)

60 rezervovano rezervovano (PLC = BU 0550)
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UPOZORNENI: Prehled k normovani (viz kapitola 8.7 "Standardizace Zadanych / skuteénych

hodnot").

Seznam moznych digitalnich funkci analogovych vystupu

VSechny funkce relé, které jsou popsany v parametru P434, je mozné pfenaSet také pomoci
analogového vystupu. Je-li podminka splnéna, je na vystupnich svorkach napéti 10V. Negaci funkce
Ize nastavit v parametru P419.

Hodnota  Funkce Hodnota  Funkce

15 Externi brzda 32 Ménic¢ pfipraven

16 Méni¢ bézi 33 Frekv.ze zdroje Z.h.

17 Proudové omezeni 34 ... 40 rezervovano (POSICON - BU 0510)

18 Momentovy proud 41 ... 43 rezervovano

19 Frekvence 44 BuslO In Bit 0

20 Zad.hodn.dosazena 45 BuslO In Bit 1

21 Porucha 46 BuslO In Bit 2

22 Vystraha 47 BuslO In Bit 3

23 Vystraha nadproud 48 BuslO In Bit 4

24 Vystraha pfehrati motoru 49 BuslO In Bit 5

25 Momentové omez.aktivni 50 BuslO In Bit 6

26 Hodnota z P541 51 BuslO In Bit 7

27 Generatorické momentové omezeni 52 Hodn.ze zad.hodn.Busy
Vystup pfes sbérnici (kdyz P546, P547 nebo P548 =
19), BUS-Bit 4 pak Fidi analogovy vystup.

28 ... 29 rezervovano 60 rezervovano (PLC - BU 0550)

:/?’/:Zr;neit;astaveni} Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Supervizor §:|"jaametrﬂ

P419 011 Norm. analog. vyst. p

[-03] " (Normovani analogového vystupu)

-500 ... 500 % [-01] = Analogovy vystup: analogovy vystup, integrovany v ménici frekvence

{ vS§echny 100 }

[-02] = 1. IOE, ,Externi analogovy vystup prvni IOE*. Analogovy vystup 1 prvniho 10 rozSifeni

[-03] = 2. IOE, ,Externi analogovy vystup druhy IOE“: Analogovy vystup 1 druhého 10 rozsifeni

Analogové funkce P418 (=0...6a 8 ... 14, 30)

Timto parametrem lze provést pfizplsobeni analogového vystupu poZzadovanému pracovnimu
rozsahu. Maximalni analogovy vystup (10V) odpovida normované hodnoté pfislusného vybéru.

Zvysi-li se v konstantnim pracovnim bodé tento parametr ze 100% na 200%, snizi se napéti na
analogovém vystupu na polovinu. 10V vystupniho signalu odpovida poté dvojnasobku jmenovité

hodnoty.

PFi zapornych hodnotach se logika obraci. Skute¢na hodnota 0 % je pak na vystupu generovana

jako 10V a-100 % jako O V.

Digitalni funkce P418 (= 15 ... 28, 34, 52

U funkci Proudové omezeni (= 17), Mez momentového proudu (= 18) a Mez frekvence (= 19) Ize
timto parametrem nastavit prah spindni. Hodnota 100 % se pfitom vztahuje na odpovidajici
jmenovitou hodnotu motoru (viz také P435).

PFi negativni hodnoté je vystupni funkce realizovana inverzné (0/1 — 1/0).
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P420 L0l pigitalni vstupy

[-10] ™" (Funkce digitalni vstupy)

0...80 K dispozici je az 10 vstupl, které Ize volné naprogramovat digitalnimi funkcemi. Z téchto vstupud
{[-01]1=1} nejsou analogové vstupy 1 a 2 ménice konformni s EN61131-2 (dig. vstupy typ 1).

{[-02]1=2} [-01] = Digitalni vstup 1 (DIN1): Béh vpravo, (standardni), svorka 21
{[-03]=8} [-02] = Digitalni vstup 2 (DIN2): Béh vlevo, (standardni), svorka 22
{[-04] = 4} [-03] = Digitalni vstup 3 (DIN3): Pfepnuti sady parametrt, (standardni), svorka 23

vSechny ostatni { 0 }

( ):
( ):
[-04] = Digitalni vstup 4 (DIN4): Pevna frekvence 1 (P429), (standardni), svorka 24
( ):
( ):

[-05] = Digitalni vstup 5 (DIN5): zadna funkce, (standardni), svorka 25
[-06] = Digitalni vstup 6 (DING): zadna funkce, (standardni), svorka 26
[-07] = Digitalni vstup 7 (DIN7): zadna funkce, (standardni), svorka 27
[-08] = Digitalni funkce analog1 (AIN1), ,Digitalni funkce analogového vstupu 1% Svorka
14
[-03?] = Digitalni funkce analog2 (AIN2), ,Digitalni funkce analogového vstupu 2 Svorka
16
[-10] = Digitalni vstup 8 (DIN8): zadna funkce, (standardni), svorka 7°
Seznam moznych funkci digitalnich vstupt
Hodnota  Funkce Popis Signal
00 Zadna funkce Vstup je odpojen. -
01 Béh vpravo Méni¢ dodava vystupni signal, toCivé pole vpravo, pokud je zadana hodnota high
kladna. 0 — 1 hrana (P428 = 0)
02 Béh vlevo Méni¢ dodava vystupni signal, to€ivé pole vlevo, pokud je zadana hodnota high
kladna. 0 — 1 hrana (P428 = 0)

Pokud se ma pohon se zapnutim sitového napéti automaticky rozbéhnout (P428 = 1), je tfeba zajistit uroven high pro zadani povelu k béhu

(mustek mezi DIN 1 a vystupem Fidiciho napéti).
Jsou-li funkce béh vpravo a béh vlevo nastaveny sou€asné, je méni¢ zablokovan.

Pokud se regulator nachazi v poruse, pfi¢ina poruchy ale jiz netrva, ménic¢ Ize resetovat vypnutim povelu pro start (resetuje pfi sestupné

hrané signalu 1 ->0).

03 Zmeéna sméru otaceni Vede ke zméné sméru otaceni ve spojeni s povelem k béhu vpravo nebo vlevo. high
04 Pevna frekvence 1 Frekvence z P429 se pric¢ita k aktualni zadané hodnoté. high
05 Pevna frekvence 2 Frekvence z P430 se pri¢ita k aktualni zadané hodnoté. high
06 Pevna frekvence 3 Frekvence z P431 se pricita k aktualni zadané hodnoté. high
07 Pevna frekvence 4 Frekvence z P432 se pri¢ita k aktualni zadané hodnoté. high

Je-li nastaveno vice pevnych frekvenci sou¢asné, jsou pfi¢itany v souladu se znaménkem. Mimoto jsou pfi¢itany analogova zadana hodnota

(P400) a eventualné minimalni frekvence (P104).

08 Pfepnuti param. bit 0 Prvni bit pfepnuti sady parametrd, vybér aktivni sady parametrd 1...4 (P100). high

09 Zmrazeni frekvence Béhem rozbéhové, nebo brzdné faze vede dUdroven Low k low
Jdrzeni* aktualni vystupni frekvence. Uroveii High nechava rampu dale
probihat.

10 Zablokovat napéti 2 Vystupni napéti je odpojeno, motor volné dobiha. low

11 Rychlé zastaveni® Méni¢ snizuje frekvenci dle naprogramovaného ¢asu rychlého zastaveni P426.  low

12 Kvitovani poruchy 2 Potvrzeni poruchy externim signalem. Neni-li tato funkce naprogramovéana, 0->1
muze byt porucha potvrzena i nastavenim Low Urovné povelu k béhu (P506). hrana

13 Vstup termistoru PTC 2 Analogové vyhodnoceni signalu. Spinaci prah cca 2,5V, zpozdéni vypnuti = Urovef

2 s, vystraha po 1 s.

POZOR: Funkce 13 pouze s dig. vstupem 5, svorka 25 (plati pro ménice do vel.
4, do typu SK535E)

SK 54xE velikosti 1-4: (svorky : X5:38/39)

SK 5x5E velikost 5 a vétsi: (svorky: X13:T1/T2)

Ménice se svorkami T1/T2 nebo 38/39 maji tento vstup s pevné ur€enou funkci
(nelze softwarové vypnout). Pokud je pouzit motor bez termistoru, je nutné na
tyto svorky propojit.
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Hodnota  Funkce Popis Signal

14 Vzdéalené fizeni %* PFi fizeni pfes sbérnici pfepne urover Low na fizeni pfes Fidici svorky. high

15 Tipovaci frekvence Pevna hodnota frekvence, je nastavitelna tlagitky VICE / MENE a ENTER high
(P113), pokud se fidi pomoci ControlBoxu nebo ParameterBoxu.

16 Motorovy potenciometr ~ Stejné jako hodnota 09, ale frekvence neni drzena pod [ low

minimalni P104 ani nad maximalni frekvenci P105.

17 PFepnuti param.sady bit Druhy bit pfepnuti sady parametrd, vybér aktivni sady parametra 1...4 (P100). high
1

18 Watchdog ? Vstup musi cyklicky (P460) obdrzet vzestupnou hranu, jinak se méni¢ odpoji na

<hi e 0->1
chybu E012. Funkce se spousti s 1. vzestupnou hranou. Pro vyuziti vstupu pro hrana
funkci externi chyby (aktivni pfi signalu LOW) je nutné nastavit P460=0.

19 Zad.hodn. 1 ZAPVYP

Zapnuti a vypnuti analogového vstupu 1/2 (high= ZAP). Low signal nastavuje
. analogovy vstup na 0%, coz pfi minimalni frekvenci (P104) > absolutni high

20 Zad.hodn. 2 ZAP/VYP minimalni frekvenci (P505) nevede k zastaveni.

21 Pevna frekvence 5 Frekvence z P433 se pricita k aktualni zadané hodnoté. high

22 .25 rezervovano POSICON (BU 0510)

26 ... 29 Impulzni funkce: Popis dale.

30 PID reg. ZAP/VYP Zapnuti nebo vypnuti funkce PID regulatoru / procesniho regulatoru (high = high

ZAP)
31 Blok. b&hu vpravo ? Blokuje funkci >Chod doprava / doleva< pomoci jednoho digitalniho vstupu low
— 5 nebo sbérnicového fizeni. Neni vztaZzeno na skute¢ny smér otaeni motoru

32 Blok. béhu vievo (napF. pfi zapomé Zadané hodnotd) low

33 ... 42 Impulzni funkce: Popis dale (pouze SK 500E ... 535E).

43 ... 44 Snimac otacek HTL Popis dale.

45 3-drat.ovl.Start VPR 3-vodiCové Fizeni, tato funkce nabizi alternativu k ovladani trvalym kontaktem 0->1
(spinaci kontakt) (nastaveni 1 -start vpravo a 2 -start vlevo). hrana

- Zde je k spusténi funkce zapotfebi pouze fidici impuls. Ovladani ménice Ize tak

46 3-d1’at.o’vl.Start VL realizovat vylu¢né tlacitky. 0->1
(spinaci kontakt) Impuls na funkci ,Revers sméru otaceni“ (viz funkce 65) invertujte aktualné hrana

49 3-drat.ovl.STOP existujici smér otageni. Tato funkce je resetovana pomoci ,Stop — Signal“ popt. 120
(rozpinaci kontakt) stisknutim tlagitka funkci 45, 46, 49. hrana

a7 Motorpot.frekv.+ V kombinaci s povelem k béhu vpravo/vlevo Ize plynule ménit vystupni hiah

frekvenci. Pro uloZeni aktualni hodnoty do P113 je tfeba, aby oba vstupy byly '9
alespon 0.5s spole¢né na potencialu high. Tato hodnota plati jako pristi

48 Motorpot.frekv.- po&ateéni hodnota pfi shodném sméru b&hu, jinak je zacatek u fyw. Hodnoty z high

jinych zdroji pozadované hodnoty (napf. pevné frekvence) nejsou zohlednény. '9

50 . .
Bit0 pev.frekv.Array high

51 . .

Bit pev.frekv.Array high

52 . Pole pevnych frekvenci, binarné kédované digitalni vstupy, k vytvofeni az 32 .
Bit2 pev.frekv.Array pevnych frekvenci. (P465: -01...-31) high

53 Bit3 pev.frekv.Array high

54 : .
Bit4 pev.frekv.Array high

55 .. 64 rezervovano POSICON (BU 0510)

65 Zména smeéru otaceni 0->1
(tlagitko reverzace sméru Viz funkce 45, 46, 49 hrana
otaceni)

66 .. 69 rezervovano

70 Evakuacni jizda Pouze u pfistroju s externim fidicim napétim 24V (SK 5x5E), kde je moznost
od SW 1.7 provozu i s velmi nizkym napétim meziobvodu. Pomoci této funkce je sepnuto | .

. . ) . . . " . high
nabijeci relé a deaktivovana identifikace podpéti a poruchy faze.
POZOR! Neexistuje kontrola pfetizeni! (napf. zvedaci zafizeni)
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Hodnota  Funkce

Popis

Signal

Yy
4 Motorpot.F+ + pamét Funkce motor. potenciometru Frekvence +/- s automatickym ulozenim. P¥i této
od SW 1.6 funkci mot.potenciometru (od SW 1.6) se pomoci digitalnich vstupl nastavuje
pozadovana hodnota (frekvence), ktera se soucasné ulozi. S povelem k béhu high
R/L je pak provedeno spusténi do pfislusného sméru otaceni. Pfi zméné sméru
zustava velikost frekvence zachovana.
Soucasna aktivace +/- funkce vede k vynulovani této zadané hodnoty
frekvence.
72 Motorpot.F- + pamét. 3 s . i . I .
dSW 1.6 Zadanou hodnotu frekvence Ize také zobrazit v udaji provozni hodnoty
° ’ (P001=30, akt. pozadovana hodnota MP-S‘) nebo v P718 a pfednastavit v
provoznim stavu ,Pfipraveno k zapnuti®. hiah
Nastavena minimalni frekvence (P104) je i naddle U¢inna. DalSi pozadované g
hodnoty, jako napf. analogové nebo pevné frekvence, Ize pficitat a odeditat.
Zmény frekvence probihaji dle nastavenych ramp (P102, 103).
732 Blok.VPR+rychl.sto
y P Jako nastaveni 31, ale propojeno s funkci ,Rychlé zastaveni* low
742 Blok.VL+rychl.sto
i P Jako nastaveni 32, ale propojeno s funkci ,Rychlé zastaveni* low
77 rezervovano POSICON (BU 0510)
80 rezervovano PLC (BU 0550)
1 Neni-li Zadny z digitalnich vstupt naprogramovan na bé&h doprava nebo doleva, vede aktivace pevné frekvence nebo tipovaci frekvence ke startu
meénice frekvence. Smér otaceni je zavisly na znaménku Zadané hodnoty.
Uginné i pfi Fizeni pomoci sbérnice (napt. RS232, RS485, CANbus, CANopen, ...)
U pfistroji SK 5x5E musi byt fidici dil ménice frekvence po posledni zméné motorového potenciometru jesté min. po dobu 5 minut napajen energii,
aby bylo zajisténo trvalé ulozeni dat.
4 Funkci nelze volit pfes BUS 10 In Bits

Funkce HTL snimace (pouze DIN2/4 )

Pro vyhodnoceni HTL snimade se musi digitalni vstupy DIN2 a DIN4 parametrovat pomoci

nasledujicich funkeci.

Hodnota Funkce Popis Signal
43 A Impulzy
t e —
aTofa Tato funkce je 24V HTL snimag otadek je mozné pFipojit na digitalni vstupy DIN  <10kHz
snimade pouzitelnd 2 a DIN 4. Maximalni frekvence je omezena na 10kHz. Podle
pouze pro toho je nutno zvolit typ snimace (nizky pocet impulzl na otacku)
44 digitalni vstupy Nnebo vhodnou montaz (na vystupu pfevodovky). Imoulz
Stopa B 2 (DIN2)a4  Sled otaceni Ize zménit zaménou funkci na digitalnich vstupech. <1ng§
HTL (DIN4)! Dal3i nastaveni se nachazeji v P461, P462, P463.
snimace
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Pa,rame’tr .. Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Supervizor CLEL .

{vyrobni nastaveni} parametru

P426 Cas rychl. zastavgnl p
(Doba rychlého zastaveni)

0...320,00 s Nastaveni brzdného ¢asu pro funkci rychlého zastaveni, ktera mlze byt vyvolana digitalnim

{0,10} vstupem, fizenim pfes sbérnici, klavesnici, nebo automaticky v pfipadé poruchy.

Doba rychlého zastaveni je &as, ktery odpovida linearnimu snizeni frekvence z nastavené
maximalni frekvence (P105) az na OHz. Je-li aktudlni pozadovana hodnota <100%, zkrati se
odpovidajicim zpusobem i doba rychlého zastaveni.

P427 Rychl.zast.pfi chybé S
(Rychlé zastaveni pfi poruse)

0..3 Aktivace automatického rychlého zastaveni v pfipadé poruchy

{0} 0 = VYP: Automatické rychlé zastaveni pfi poruse neni aktivni

1 = Vypadek napajeni: Automatické rychlé zastaveni pfi vypadku sité
2 = P¥i poruse: Automatické rychlé zastaveni pfi poruse
3 = Porucha nebo napaj.: Automatické rychlé zastaveni pfi poruse nebo vypadku sité

Rychlé zastaveni se miize spustit v disledky poruchy E2.x, E7.0, E10.x, E12.8, E12.9 a E19.0.

P428 Automaticky rozbéh S p
(Automaticky rozbéh)

0..1 Ve standardnim nastaveni (P428 = 0 > Vyp) vyzaduje méni¢ k povelu béhu nabéznou hranu

{0} (zména signalu z ,low = high“) na pfislusném digitalnim vstupu.

PFi nastaveni Zap = 1 reaguje méni¢ na Uroven High. Tato funkce je mozna pouze tehdy, je-li
provadéno fizeni ménice pres digitalni vstupy. (viz P509=0/1)

V nékterych pfipadech se musi méni¢ rozbéhnout pfimo se zapnutim sité. K tomu Ize nastavit
P428 = 1 > Zap. Je-li signal povelu k béhu permanentné pfipojen, nebo je-li opatfen propojkou,
méni¢ se rozbéhne pfimo.

UPOZORNENI: Automaticky rozb&h (P428=1) nelze kombinovat s funkci automatického resetu
chyby (P506=6) Nebezpeci zni€eni ménice! (Viz upozornéni (P506))

P429 Pevna frekvence 1 P

(Pevna frekvence 1)

-400,0 ... 400,0 Hz Pevna frekvence se pouzije jako zadana hodnota pfi Fizeni pfes digitalni vstup ve spojeni s
{0,0} povelem k bé&hu (doprava nebo doleva). Nastavena zaporna hodnota vede ke zméné sméru
’ otaceni (vztazeno na smér otaceni z povelu k béhu P420 — P425, P470).

Je-li sou€asné zadano vice pevnych frekvenci, jsou jednotlivé hodnoty v zavislosti na znaménku
seCteny. Toto plati také pro kombinaci s tipovaci frekvenci (P113), analogovou zadanou hodnotou
(pfi P400 = 1), nebo minimalni frekvenci (P104).

Omezeni frekvenci (P104 = fnin, P105 = fmax) nemohou byt pfekrocena nebo nedosazena.

Neni-li zadny z digitalnich vstupl naprogramovan na povel k béhu (vpravo nebo vlevo), vede
jednoduchy signal pevné frekvence k béhu. Kladna pevna frekvence odpovida pfitom béhu
vpravo, zaporna vlevo.

P430 Pevna frekvence 2 P

(Pevna frekvence 2)

-400,0 ... 400,0 Hz

{00} Popis parametru viz P429 >Pevna frekvence 1<

P431 Pevna frekvence 3 P

(Pevna frekvence 3)

-400,0 ... 400,0 Hz

(0.0} Popis parametru viz P429 >Pevna frekvence 1<
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P432 Pevqa frekvence 4 P
(Pevna frekvence 4)

-400,0 ... 400,0 Hz

{00}

Popis parametru viz P429 >Pevna frekvence 1<

P433

Pevna frekvence 5 p
(Pevna frekvence 5)

-400,0 ... 400,0 Hz

Popis parametru viz P429 >Pevna frekvence 1<

{0,0}
P434 1 Funkee dig. vystupu P
[-05] (Funkce digitalni vystupy)
0..40 K dispozici je az 5 digitalnich vystupl (z toho 2 jako relé), které lze volné naprogramovat
{[-01]=1} digitalnimi funkcemi. Ty jsou uvedeny v nasledujici tabulce.
{[-02]1=7}
véechny ostatni {0} [-01] = Binarni vystup 1/ MFR1, Reléovy vystup 1: externi brzda, (tovarni nast.), svorka

1/2

[-02] = Binarni vystup 2 / MFR2, Reléovy vystup 2: porucha, (tovarni nast.), svorka 3/4

[-03] = Binarni vystup 3 / DOUTA1, Digitaini vystup 1: zadna funkce, (tovarni nast.), svorka 5
;-04] = Binarni vystup 4 / DOUTZ2, Digitalni vystup 2: zadna funkce, (tovarni nast.), svorka 7

[-0?] = Binarni vystup 5/ DOUTS3, Digitalni vystup 3: zddna funkce, (tovarni nast.), svorka
27

Vystupy 1 a 2 (MFR1: Ridici svorky 1/2 a MFR2: Ridici svorky 3/4): Nastaveni 3 az 5 a 11
pracuji s 10% hysterezi, tzn. kontakt relé spiné (funkce 11 otevird) pfi dosaZzeni mezni hodnoty a
rozpina (funkce 11 zavira) pfi hodnoté o 10 % nizSi. Negativni hodnotou v P435 Ize toto chovani
invertovat.

! Digitalni vstup 7 (DIN7) Ize pouzit i jako digitalni vystup 3 (DOUT3 / binarni vystup 5). Doporuguje
se, parametrovat bud jednu vstupni funkci (P420 [-07]) nebo jednu vystupni funkci (P434 [-05]). Pokud je parametrovana ale
jedna vstupni funkce a jedna vystupni funkce, vede high signal vystupni funkce k aktivaci vstupni funkce. Tato I0-pfipojka se
tim pouziva jako ,pfiznak” To plati analogicky i pro digitalni vstup 8 (DIN8) resp. digitalni vystup 2 (DOUT2 / binarni vystup 4).

Seznam moznych funkci reléovych a digitalnich vystup

Hodnota  Funkce Popis Signal*

00 Zadna funkce Vstup je odpojen. low

01 Externi brzda Pro fizeni brzdy na motoru. Relé spina pfi absolutni minimalni frekvenci (P505). high
Pro typické brzdy by méla byt naprogramovana reakéni doba brzdy 0,2...0,3 s (viz
také P107).
Mechanicka brzda smi byt spindna pfimo na strané stfidavého proudu. (Dejte
prosim pozor na technickou specifikaci kontaktt relé!)

02 Ménic bézi Sepnuty kontakt relé hlasi napéti na vystupu ménice (U - V - W) (i DC dobéh (— high
P559))

03 Proudové omezeni Vychazi z nastaveni jmenovitého proudu motoru v P203. Prostfednictvim high
normovani (P435) muze byt tato hodnota pfizplisobena.

04 Omezeni Vychazi z nastaveni dat motoru v P203. Hlasi odpovidajici zatizeni krouticim high

mom.proudu momentem na motoru. Prostfednictvim normovani (P435) Ize tuto hodnotu

pfizpUsobit.

05 Mez.frekvence Vychazi z nastaveni jmenovitého proudu motoru v P203. Prostfednictvim high
normovani (P435) Ize tuto hodnotu pfizpusobit.

06 Z&d.hodn.dosazena Udava, ze méni¢ dokoncil narust, nebo pokles frekvence. Pozadovana frekvence = high

Skute¢na frekvence! PFi odchylce 1 Hz - neni pozadovana hodnota dosazena -
kontakt se otevira.
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Hodnota  Funkce Popis Signal*
07 Porucha VSeobecné chybové hlaseni, porucha je aktivni, nebo jeSté nepotvrzena. low

- Porucha: Kontakt se otevira, pfipraven k provozu: Kontakt spina
08 Vystraha Celkova vystraha, mezni hodnota dosazena, coz pozdéji vést k odpojeni ménice. low
09 Vystraha nadproud Dodavano min. 130% jmenovitého proudu ménice po 30s. low
10 Prehrati mot.vystr. Nadmeérna teplota motoru (Vystraha) Teplota motoru je vyhodnocena pfes jeden z low

digitalnich vstupd. - Motor je pfili§ horky. Varovani nasleduje po okamzité,
odpojeni z divodu nadmérné teploty po 2 sec.

11 Mom.omez.aktivni Mez momentového proudu / Mez proudu aktivni (Vystraha): Mezni hodnota v P112  low
nebo P536 dosazena. Negativni hodnota v P435 invertuje chovani. Hystereze =
10 %
12 Hodnota z 541 Vystup Ize nastavit parametrem P541 nezavisle na aktualnim [ high
provoznim stavu ménice.
13 Gen.mom.omezeni Mezni hodnota v P112 je v generatorickém stavu dosazena. Hystereze = 10 % high
14 ... 17 rezervovano -
18 Meénic¢ pfipraven Méni¢ je ve stavu provozni pfipravenosti. Po povelu béh vpravo/vlevo generuje high
vystupni signal.
19 ... 29 rezervovano POSICON (BU 0510) -
30 BuslO In Bit 0 Nastaveni Bus In Bit 0 (P546 ...) high
31 BuslO In Bit 1 Nastaveni Bus In Bit 1 (P546 ...) high
32 BuslO In Bit 2 Nastaveni Bus In Bit 2 (P546 ...) high
33 BuslO In Bit 3 Nastaveni Bus In Bit 3 (P546 ...) high
34 BuslO In Bit 4 Nastaveni Bus In Bit 4 (P546 ...) high
35 BuslO In Bit 5 Nastaveni Bus In Bit 5 (P546 ...) high
36 BuslO In Bit 6 Nastaveni Bus In Bit 6 (P546 ...) high
37 BuslO In Bit 7 Nastaveni Bus In Bit 7 (P546 ...) high
38 Hodn.ze Hodnota ze zadané hodnoty sbérnice (P546 ...) high
Zad.hodn.Bus

Detaily v priruckach sbérnic

39 STO neaktivni Relé / Bit rozpina, pokud je aktivovana funkce Bezpeény stop. high

40 ... rezervovano PLC (BU 0550)

* U reléovych kontaktl (high = ,Kontakt sepnut®, low = ,Kontakt rozepnut*)

Pa'rame’tr .. Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Supervizor Sada 5
{vyrobni nastaveni} parametru
P435 011 Norm.dig.vystupu P

[_o;i (Normovani digitalniho vystupu)
-400 ... 400 % PFizpisobeni meznich hodnot digitalnich funkci. PFfi zaporné hodnoté je vystupni funkce
{ v8echny 100} negovana .

[-01] = Vystup 1 / MFR1, Reléovy vystup 1
[-02] = Vystup 2 / MFR2, Reléovy vystup 2
[-03] = Vystup 3 / DOUTA, Digitéini vystup 1
[-04] = Vystup 4 / DOUT2, Digitalni vystup 2
[-05] = Vystup 5/ DOUT3, Digitaini vystup 3

Reference nasledujicich hodnot:

Mez proudu (3) = x [%] - P203 >Jmenovity motorovy proud<
Mez momentového proudu (4) = x [%] - P203 - P206 (vypocteny jmenovity moment motoru)
Mez frekvence (5) = x [%] - P201 >Jmenovita frekvence motoru<
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P436

[-05

[-01] Hystereze dig.vyst. S p
i (Hystereze digitalni vystupy)

1...100 %
{ vSechny 10 }

Rozdil mezi okamzikem sepnuti a rozepnuti, k zamezeni kmitani vystupniho signalu.

[-01] = Vystup 1 / MFR1, Reléovy vystup 1
[-02] = Vystup 2 / MFR2, Reléovy vystup 2
[-03] = Vystup 3 / DOUTA1, Digitalni vystup 1
[-04] = Vystup 4 / DOUT2, Digitéalni vystup 2
[-05] = Vystup 5/ DOUT3, Digitalni vystup 3

P460

Cas watchdog S
(Cas watchdog)

-250,0...250,0 s
{100}

0,1...250,0 = Casovy interval mezi otekavanym signalem Watchdog (programovatelna funkce
dig. vstupd P420 - P425). Ubéhne-li tento &asovy interval, aniz by byl
zaregistrovan impuls, nasleduje odpojeni s poruchovym hlagenim E012.

0,0 = Zakaznicka chyba: Pokud je na digitalnim vstupu (funkce 18) registrovana high-low hrana,
popf. low signal, nasleduje odpojeni ménice frekvence s poruchovym hlasenim
EO012.

-250,0 ... -0,1 = watchdog chodu rotoru: V tomto nastaveni je aktivni watchdog chodu rotoru.
Cas je definovan pomoci velikosti nastaveny hodnoty. Ve vypnutém stavu ménice
neni hlaseni watchdog provadéno. Po kazdém startu musi nejprve pfijit impuls,
predtim, nez je funkce watchdog aktivovana.

P461

Funkce 2.snimace S
(Funkce 2. snimace otacek)

0..5

{0}
od
stavu hardwaru CAA

Skute¢nd hodnota otdéek z inkrementalniho Cidla HTL, mlze byt pouzita v méni¢i pro rdzné

funkce. (Nastaveni jsou identicka s (P325)). HTL cidlo je pfipojeno pfes digitalni vstupy 2 a 4.

Parametry (P421) a (P423) se musi pfisluSné nastavit na funkce 43 ,Stopa A® a 44 ,Stopa B*“. Na

zakladé mezni frekvence (max. 10 kHz) téchto digitalnich vstupd jsou mozné pouze omezené

pocty impulzd inkrementalniho ¢idla (P462). Misto montaze (hfidel motoru nebo vystupni hfidel)

¢idla je zohlednéno parametrovanim pfislusného prevodu (P463).

0 = Méreni ot. servo: Skute¢na hodnota otacek motoru je pouzita pro servo-rezim ménice. Pfi
této funkci nelze ISD-Fizeni odpojit.

1 = Skut. otacky PID: Skute¢na hodnota frekvence zafizeni je pouzita pro Fizeni otacek. Touto
funkci je mozné fidit i motor v linearni charakteristice. V tomto pfipadé uréuji P413 a P414
P- a I-podil regulace.

2 = P¥i¢teni frekvence: zji$t€né otacky jsou pficteny k aktualni Zzadané hodnoté.

3 = Odecéteni frekvence: zjisténé otacky jsou odelteny od aktualni zadané hodnoty.

4 = Max. frekvence: maximalni vystupni frekvence / otacky motoru jsou limitovany otackami
inkrementalniho cidla.

5 =rezervovano: viz BU510

P462 Pocet imp.2.snimace S
(Pocet impulzti na otacku 2. snimace otacek)
16 ... 8192 Zadani poctu pulst na otacku (16 - 8192) pfipojeného HTL - inkrementalniho snimace.
{1024} Neodpovida-li smér otaceni snimace otacek ménici (dle montaze a zapojeni), Ize toto zohlednit
zadanim zaporného poctu pulsa.
(Prevod 2. snimace)
0:01...100,0 Pokud neni HTL - inkrementaini ¢idlo namontovano pfimo na hfideli motoru, je nutno zadat
{1,00} spravny pomér mezi otatkami motoru a snimace

Otacky motoru
Otacky snimace

P463 =

pouze u P461 =1, 2, 3, 4 nebo 5, nelze pouzit v servo-rezimu (regulace otac¢ek motoru)
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P464 Rezim pevnych frekv. S
(Rezim pevnych frekvenci)

0..1 Parametr ur€uje zpusob zpracovani pevnych frekvenci.

{0} 0 = +Pric¢teni k hlavni zadané hodnoté: Pevné frekvence se v(i¢i sobé chovaji aditivné. Tzn.
jsou pfi¢itany vzajemné popf. k analogové zadané hodnoté v mezich, pfifazenych dle P104
a P105.

1 = Jako hlavni zad.hodn: Pevné frekvence nejsou pfi€itany - ani vzajemné, ani k analogovym

zadanym hodnotam.
Pokud je napfiklad sepnut vstup pro pevnou frekvenci spolu s analogovym zadanim, ménic
pojede pevnou frekvenci a analogovy vstup bude ignorovan.
Funkce "Pficitani frekvence" a "Odcitani frekvence" k analogovému vstupu, k zadani pres
sbérnici nebo k motorpotenciometru zlistane funkéni (Funkce digitalnich vstupl: 71/72).
Je-li zvoleno vice pevnych frekvenci s nejvy3$8i hodnotou, pfednost ma nejvyssi hodnota
pevné frekvence (napf.: 20>10 nebo 20>-30).
Upozornéni:
K zadané hodnoté motorového potenciometru je pfi¢tena nejvyssi aktivni pevna frekvence,
pokud byly pro 2 digitalni vstupy zvoleny funkce 71 popf. 72.

P465 011 pole pevnych frekv.

[-31] (Pole pevnych frekvenci)

-400,0 ... 400,0 Hz
{0,0}

Lze nastavit az 31 rlznych pevnych frekvenci, které lze aktivovat binarni kombinaci bith
funkcemi 50...54 v nastaveni digitalnich vstup(.

P466

Min.frekv.proc.reg.

S P
(Minimalni frekvence procesniho regulatoru)
0,0 ...400,0 Hz Pomoci minimalni frekvence procesniho regulatoru Ize zachovat minimaini podil regulatoru i pfi
{0,0} nulové master-hodnoté, aby bylo umoznéno vyrovnani tanecniku. Dalsi detaily v P400 a (viz
kapitola 8.2 "Procesni regulator").
P468 Reg. rychlosti HTL S p
(Regulator otacek s HTL cidlem)
0..1 Aktivuje regulaci otatek pomoci HTL ¢&idla. Nastaveni je ale ignorovano, pokud je parametr P300
{0} nastaven na ,Zap“. V tomto pfipadé se pro regulaci ota€ek pouziva TTL ¢idlo.
Timto zpusobem Ize napf. aktivovat 2 snimace otacek (jedno TTL &idlo pomoci P300 a jedno HTL
¢idlo pomoci P468) stfidavé pomoci 4 sad parametrd ménice.
Aby bylo mozno pouzit HTL ¢idlo, je nutné nastavit parametry P420 [-02] a [-04] jako i P461 ...
P463.
0=VYP
1=2ZAP
P475 01 zpozdéni pFi ZAPIVYP S
1 0] (Zpozdéni zapnuti / vypnuti digitaini funkce)

-30 000 ... 30 000 s
{ vSéechny 0 000 }

Nastavitelné zpozdéni zapnuti popf. vypnuti pro digitalni vstupy a digitalni funkce analogovych
vstupl. Pouziti jako filtr zapnuti nebo jednoduché fizeni procesu.

[-01] = digitalni vstup 1
[-02] = digitalni vstup 2
[-03] = digitalni vstup 3
[-04] = digitalni vstup 4
[-05] = digitalni vstup 5

Pozitivni hodnoty = zpozdéné zapnuti

[-06] = digitalni vstup 6 (od SK 520E)
[-07] = digitalni vstup 7 (od SK 520E)
[-08] = digitalni funkce analogovy vstup 1
[-09] = digitalni funkce analogovy vstup 2
[-10] = digitalni vstup 8 (od SK 540E)

Negativni hodnoty = zpozdéné vypnuti
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P480 o1 Fce BuslO In Bt S
[ 2] (Funkce Bus I/O In Bits)
0...80 Na Bus I/O In Bits Ize nahliZet jako na digitalni vstupy (P420). Lze je nastavit na stejné funkce.
{vSechny 0} Pro vyuziti této funkce se musi jedna z zadanych hodnot shérnice (P546) nastavit na > Bus I/O In
Bits 0-7 <. Pozadovana funkce se pak musi pfifadit odpovidajicimu bitu.
U SK54xE Ize tuto funkci vyuzit pro ¢teni digitalnich vstupl z modult 1/O rozSiteni.
Index ... SK 535E SK 54xE Poznamka
[-01]1 = | Bus/AS-i Dig In1 Bus / 2.I0E Dig In1 (Bus 1/O In Bit 0)
[-02] = | Bus/AS-i Dig In2 Bus / 2.I0E Dig In2 (Bus 1/0O In Bit 1)
[-03] = | Bus/AS-i DigIn3 Bus / 2.I0E Dig In3 (Bus 1/0O In Bit 2)
[-04] = | Bus/AS-iDigIn4 Bus / 2.I0E Dig In4 (Bus 1/O In Bit 3)
[-05] = | AS-i Iniciator 1 Bus / 1.I0E Dig In1 (Bus 1/0O In Bit 4)
[-06] = | AS-i Iniciator 2 Bus / 1.I0E Dig In2 (Bus /O In Bit 5)
[-07] = | AS-i Iniciator 3 Bus / 1.I0E Dig In3 (Bus /0O In Bit 6)
[-08] = | AS-i Iniciator 4 Bus / 1.I0E Dig In4 (Bus I/0O In Bit 7)
[-09] = Pfiznak 1 "
[-10] = PFiznak 2
[-11] = Bit 8 Bus fidici slovo
[12] = Bit 9 Bus Fidici slovo
Mozné funkce pro Bus In Bits viz tabulka funkci digitalnich vstupl. Funkce {14} ,Vzdalené fizeni®
neni mozna.
1) funkce pfiznaku mozna pouze pfi fizeni pomoci fidicich svorek.
P481 9" Fce BuslO Out Bt S
" (Funkce Bus I/O Out Bits)
[-10]
0..40 Na Bus I/O In Bits Ize nahlizet jako na digitalni vystupy (P434). Lze je nastavit na stejné funkce.
{v8echny 0} Pro vyuZiti této funkce se musi jedna ze skute€nych hodnot sbérnice (P543) nastavit na > Bus 1/0
Out Bits 0-7 < . Pozadovana funkce se pak musi pfifadit odpovidajicimu bitu.
U SK54xE Ize tuto funkci vyuzit pro ovladani digitalnich vystup moduld 1/O rozSifeni.
Index ... SK 535E SK 54xE Poznamka
[-01] = | Bus/AS-i Dig Out1 Bus / AS-i Dig Out1 (Bus 1/O Out Bit 0)
[-02] = | Bus/AS-i Dig Out2 Bus / AS-i Dig Out2 (Bus 1/0 Out Bit 1)
[-03] = | Bus/AS-i Dig Out3 Bus / AS-i Dig Out3 (Bus 1/0O Out Bit 2)
[-04] = | Bus/AS-i Dig Out4 Bus / AS-i Dig Out4 (Bus 1/0 Out Bit 3)
[-05] = | AS-i Aktor 1 Bus / 1.I0E Dig Out1 (Bus 1/O Out Bit 4)
[-06] = | AS-i Aktor 2 Bus / 1.I0E Dig Out2 (Bus 1/0 Out Bit 5)
[-07]1= | Pfiznak 1" Bus / 2.I0E Dig Out1 (Bus I/0 Out Bit 6)
[-08] = | Pfiznak 2" Bus / 2.I0E Dig Out2 (Bus I/0 Out Bit 7)
[-09] = Bit 10 Bus stavové slovo
[-10] = Bit 11 Bus stavové slovo
[-11]1=
[-12] =
Mozné funkce pro Bus Out Bits viz tabulka funkci digitalnich vystupu.
Dalsi detaily viz pfiru¢ka k AS rozhrani, BU 0090.
1) funkce pfiznaku mozna pouze pfi fizeni pomoci fidicich svorek.
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P480 ... P481

Pouziti priznakt

Pomoci obou pfiznakul je mozné definovat jednoduché logické funkce.
Podminky pro funkci Ize definovat v pfiznacich P481[-07], popf. P481[-08] (napf. Vystraha
Nadmérna teplota motoru PTC).

V parametru P480[-09], popf. [-10] je naproti tomu pfifazena funkce, kterou ma ménic frekvence
provadét, pokud je podminka spinéna.

Priklad:

V aplikaci ma ménic frekvence, pokud se motor dostava do oblasti nadmérné teploty (,Nadmérna
teplota motoru PTC*), okamzité redukovat aktualni otaCky na urcité stanovené otacky (napf.
aktivni pevnou frekvenci). To se ma realizovat pomoci ,Deaktivace analogového vstupu 1%, pfes
ktery je v tomto pfipadé nastavovana zadana hodnota.

Tim se ma dosahnout, Ze zatizeni motoru klesne a teplota se mize opét stabilizovat, popf.
pohon redukuje své otacky cilené na definovanou hodnotu dfive, nez eventualné dojde k
poruchovému vypnuti.

Krok Popis Funkce

1 Urcéeni podminky, P481 [-07] = Funkce ,12“
nastaveni pfiznaku 1 na funkci ,Vystraha
Nadmérna teplota motoru®

2 Uréeni reakce, P480 [-09] - Funkce ,19¢
nastaveni pfiznaku 1 na funkci ,PoZzadovana
hodnota 1 Zap/Vyp*

Musi dat pozor na to, Ze v zavislosti na zvolenych funkcich v (P481), je nutno funkci eventualné
invertovat pomoci normovani (P482).

P482 [-01]

[10]

Norm. BuslO Out Bitt S
(Normovani Bus I/O Out Bits)

-400 ... 400 %
{ vSechny 100 }

PfizpGsobeni mezni hodnoty reléovych funkci / Bus Out Bits. Pfi zaporné hodnoté je vystupni
funkce generovana negovana .

Pfi dosazeni mezni hodnoty a pozitivnich hodnot nastaveni reléovy kontakt spina, pfi negativnich
hodnotach nastaveni rozpina.

Pfifazeni indexd odpovida parametru (P481).

P483 [-01]

[10]

Hyst. BuslO Out Bitu S
(Hystereze Bus I/O Out Bits)

1...100 %
{ vSechny 10}

Rozdil mezi okamzikem sepnuti a rozepnuti, k zamezeni kmitani vystupniho signalu.
Pfifazeni index( odpovida parametru (P481).
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Pridavné parametry

Para’m e’tr . Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Supervizor Sada .
{ tovarni nastaveni} parametru

PS01 011 yméno ménice
[_zb'i (Jméno ménice)
A...Z char) Volné zadani oznaceni (jména) pFistroje (max. 20 znakl). Tim Ize méni¢ frekvence pfi zpracovani
{0} pomoci softwaru NORD CON - popf. v rdmci sité jednoznaéné identifikovat.
P502 011" Hodn.funkce Master S P
[_O;i (Hodnota Fidici funkce)
0..57 Volba Fidicich hodnot master pro vystup na sbérnicovy systém (viz P503) - (do SK 535E: max. 3
{ véechny 0} fidici hodnoty, od SK 540E: max. 5 fidicich hodnot). Pfifazeni téchto fidicich hodnot je u slave
realizovano pomoci (P546) (...(P548)):
[-01] = Master 1 [-02] = Master 2 [-03] = Master 3
od SK 540E: [-04] = Master 4 [-05] = Master 5
Vybér moznych hodnot nastaveni pro Fidici hodnoty:
00 = Vyp 09 = Cislo poruchy 19 = Zadana frekvence
01 = Skutec¢na frekvence 10 = rezervovano Masteir
02 = Skute&né otacky 11 = rezervovano :/Io =tZadana frekvence
03 = Proud 12 = BuslO Out Bits0-7 asier po rampe
04=M towv d 13 = ) 21 = Skute¢na frekvence
- ome.n _OYy F)rou B rezervovelmo Master bez skluzu
05 = Stav digitalni-IO 14 = rezervovano 22 = Otacky ze snimace
06 = rezervovano 15 = rezervovano otadek
07 = rezervovano 16 = rezervovano 23 = Skuteéna frekvence se
08 = Zadana frekvence 17 = Hodnota Analogovy vstup ~ skluzem
1 (od SW V2.0)
18 = Hodnota Analogovy vstup 24 = Ridici hodnota
2 skutec¢né frekvence se
skluzem
(od SW v2.0)
53 = ... 57, rezervovano
UPOZORNENI: Detaily zpracovani pozadované a skuteéné hodnoty viz kapitola 8.7.
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P503 Vystup fce Master S
(Vystup funkce Master)
0..5 U aplikaci Master — Slave je v tomto parametru stanoveno, na ktery sbérnicovy systém ma
{0} master predat své fidici slovo a Fidici hodnoty (P502) pro slave. U slave je naproti tomu pomoci
parametru P509), (P510), (P546 ... ) definovano, z kterého zdroje slave odebirg Fidici slovo a
fidici hodnoty mastera a jak maji byt slavem zpracovany.
0 = Vyp, Zadny vystup Fidiciho slova a Fidicich hodnot.
1=USS, vystup Fidiciho slova a fidicich hodnot na USS.
2=CAN, vystup Fidiciho slova a fidicich hodnot na CAN (az 250 kBaud).
3 =CANopen, vystup Fidiciho slova a fidicich hodnot na CANopen.
4 = Systémova sbérnice aktivni, Zadny vystup Fidiciho slova a fidicich hodnot, ale vSichni
UcCastnici, ktefi jsou nastaveni na systémové sbérnici jako
aktivni jsou pomoci ParameterBoxu nebo NORD CON
viditelni.
5 = CANopen+Systémova sbérnice aktivni vystup fidiciho slova a fidicich hodnot na
CANopen, pomoci ParameterBoxu nebo NORD
CON jsou vSichni u€astnici, ktefi jsou nastaveni
na systémové sbérnici jako aktivni viditelni.
P504 Pulsni frekvence S
(Pulsni frekvence)
3,0...16.3 kHz S timto parametrem lze zménit interni pulzni frekvenci pro fizeni vykonového stfidace. Vyssi
{6.0/4.0} hodnota nastaveni vede k snizenému hluku motoru, ale intenzivnéj§imu EMC vyzafovani a

omezeni maximalniho momentu motoru.
UPOZORNENI: Nejlepsi mozny stupef odrudeni udany pro pFistroj je dodrzen pfi pouZiti
standardni hodnoty a zohlednéni smérnic pro elektrické propojeni.

UPOZORNENI: Zvy3eni pulzni frekvence vede k redukci dosaZitelného vystupniho proudu v
zavislosti na ¢ase (I2t charakteristika). Pfi dosazeni mezni teploty pro vystrahu
(C001) je pulzni frekvence postupné snizovana na standardni hodnotu. Klesne-
li opét dostatecné teplota ménice, pulzni frekvence se zvySi na pavodni
hodnotu.

UPOZORNENI: Nastaveni 16.1: S nastavenim je aktivovano automatické pfizptisobeni pulsni
frekvence. Méni¢ frekvence pfitom permanentné a za zohlednéni rdznych
faktorl, jako napf. teploty chladice nebo vystrahy nadproudu nastavuje
maximalni moznou pulsni frekvenci.

UPOZORNENI: Pii pretizeni méni¢e frekvence se pulzni frekvence samo&inné redukuje v
zavislosti na momentalnim stupni pfetizeni, aby se zamezilo nadproudovému
vypnuti (viz také P537).

Pouziti sinusového filtru vyZaduje ale kdykoliv konstantni pulsni frekvenci, jinak
je ménic¢ vypnut s chybou ,Porucha modulu“ (E4.0).

Pro pfipady, kdy je nutné dodrzet konstantni pulzni frekvenci jsou mozné tyto
nastaveni:

Nastaveni 16.2: 6 kHz
Nastaveni 16.3: 8 kHz

Upozornéni: U téchto nastaveni nemohou jiz byt eventualné spravné rozeznany
zkraty na vystupu, které jiz existovaly pfed povelem k béhu.
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P505 Abs. min. frekvence S P
(Absolutni minimalni frekvence)

0,0...10,0 Hz Udava hodnotu frekvence, pod kterou méni¢ nemuze pracovat. Je-li pozadovana hodnota mensi

{2,0} nez absolutni minimalni frekvence, ménic¢ frekvence se vypina popf. pfechazi na 0,0Hz.

PFi absolutni minimalni frekvenci je provedeno fizeni brzdy (P434) a zpozdéni brzdy (P107). Je-li
zvolena hodnota nastaveni ,Nula“, relé brzdy pfi reverzovani nespina.

U fizeni zvedacich zafizeni bez reverzace otédCek by méla byt tato hodnota nastavena na
minimalné 2Hz. Od 2Hz pracuje proudova regulace ménice frekvence a pfipojeny motor muze
vytvaret dostatecny kroutici moment.

UPOZORNEN:I:

Vystupni frekvence <4,5Hz vedou k proudovému omezeni (viz kapitola 8.4 "Redukovany
vystupni vykon").

P506 Autom'.k\’nt. porgchy S
(Automatické potvrzeni poruchy)

0..7 Mimo manualniho potvrzeni poruchy lIze zvolit i automatické potvrzeni.

{0} 0= zadné automatické potvrzeni poruchy.

1...5= pocet pfipustnych automatickych potvrzeni poruchy bé&éhem jednoho sitového cyklu.
Po vypnuti a novém zapnuti sité je opét k dispozici plny pocet.

6= Vzdy, poruchové hlaseni je vzdy automaticky potvrzeno, pokud jiz netrva pfic¢ina
poruchy.
7= Tlacitko Enter, potvrzeni je mozné pouze pomoci tlaitka OK / Enter nebo vypnutim

sité. Vypnutim povelu k béhu se neprovede potvrzeni poruchy.

UPOZORNENI: Pokud byl (P428) parametrovan na ,Zap“, nesmi byt parametr (P506)
+Automatické potvrzeni poruchy“ parametrovan na nastaveni 6 ,vzdy®, protoze jinak mize dojit k
ohrozeni méni¢e moznosti opakovaného zapnuti na aktivni poruchu (pfiklad uzemnéni / zkrat).

P507 Typ PPO
(Typ PPO)
1..4 Pouze s jednotkami Profibus, DeviceNet nebo InterBus.
{1} Viz také pfisluSna kapitola doplfikového navodu pro sbérnici.
P508 Profibus adresa
(Adresa Profibus)
1..126 Adresa Profibus, pouze s jednotkou Profibus
{1} Viz také doplfikovy navod ke sbérnici Profibus BU 0020
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P509 Zdr(?jwl".lt’iICIhO slova
(Zdroj ridiciho slova)
0..10 Vybér rozhrani, kterym je ménic fizen.
{0} 0 = Ridici svorky, nebo Fizeni klavesnici ** s ControlBoxem (pokud P510=0), s
ParameterBoxem (ne ext. p-box) nebo pfes BUS I/O Bity.
1 = Pouze ridici svorky *, fizeni ménice je mozné jen pres digitalni a analogové vstupy nebo
pres BUS /O Bity.
2 = USS fidici slovo *, fidici signaly (povel k b&hu, smér otéceni, ...) jsou pfenaseny pres rozhrani
RS485, Zadana hodnota pfes analogovy vstup, nebo pevné frekvence.
Toto nastaveni zvolte i pro komunikaci Modbus RTU. Mé&ni¢ frekvence pfitom automaticky
identifikuje, zda se jedna USS protokol nebo o Modbus protokol.
3 = CAN fidici slovo *
4 = Profibus fidici slovo *
5 = InterBus fidici slovo * UPOZORNEN:I:
6 = CANopen fidici slovo * Detaily k pfislusnym sbérnicovym systémim viz
7 = DeviceNet Fidici slovo * pfislusny popis pfislusenstvi:
8 = Ethernet TU*** fidici slovo* - www.nord.com -
9 = CAN Broadcast *
10 = CANopen Broadcast *
*) Rizeni z klavesnice (Control Box, Parametr Box, PotenciometrBox) je zablokovano,
parametrovani je nadale mozné.
**) Je-li komunikace pfi Fizeni z klavesnice pferuSena (time out 0,5sec), zablokuje se ménic bez
poruchového hlaseni.
***) Nastaveni Ethernet TU je mozné pouzit pro v8echny sbérnicové systémy NORD na bazi
Ethernetu, které jsou k dispozici (napf.: EtherCAT: SK TU3-ECT, PROFINET: SK TU3-PNT).
Upozornéni: Parametrovani méniCe frekvence pfes sbémici pfedpoklada, Zze byl parametr
(P509) ,Ridici svorky“ byl nastaven na pfislusny sbérnicovy systém.
P510 [-01] Zdroj zadané hodnoty S
[-02] (Zdroj poZadovanych hodnot)
0...10 Vybér zdroje zadané hodnoty.
{vSechny 0} [-01] = Zdroj hlavni pozadované hodnoty [-02] = Zdroj vedlej$i pozadované hodnoty

Vybér rozhrani, kterym méni¢ dostava svou pozadovanou hodnotu.

0 = Auto (=P509): Zdroj vedlejsi pozadované hodnoty se 4 = Profibus
automaticky odvodi z nastaveni parametru P509 5 = InterBus
>Rozhrani<. 6 = CANopen

1 = Ridici svorky, digitalni a analogové vstupy Fidi frekvenci a _ .
také pevné frekvence 7 = DeviceNet

2 = USS (popi. Modbus RTU) 8 = Ethernet TU
3=CAN 9 = CAN Broadcast

10 = CANopen Broadcast
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P511 USS l?aud r’ate s
(USS prenosové rychlost)

0..8 Nastaveni prenosové rychlosti pfes rozhrani RS485. VSichni UCastnici sbérnice museji mit
{3} nastavenu stejnou pfenosovou rychlost.
od SK 54xE:
0= 4 800 Baud 4= 57 600 Baud
1= 9 600 Baud 5= 115 200 Baud
2= 19 200 Baud 6= 187 750 Baud
3= 38 400 Baud 7= 230 400 Baud
8= 460 800 Baud
UPOZORNENI: Pro komunikaci pfes Modbus RTU se musi nastavit pfenosova rychlost
maximalné 38 400 Baud.
P512 USS adresa
(USS adresa)
0...30 s e .
(0} Nastaveni sbé&rnicové adresy pro USS komunikaci.
P513 Telegram time-out S
(Doba vypadku telegramu)
-0,1/0,0/ Funkce hlidani aktivity sbérnice. Po obdrzeni platného telegramu musi b&éhem nastaveného ¢asu
0,1...100,0 s pfijit dalSi. Jinak méni¢ hlasi poruchu a odpoji se s poruchovym
{0,0} e !
hlasenim E010 >Bus Time Out<.

0.0 = Vyp: Hlidani je vypnuto.

-0.1 = zadna porucha: | pfi preruseni komunikace mezi méni¢em a BusBoxem (napf. Porucha
24V, vyjmuti boxu, ...), pracuje méni¢ beze zmény dale.

UPOZORNENI: Kanaly procesnich dat pro USS, CAN/CANopen a CANopen Broadcast jsou
kontrolovany nezavisle na sobé. Volba kontrolovaného kanalu se provadi
nastavenim v parametrech P509 popft. P510.

Tim je napfiklad mozné registrovat pferuseni CAN Broadcast komunikace, i
kdyz ménic stale jeSté komunikuje pfes CAN s Masterem.
P514 CAN bus baud rate
(CAN prenosova rychlost)
0..7 Nastaveni pfenosové rychlosti pfes rozhrani CANbus. VSichni Gcastnici sbérnice museji mit
{4} nastavenu stejnou pfenosovou rychlost. Pfi pouziti modulu TU3 CANopen jsou nastaveni z tohoto

parametru platna pouze tehdy, kdyz byl oto¢ny kddovaci prepina BAUD TechnologieBoxu
nastaven na PGM.

0 =10 kBaud 3 = 100 kBaud 6 = 500 kBaud
1 =20 kBaud 4 = 125 kBaud 7 =1 MBaud *
2 = 50 kBaud 5 = 250 kBaud (pouze pro test)

*) nelze garantovat bezpec¢ny pfenos dat

[i] Informace PFevzeti dat

Baud rate je nacéten pouze po zapnuti napajeni, resetu chyby nebo po zapnuti napajeni
sbérnice.
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P515 [-01] CAN bus adresa
03] (CAN adresa)
0..255 Nastaveni zakladni adresy CANbus pro CAN a CANopen. Pfi pouziti modulu TU3 CANopen jsou
{ v&echny 50 } nastaveni z tohoto parametru platna pouze tehdy, kdyz byl otoény kédovaci prepinaé BAUD
TechnologieBoxu nastaven na PGM.
[i] Informace Prevzeti dat
Adresa je naCtena pouze po zapnuti napajeni, resetu chyby nebo po zapnuti napajeni
sbérnice.
Od SW 1.6 moznost nastaveni ve 3 urovnich:
[-01] = Slave adresa, pfijimaci adresa pro CAN a CANopen (jako dosud)
[-02] = Broadcastslave adresa., Broadcast pfijimaci adresa pro CANopen (slave)
[-03] = Master adresa, Broadcast odesilaci adresa pro CANopen (master)
P516 Zaclopgna frekv. 1 S P
(Zaclonéna frekvence 1)
0,0 ...400,0 Hz V okoli nastavené hodnoty frekvence (P517) je vystupni frekvence potlacena.
{0,0} Tento rozsah frekvenci je pouzivan jen béhem rozbéhu Ci zpomalovani, nikoliv pfi ustaleném
provozu. Zadné frekvence nesméji byt nastaveny pod absolutni minimalni frekvenci.
0.0 = zaclonéni frekvence neaktivni
P517 Rozsah zacvlo’nenl 1 S P
(Rozsah zaclonéni 1)
0,0...50,0 Hz Rozsah zaclonéni pro parametr >Zaclonéna frekvence 1< P516. Tato hodnota frekvence se pficte
{2,0} k a odecte od zaclonéné frekvence.
Rozsah zaclonéni 1 P516 - P517 ... P516 + P517
P518 Zacl?ngna frekv. 2 S P
(Potlacena frekvence 2)
0,0 ...400,0 Hz V okoli nastavené hodnoty frekvence (P519) je vystupni frekvence potlacena.
{0,0} Tento rozsah frekvenci je pouzivan jen béhem rozbéhu ¢i zpomalovani, nikoliv pfi ustaleném
provozu. Zadné frekvence nesméji byt nastaveny pod absolutni minimalni frekvenci.
0.0 = zaclonéna frekvence neaktivni
P519 Rozsah zaclonéni 2 S P
(Rozsah rozsah 2)
0,0...50,0 Hz Rozsah zaclonéni pro parametr >Zaclonéna frekvence 2 < P518. Tato hodnota frekvence se
{2,0} pficte k a odecCte od potlacené frekvence.

Rozsah zaclonéni 2 P518 - P519 ... P518 + P519
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P520 Letmy start S P
(Letmy start)
0..4 Tato funkce se pouziva, ma-li se méni¢ pfipojit na jiz otaCejici se motory, napf. u pohonu
{0} ventilatori, Frekvence motord >100Hz jsou zachyceny jen v otackové regulovaném rezimu
(servo-rezim P300 = ZAP).
0 = Vypnuto, bez letmého startu.
1 = Oba sméry, ménic zjistuje otacky v obou smérech otaceni.
2 = Ve sméru zadané hodnoty, vyhledavani pouze ve sméru pfislusné zadané
hodnoty.
3 = Oba sméry po vypadku, jako { 1 }, ale pouze pfi vypadku sité, nebo poruse
4 = Ve sméru zadané hodnoty, po vypnuti, jako { 2 }, ale pouze pfi vypadku sité, nebo
poruse
UPOZORNENI: Funkce Letmy start pracuje od 1/10 jmenovitych otadek motoru (P201) nebo
minimalné od 10Hz. To znamena napf. u 4-pdlového motoru od 3000t./min.
Priklad 1 Priklad 2
(P201) 50Hz 200Hz
f=1/10*(P201) f=5Hz f=20Hz
Srovnani f s fmin 5Hz < 10Hz 20Hz > 10Hz
s: fmin =10HZz
Letmy start pracuje Letmy start pracuje
Vysledek fietm= od fietm=10Hz. od fietm=20Hz.
UPOZORNENI: PMSM: Funkce Letmy start zjistuje automaticky smér otageni. Tim se pFistroj
pfi nastaveni funkce 2 chova identicky k funkci 1. PFi nastaveni funkce 4 se
pfistroj chova identicky k funkci 3.
V provozu CFC-Closed-Loop mlze byt letmy start provadén pouze tehdy,
pokud je znama poloha rotoru vztazena na inkrementalni idlo. Proto se motor
pfi prvnim zapnuti po zapnuti napajeni pfistroje nesmi otacet.
Pfi pouziti nulové stopy inkrementalniho €idla toto omezeni ale neplati.
UPOZORNENI: PMSM: Funkce Letmy start nepracuje, kdyZ jsou v parametru P504 pouzity
pevné pulzni frekvence (nastaveni 16.2 a 16.3).
P521 RozliSeni let.startu S P
(Rozliseni letmého startu)
0,02... 2,50 Hz Timto parametrem Ize ménit Sitku kroku pfi vyhledavani letmého startu. Pfili§ vysoké hodnoty
{0,05} jdou na ukor presnosti a méni¢ maze vypadnout kvili nadproudu. Pfi pfili§ nizkych hodnotach se
silné prodlouzi doba vyhledavani.
P522 Offset letm.startu S P
(Offset letmého startu)
-10,0 ... 10,0 Hz Hodnota frekvence, ktera miize byt pfi¢tena k nalezené hodnoté frekvence, aby se napf. vzdy
{0,0} docililo motorického rezimu a tim se zabranilo provozu brzdného chopperu
P523 Tovarni nastaveni
(Tovarni nastaveni)
0..2 Vybérem odpovidajici hodnoty a potvrzenim tlacitkem Enter se zvoleny rozsah parametr(
{0} nahradi vyrobnim nastavenim. Po provedeni nastaveni se hodnota parametru zméni automaticky

zpét na 0.
0 = Zadna zména: Nemé&ni nastaveni parametr(.

1 = Nahrat tov.nastaveni, ,, Tovarni nastaveni“: Kompletni nastaveni parametrd ménice je
vraceno zpét na vyrobni nastaveni. VSechna plvodné parametrovana data se ztrati.

2 = Tov.nastav.bez BUS, ,, Tovarni nastaveni bez sbérnice“. VSechny parametry méni¢e kromé
parametr sbérnice jsou vraceny zpét na vyrobni nastaveni.
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P525 [-01]

(03]

Hlidani zatizeni max. S P
(Kontrola zatizeni maximalni hodnota)

1...400 % / 401
{ vSechny 401}

Vybér az 3 zakladnich hodnot
[-01] = hodnota 1 [-02] = hodnota 2 [-03] = hodnota 3

Maximalni hodnota to¢ivého momentu zatéze.

Nastaveni horni mezni hodnoty kontroly zatizeni. Mohou byt stanoveny az 3 hodnoty. Znaménka
nejsou zohlednéna, zpracovany jsou pouze hodnoty (motoricky / generatoricky moment, pravy
chod / levy chod). Array prvky [-01], [-02] a [-03] parametrG (P525) ... (P527), popf. v nich
provedené zaznamy patfi vzdy k sobé.

401 = VYP znamena vypnuti funkce, neprobiha zadna kontrola. Je to soulasné zakladni
nastaveni ménice frekvence.

P526 [-01]

Hlidani zatizeni min S P
[-Ogi (Kontrola zatizeni minimalni hodnota)
0...400 % Vybér az 3 zakladnich hodnot
{vsechny 0} [-01] = hodnota 1 [-02] = hodnota 2 [-03] = hodnota 3
Minimalni hodnota to¢ivého momentu zatéze.
Nastaveni spodni mezni hodnoty kontroly zatiZzeni. Mohou bat stanoveny az 3 hodnoty.
Znaménka nejsou zohlednéna, zpracovany jsou pouze hodnoty (motoricky / generatoricky
moment, pravy chod / levy chod). Array prvky [-01], [-02] a [-03] parametr( (P525) ... (P527),
popf. v nich provedené zaznamy patfi vzdy k sobé.
0=VYP znamena vypnuti funkce, neprobiha zadna kontrola. Je to sou€asné zakladni
nastaveni ménice frekvence.
P527 9 Yjigani zatizeni fr. S b
~: (Kontrola zatiZeni frekvence)
[-03]
0,0...400,0 Hz Vybér az 3 zakladnich hodnot

{vSechny 25,0}

[-01] = hodnota 1 [-02] = hodnota 2 [-03] = hodnota 3

Zakladni hodnoty frekvence

Definice az 3 bodl frekvence, popisujicich oblast kontroly pro monitoring zatizeni. Zakladni
hodnoty frekvence nemusi byt zaneseny tfidéné podle velikosti. Znaménka nejsou zohlednéna,
zpracovany jsou pouze hodnoty (motoricky / generatoricky moment, pravy chod / levy chod).
Array prvky [-01], [-02] a [-03] parametr( (P525) ... (P527), popf. v nich provedené zaznamy patfi
vzdy k sobé.

P528 Hlidani zatiz. zpoz. S P
(Kontrola zatizeni - ZpoZdéni)

0,10 ... 320,00 s Pomoci parametru (P528) se definuje doba zpozdéni, po kterou je potlaéeno poruchové hlaseni

{2,00} (,E12.5%) pfi vyboceni zatiZzeni z povoleného rozsahu ((P525) ... (P527)). Po uplynuti poloviny

Casu je spusténa vystraha (,C12.5%).
Podle zvoleného reZimu kontroly (P529) Ize poruchové hlaSeni také celkové potlacit.
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P529 Rezim hlid.zatizeni S P
(Rezim kontroly zatiZzeni)

0..3 Pomoci parametru (P529) se stanovuje reakce méniCe frekvence na vyboceni zatiZzeni z

{0} povoleného rozsahu ((P525) ... (P527)) po uplynuti doby zpozdéni (P528).

0 = Porucha a vystraha, vyboc¢eni z povoleného rozsahu zatiZeni vede po uplynuti doby
zpozdéni, definované v (P528) k poruse (,E12.5™), po uplynuti poloviny ¢asu je spusténa
vystraha (,C12.5%).

1 = Vystraha, vyboceni z povoleného rozsahu zatizeni vede po uplynuti poloviny doby,
definované v (P528) k vystraze (,C12.5%).

2 = Porucha&vyst.konst.j, ,Porucha a vystraha pfi konstantnim chodu*, jako nastaveni ,0“,
avSak kontrola je béhem faze zrychlovani neaktivni.

3 = Vystr. konst. jizda, ,Pouze vystraha pfi konstantnim chodu®, jako nastaveni ,1%, avSak
kontrola je béhem faze zrychlovani neaktivni.

P525 ... P529

Kontrola zatizeni

PFi kontrole zatizeni mize byt zadana oblast, v které se muze kroutici moment zatéze pohybovat
v zavislosti na vystupni frekvenci. K dispozici jsou vzdy tfi hodnoty pro maximalné pfipustny
to¢ivy moment a tfi hodnoty pro minimalné pfipustny to€ivy moment. Témto tfem hodnotam je
pfitom vzdy pfifazena jedna frekvence. Pod prvni a nad tfeti frekvenci neni kontrola provadéna.
Mimoto Ize kontrolu minimalnich a maximalnich hodnot vzdy deaktivovat. Standardné je kontrola
deaktivovana.

lsq A&

P525 [-01]
P525 [-03]
P526 [-03]
P525 [-02]

P526 [-02]
P526 [-01]

Y

P527 [-01] P527 [-02] P527 [-03]

fpoi
Isq
Doba po které se spousti porucha, je nastavitelnd pomoci parametru (P528). Pokud je povolena

oblast opusténa (pfiklad grafické znazornéni: NaruSeni Zluté nebo zelené oznalené oblasti), je
generovano poruchové hlaseni E12.5, pokud parametr (P529) spusténi poruchy nezamezuje.

Vystraha C12.5 je provedena vzdy po poloviné nastavené doby spusténi poruchy (P528). To plati
také, kdyz je zvolen rezim, pfi kterém neni generovana zadna porucha. Pokud ma byt
kontrolovana pouze maximalni popf. minimalni hodnota, musi byt pfislusné deaktivovana popf.
zUstat deaktivovana jind mez. Jako srovnavaci veli¢ina je pouzit momentovy proud a ne
vypocitany kroutici moment. To ma vyhodu v tom, Ze kontrola mimo ,oblast odbuzeni“ bez servo-
rezimu je zpravidla pfesnéjsi.

V8echny parametry jsou zavislé na sadé parametrd. Mezi motorickym a generatorickym togivym
momentem se nerozliSuje, proto je brana v uvahu velikost krouticiho momentu. Rovnéz se
nerozliSuje mezi ,levym chodem® a ,pravym chodem®. Kontrola je tedy nezavisla na znaménku
frekvence. Existuji ¢tyfi rizné rezimy kontroly zatiZzeni (P529).

Frekvence, minimalni a maximalni hodnoty jsou vzajemné pfifazeny dle indexu. Frekvence neni
tfeba fadit dle velikosti, to provadi ménic¢ frekvence automaticky.

142

BU 0505 CZ-1516



DRIVESYSTEMS 5 Parametry
P533 Faktor I’t motoru S
(Faktor Pt motoru)
50 ... 150 % Parametrem Ize ovlivnit vahu proudu v ochranné funkci It - hlidani proudu motoru (P535). S
{100} vétSimi faktory jsou pfipustné vétsi proudy.
P534 [-01] Momentové odpojeni S P
[-02] (Momentové odpojeni)

0...400 % / 401
{ vS8echny 401}

Pomoci tohoto parametru Ize nastavit jak motorickou [-01] tak i generatorickou mez vypnuti [-
02].

Je-li dosazeno 80% nastavené hodnoty, je nastaven varovani, pfi 100 % je provedeno vypnuti s
poruchou.

Pfi pFekro€eni motorické meze vypnuti je generovana porucha 12.1 a pfi pfekroceni
generatorické meze porucha 12.2.

[01] = motoricka mez vypnuti [02] = generatoricka mez vypnuti
401 =VYP, funkce neaktivni.

P535 It motor
(12t motoru)
0..24 Vypocitava se teplota motoru v zavislosti na vystupnim proudu, €asu a vystupni frekvenci
{0} (chlazeni). Dosazeni hodnoty teplotni meze vede k vypnuti a poruchovému hlaseni E002
(Nadmérna teplota motoru). Mozné, pozitivné nebo negativné plsobici okolni podminky zde
nemohou byt zohlednény.
Funkci I’t motoru Ize nastavovat diferencovang. Lze nastavit 8 charakteristik se tremi riznymi
spoustécimi Casy (<5s, <10s a <20s). Spoustéci Casy vychazeji z tfid 5, 10 a 20 pro
polovodi¢ové spinaci pfistroje. Jako doporu€eni pro nastaveni pro standardni aplikace plati
P535=5.
V8echny charakteristiky vychazeji od 0 Hz az do polovi¢ni jmenovité frekvence motoru (P201).
Nad polovi¢ni jmenovitou frekvenci motoru je vzdy k dispozici plny jmenovity proud.
Pfi vicemotorovém provozu se musi kontrola vypnout.
0 = I’t- motor VYP: Kontrola je neaktivni
Ttida vypnuti 5, Trida vypnuti 10, TFida vypnuti 20,
60s pfi 1,5nasobku Iy 120s pfi 1,5nasobku Iy 240s pfi 1,5nasobku Iy
In pFi OHz P535 In pFi OHz P535 In pFi OHz P535
100% 1 100% 9 100% 17
90% 2 90% 10 90% 18
80% 3 80% 11 80% 19
70% 4 70% 12 70% 20
60% 5 60% 13 60% 21
50% 6 50% 14 50% 22
40% 7 40% 15 40% 23
30% 8 30% 16 30% 24
UPOZORNENI:  TFidy vypnuti 10 a 20 jsou uréeny pro aplikace s t&Zkym rozb&hem. Pfi pouZiti
téchto tfid vypnuti musi byt velikost ménice zvolena tak, aby mél dostatec¢nou
vykonovou rezervu.
0..1 AZ do verze softwaru 1.5 R1 véetné plati nasledujici:
{0}

0 = vypnuto
1 = zapnuto (odpovida nastaveni 5 (viz vyse))
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P536 Proudové omezeni s
(Proudova mez)
0,1..2,0/21
(nasobny jmenovity Vystupni proud ménice frekvence je omezen na nastavenou hodnotu. Je-li tato mezni hodnota
proud ménice dosazena redukuje ménic¢ frekvence aktualni vystupni frekvenci.
frekvence) Néasobici konstanta jmenovitého proudu ménice, udava mezni hodnotu
(15) 2.1 =VYP, vypnuti proudového omezeni
P537 Pulsni odpojeni S
(Pulsni odpojeni)

10 ... 200 % / 201
{150}

Pomoci této funkce se pfi pfislusném zatizeni zamezi rychlému vypnuti ménice frekvence.
Zapnutim proudového omezeni se vystupni proud omezi na nastavenou hodnotu. Toto omezeni
je realizovano kratkodobym odpojenim jednotlivych tranzistord koncového stupné, aktualni
vystupni frekvence pfitom zlstava zachovana.

10...200 % = Mezni hodnota vztazena na jmenovity proud ménice frekvence

201 = Funkce je vypnuta, méni¢ frekvence generuje svlj maximalné mozny
proud. Na proudové mezi mize byt ale pulzni odpojeni pfesto aktivni.

UPOZORNENI: Hodnota nastavena v P536 mdZe byt niz$i nez zde nastavena hodnota.

Pfi malych vystupnich frekvencich (< 4,5Hz) nebo vysokych pulznich
frekvencich (> 6 kHz popf. 8 kHz, P504) nemusi byt pulzniho odpojeni v
disledku redukce vykonu (viz kapitola 8.4 "Redukovany vystupni vykon")
dosazeno.

UPOZORNENI: Je-li pulzni odpojeni vypnuto (P537=201) a v parametru P504 je zvolena
vysoka pulzni frekvence, redukuje méni¢ frekvence automaticky pulzni
frekvenci pfi dosazeni meze vykonu. Je-li méni¢ opét odlehéen, zvySuje se
opét pulzni frekvence na plvodni hodnotu.

(Hlidani sitového napéti)
0..4 Pro spolehlivy provoz méni¢e musi napajeci napéti odpovidat urcité kvalité. Dojde-li kratkodobé k
(3} pferuseni jedné faze, nebo napajeci napéti klesne pod urcitou hranici, vyhlasi méni¢ poruchu.
Za urcitych provoznich podminek miZe dojit k tomu, Z2e musi byt toto poruchové hlaseni
potlaceno. V tomto pfipadé miize byt hlidani vstupu upraveno.
0 = Vypnuto: Zadné hlidani napajeciho napéti.
1 = Vypadek faze: K poruchovému hlaseni vedou pouze chyby faze.
2 = Podpéti: K poruchovému hlaseni vede pouze podpéti.
3 = Vypadek f.+podpéti: 1: K poruchovému hlaseni vede vypadek faze i podpéti.
4 = DC napaijeni: Pfi pfimém napajeni stejnosmé&rnym napétim. Pfedpokladéd se pevné napéti
480V. Hlidani vypadku faze a podpéti sité je neaktivni.
UPOZORNENI: Provoz s nepfipustnym sitovym napétim mlZe vést ke zniGeni ménice!
U pfistroju 1/3~230 V nebo 1~115 V je hlidani fazovych chyb neuc¢inné!
P539 Hlidani vyst. napéti S P
(Hlidani vystupu)
0..3 Touto ochrannou funkci se kontroluje vystupni proud a spravnost napéti na svorkach U-V-W. V
{0} pfipadé chyby se vyhlasi chybové hlaSeni E016.

0 = Vypnuto: Nevykonava se zadna kontrola.

1= Pouze faze motoru: Je mé&fen vystupni proud a kontrolovan na symetrii. Dojde-li k
nesymetrii, méni¢ se odpoji a vyhlasi poruchu E016.

2 = Pouze magnetizace: V okamziku zapnuti FM se kontroluje magnetiza¢ni proud (budici
proud). Neni-li vytvofen dostate€ny magnetizaéni proud, méni¢ se odpoji s poruchovym
hlasenim E016. Brzda motoru neni v této fazi uvolnéna.

3 = Faze mot.+magnetiz.: Faze motoru a hlidani magnetizace, kombinovana z 1 a 2.

UPOZORNENIi: Tato funkce se nabizi jako dopliikova ochranna funkce pro aplikace
zvedacich zafizeni, nelze ji vSak brat jako vyhradni ochranu osob.
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P540

Rezim sméru otaceni S P
(Rezim sméru otaceni)

0..7
{0}

Z bezpecnostnich duvodl Ize timto parametrem zabranit zméné sméru otaceni a tim chybnému

sméru otaceni.

Tato funkce nefunguje pfi aktivni regulaci polohy (od SK 53xE, P600 # 0).

0 = Zadné omezeni, Zadné omezeni sméru otadeni

1 = Tlaé. Reverz blok., Tla¢itko reverzace na ControlBoxu SK TU3-CTR je zablokovano.

2 = Pouze béh VPR *, je mozny pouze smér otaceni pole doprava. Vybér ,Spatného” sméru
otaceni vede k vystupu minimalni frekvence P104 ve sméru doprava.

3 = Pouze béh VL *, je mozny pouze smér otaceni pole doleva. Vybér ,Spatného” sméru otaceni
vede k vystupu minimalni frekvence P104 ve sméru doleva.

4 = Pouze ve sméru béhu, Je mozny pouze smér otaceni v souladu se signalem uvolnéni k
chodu, opaény smér vede k vystupu OHz.

5 = Pouze VPR hlidané *, pouze chod doprava, hlidany, je mozny pouze smér otaceni pole
doprava. Vybér ,Spatného” sméru vede odpojeni ménice (zablokovani regulatoru). Eventualné
se musi dat pozor na dostate¢né vysokou pozadovanou hodnotu (>fmin).

6 = Pouze VL hlidané *, pouze chod doleva, hlidany, je mozny pouze smér otaceni pole doleva.
Vybér ,Spatného” sméru vede odpojeni ménice (zablokovani regulatoru). Eventualné se musi
dat pozor na dostateéné vysokou pozadovanou hodnotu (>fin).

7 = Smér béhu hlidané, pouze smér povelu k chodu, hlidany, Je mozny pouze smér otaceni v
souladu se signalem povelu k chodu, opaény smér vede k odpojeni ménice.

*) plati pro fizeni pomoci klavesnice (SK TU3-) a fidicich svorek,
dodatec¢né je smérové tladitko ControlBoxu zablokovano.

P541

Nastav. dig. vyst. S

(Nastaveni relé a digitalnich vystupu)

0000 ... 3FFF (hex)
{0000}

Tato funkce umozniuje Fizeni relé a digitalnich vystupl nezavisle na stavu ménice. K tomu musi
byt nastaven pfisludny vystup na funkci ,Hodnota z P541*.

Tuto funkci Ize vyuZzit manudalné nebo ve spojeni se sbérnicovym fizenim.

Bit 0 = Vystup 1 (relé 1) Bit 5= Vystup 5 (DOUT3) Bit9=  BuslO Out Bit 1
Bit1= Vystup 2 (relé 2) (od SK 540E) Bit10 = BuslO Out Bit 2
Bit2= Vystup 3 (DOUT1) Bit 6 = rezervovano Bit11 = BuslO Out Bit 3
Bit3 = Vystup 4 (DOUT2) Bit 7 = rezervovano Bit12= BuslO Out Bit 4
Bit4 = Dig. AOut1 Bit 8= BuslO Out Bit 0 Bit13= BuslO Out Bit 5
(Analogovy vystup 1)
Bit 13-12 Bit 11-8 Bit 7-4 Bit 3-0
00 0000 0000 0000 binarni
Min. hodnota fnarn
0 0 0 0 hex
Max. hodnota 11 1111 1111 1111 binarni
3 F F F hex
BUS: Odpovidajici hodnota se zapiSe do tohoto parametru, a tim se nastavi relé
resp. digitalni vystupy.
ControlBox: Pfi pouziti ControlBoxu se zadava pfimo hexadecimalni kéd.

ParameterBox: Kazdy jednotlivy vystup Ize separatné vyvolat a aktivovat.
UPOZORNENI: Nastaveni neni ulozeno v EEPROM a vypnutim ménige frekvence se ztrati!
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P542 [-01] Ext.Fizeni an.vystup S
[_ogi (Nastaveni analogoveho vystupu)
0,0...10,0V [-01] = Analogovy vystup: analogovy vystup, integrovany v ménici frekvence
{ vSechny 0,0 } [-02] = 1. IOE, ,Externi analogovy vystup prvni IOE*: Analogovy vystup prvniho 10 rozsifeni
(SK xU4-IOE)
[-03] = 2. IOE, ,Externi analogovy vystup druhy IOE“: Analogovy vystup druhého IO rozsifeni
(SK xU4-IOE)

Pomoci této funkce Ize nastavovat analogové vystupy ménice frekvence popf. eventualné

pfipojenych rozsitujicich 10-modulll (SK xU4), nezavisle na jeho aktualnim provoznim stavu K

tomu musi byt nastaven pfislusny analogovy vystup na funkci ,Externi fizeni“ napf. P418 = 7).

Tuto funkci Ize vyuzit manudalné nebo ve spojeni se sbérnicovym fizenim. Zde nastavena hodnota

se po potvrzeni zapiSe na analogovy vystup.

UPOZORNENI: Nastaveni neni uloZeno v EEPROM a vypnutim méniée frekvence se ztrati!
P543 [o11 Bys.-skut.hodn. S 5

[-05] (BUS - skute¢na hodnota)

0..57 V tomto parametru Ize volit hodnotu zpétného pfenosu pfi shérnicovém fizeni.
{[-01]1=1} UPOZORNENI: Skute&né hodnoty 4 a 5 musi byt podporovany ménigem i konkrétnim modulem
{[-02] =4} sbérnice. DalSi detaily ziskate v pfislusném provoznim navodu ménice
{[-03]1=9} frekvence (P418, P543), v pfislusném provoznim navodu sbérnice nebo
{[-04]=0} priruckach BU 0510 / BU0550.
{[-05]=0}

[-01] = Bus - skute¢na hodnota 1 [-02] = Bus - skute¢na hodnota2 [-03] = Bus - skute¢na hodnota 3
[-04] = Bus - skute¢na hodnota4  [-05] = Bus - skute¢na hodnota 5

0= VYP 13= ... 16 rezervovano

1= Skute€na frekvence 17 = Hodn.analog.vstupu 1

2= Skutecné otacky 18 = Hodn.analog.vstupu 2

3= Proud 19 = Zad.frekvence Master (P503)

4= Momentovy proud (100% = P112) 20 = Zad.f. Mast. po rampé, ,PoZadovana
frekvence dle fidici hodnoty rampy*

5= Stav digitalni 10 21 = Skut.f.M.bez skluzu, ,Skutecnha

frekvence Fidici hodnoty bez skluzu®
6= ...7rezervovano 22 = Otacky ze snimace

(pouze mozné od SK 520E a se

zpétnou vazbou snimace)

8= Zadana frekvence 23 = Skut.frek.se  skluzem, ,Skute¢na
frekvence se skluzem® (o4 sw v2.0)

9= Cislo poruchy 24 = Master fr.+skluz, ,Ridici hodnota
skutecné frekvence se skluzem® oq sw
v2.0)

10= ... 11 rezervovano 53 = ... 57, rezervovano

12 = BuslO Out Bits 0...7

Detaily k normovani: (Kapitola 8.7)
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P546 01 Fce BUS-2ad.hodn. S o

[-05] (BUS - Zadana hodnota)
0..57 V tomto parametru se pfi sbérnicovém fizeni pfifazuji pfenaSenym zadanym hodnotam jejich

{[-01]=1}

vS§echny ostatni { 0 }

funkce.

UPOZORNENI: Zadané hodnoty 4 a 5 musi byt podporovany ménigem i konkrétnim modulem
sbérnice. Dal8i detaily ziskate v pfislusném provoznim navodu ménice
frekvence (P400, P546), v pfislusném provoznim navodu sbérnice nebo
pfiru¢kach BU 0510 / BU0550.

[-01] = Sbérnice —Zadana [-02] = Sbérnice —Z4dana [-03] = Sbérnice —Z4dana

hodnota 1 hodnota 2 hodnota 3
[-04] = Sbé&rnice —Zadana [-05] = Sbérnice —Zadana
hodnota 4 hodnota 5
0= VYP 16 = Predstih procesniho regulatoru
1= Zadana frekvence 17 = BuslO In Bits 0...7
2= Mez momentového proudu (P112) 18 = Vypocet drahy
3= Skutecéna frekvence PID 19 = Nastaveni relé, ,Stav vystup”
(P434/441/450/455=38)
4= P¥icteni frekvence 20 = Nastaveni analogového vystupu (P418=31)
5= Od¢itani frekvence 21 ... 45 rezervovano od SK 530E - BU 0510
6= Proudova mez (P536) 46 = Zad. hodn. proces. reg. to¢. mom.,
,Zadana hodnota pro momentovy procesni
reguléator “
= Maximalni frekvence (P105) 47 = rezervovano od SK 530E = BU 0510
=  Skute€na frekvence PID omezen 48 = Teplota motoru (od SK 540E)
=  Skutec¢na frekvence PID hlidana 49 = rezervovano od SK 540E - BU 0510
10 = Kroutici moment v servo-rezimu 53 = Korekt. prim. F proces (od SK 540E)
(P300)
11 = Predstih krouticiho momentu (P214) 54 = Korekt. pram. kroutici moment (od
SK 540E)
12 = rezervovano 55 = Korekt. pram. F+ krout.m. (od SK 540E)
13 = Nasobeni 56 = rezervovano od SK 540E > BU 0510
14 = Skutecna hodnota procesniho 587 = rezervovano od SK 540E > BU 0510
regulatoru
15 = Zadana hodnota procesniho

regulatoru

Detaily k normovani: Viz kapitola 8.7

Funkce Pot-box

P549 , S

(Funkce potenciometr. box)
0..16 V tomto parametru se pfifazuje zadané hodnoté potenciometr. boxu (SK TU3-POT) funkce.
{0} (Vysvétleni naleznete v popisu k P400.)

Od verze softwaru 1.7 RO jsou pfi nastaveni 4 nebo 5 i ControlBox popf. ParameterBox uvedeny
do funkce ovladace vedlejsi zadané hodnoty (viz kapitola 4.5).

0= Vyp 8 = Skutec¢na frekvence PID omezena
1 = Zadana frekvence
2 = Mez momentového proudu

3 = Skutecna frekvence PID

9 = Skutecna frekvence PID hlidana
10 = Kroutici moment servo-rezim
11= Predstih toivého momentu

4 = P¥icteni frekvence: 12 = rezervovano

13 = Nasobeni

14 = Skute€na hodnota procesniho regulatoru
15 = Zadana hodnota procesniho regulatoru

16 = Predstih procesniho regulatoru

5 = Odecteni frekvence:
6 = Mez proudu
7 = Maximalni frekvence:

BU 0505 CZ-1516
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P550 Ulozeni datovych sad

(Zéznamy ControlBoxu)
0..3 Do panelu Control Box je mozné ulozit datovy zdznam (sadu parametrl 1 ... 4) pfipojeného
{0} ménice frekvence. Ten je ulozen do paméti EEPROM, a je tak prenositelny na jiny SK 5xxE se

stejnou verzi databanky (srovnej P742).

0 = Zadna zména

1 = FU > ControlBox, Parametry jsou z pfipojeného ménice frekvence zapsany do ControlBoxu.
2 = ControlBox 2 FU, Parametry jsou z ControlBoxu zapsany do pfipojeného ménice frekvence.

3 =FU &> ControlBox Parametry méni€e frekvence jsou zaménény s parametry ControlBoxu.
Pfi této varianté nedochazi ke ztraté dat. Jsou stale vyménitelna.

UPOZORNENI: Maji-li byt parametry star§iho méni¢e nahrany do méni¢e s novym softwarem
(P707), musi byt nejprve zapsan Control Box novym méni¢em (P550=1). Nasledné
Ize nacdist kopirovanou sadu parametr(i ze starého ménice a prepsat ji do nového.

P551 Profil pohonu S
(Profil pohonu)
0...1 Timto parametrem se dle pouzitého pfisluSenstvi aktivuje profil procesnich dat.
{0} Systém CANopen DeviceNet InterBus
Sbérnicové rozhrani SK TUx-CAO SK TUx-DEV SK TUx-IBS
Nastaveni
0=VYP= USS protokol (Profil ,Nord*)
1=ZAP = DS402 profil AC-Drives profil Drivecom profil
[i] Informace Aktivace profilt

Tento parametr je Ucinny pouze pro nastréné moduly sbérnice (SK TUx-...).

P552 -01] Cas cyklu CAN S
[-02] (Doba CAN Master cyklu)
0...100 ms V tomto parametru se nastavuje doba cyklu v master rezimu CAN/CANopen a pro snimac

CANopen (srovnej P503/514/515):

[-01] = CAN Master funkce, doba cyklu CAN/CANopen funkce master

[-02] = CANopen abs. encoder, Doba cyklu absolutniho snimate CANopen

Podle nastavené prenosové rychlosti vychazi pro skuteénou dobu cyklu rizna minimalni hodnota:

{v8echny 0}

Tovarni Tovarni hodnota
Prenosova rychlost Minimalni hodnota tz | hodnota CAN
CANopen Abs.
Master

10kBaud 10ms 50ms 20ms
20kBaud 10ms 25ms 20ms
50kBaud 5ms 10ms 10ms
100kBaud 2ms 5ms 5ms
125kBaud 2ms 5ms 5ms
250kBaud 1ms 5ms 2ms
500kBaud 1ms 5ms 2ms
1000kBaud 1ms 5ms 2ms

Rozsah nastavitelnych hodnot je mezi 0 a 100ms. PFi nastaveni 0 ,Auto“ je pouzita tovarni

hodnota (viz tabulka). Monitorovaci funkce pro snima¢ absolutni hodnoty CANopen reagu;ji pfi
150ms.
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[i] Informace PLC - Parametr P553

Popis PLC parametru P553 Ize nalézt v pfiru¢ce BU 0550.

P554 Min. nasaz. chopperu S
(Minimalni bod nasazeni chopperu)
65...101 % Pomoci tohoto parametru Ize ovlivnit prah sepnuti brzdného chopperu. Ve vyrobnim nastaveni je
{65} nastavena optimalizovana hodnota pro vétSinu aplikaci. Pro aplikace, pfi nichz je generovana
pulsujici energie (klikova hfidel)
muUze byt hodnota parametru zvySena, ¢imz se minimalizuje ztratovy vykon na brzdném odporu.
ZvySeni tohoto nastaveni vede k rychlejSimu odpojeni pfistroje v disledku prepéti.
Nastaveni 101% zapina brzdny chopper rovnéz pfi prahu sepnuti 65%. Mimoto je pfi tomto
nastaveni monitoring nadale aktivni i tehdy, kdyZ méni¢ neni v chodu. Tzn. Ze kdyz napf. ve stavu
,Pripravenost k zapnuti“ napéti meziobvodu v pfistroji stoupne nad prah spinani (napf. v disledku
poruchy sité), je brzdny chopper aktivovan. V pfipadé poruchy pfistroje je brzdny chopper ale
obecné neaktivni.
P555 Vykon.omez.chopperu S
(Vykonové omezeni chopperu)
5...100 % Timto parametrem Ize rué¢né naprogramovat (Spickové) vykonové omezeni pro brzdny odpor.
{100} Doba zapnuti (stupefi modulace) u brzdného chopperu muaze vzrlistat maximalné az do udané
hranice. Je-li tato hodnota dosazena, odpoji méni¢ nezavisle na velikosti napéti meziobvodu
brzdny odpor.
Nasledkem toho miiZze byt odpojeni ménice na chybu prepéti.
R*P
k[%] = %BW *100%
Spravnd procentni hodnota se vypocitdva nasledovné: Umax
R = odpor brzdného odporu
Pmaxaw = kratkodoby $pi¢kovy vykon brzdného odporu
Umax = prah spinani chopperu ménice frekvence
1~115/230V =440 V=
3~230V =500 V=
3~400V = 1000 V=
P556 Odpor brzd.rezistoru S
(Brzdny odpor)
1...400 Q Hodnota brzdného odporu pro vypocet maximalniho brzdného vykonu, aby brzdny odpor mohl byt
{120} chranén.
Je-li dosazen maximalni trvaly vykon (P557) v€etné pretizeni (200% po dobu 60s), je vyvolana
porucha Mez 1°t (E003.1). Dalsi detaily v P737.
P557 Vykon brzd.rezistoru S
(Vykon brzdného odporu)

0:00 ... 320,00 KW
{0,00}

Trvaly vykon (jmenovity vykon) odporu pro zobrazeni aktualniho vytizeni v P737. Pro spravné
vypoétenou hodnotu se musi do P556 a P557 zadat spravna hodnota.

0.00 = monitoring vypnuty
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P558 Doba magpetlzace s P
(Doba magnetizace)

0/1/2..500 ms

{1}

ISD- regulace muze spravné pracovat jen tehdy, existuje-li v motoru magnetické pole. Z tohoto
dlvodu se pfed spusténim necha motorem protékat stejnosmérny proud. Doba plsobeni je
zavisla na velikosti motoru a tovarnim nastaveni FM se nastavi automaticky.

Pro Casové kritické aplikace je ¢as magnetizace nastavitelny resp. Je mozno jej deaktivovat.
0 = vypnuto
1 =automaticky vypocet
2 ... 500 =pfislusné nastaveny ¢as v [ms]

UPOZORNENI: P¥ili§ malé hodnoty nastaveni mohou snizit dynamiku a rozb&hovy moment.

P559

Cas DC-brzdy po dob. S P
(DC doba dobehu)

0,00 ...30,00 s
{0,50}

Po zadani povelu Stop a ukon&eni brzdné rampy protéka motorem kratkodobé stejnosmérny
proud, coz méa pohon vést do Uplného zastaveni. Podle momentu setrvacnosti je mozné tuto dobu
pusobeni DC proudu nastavit timto parametrem.

Velikost proudu zavisi na pribéhu pfedchazejiciho brzdéni (proudové-vektorova regulace) nebo
na statickém boostu (linearni charakteristika).

P560

Rezim uklad. EEPROM S

(Rezim ukladani)

0..2
{1}

Polohovani

0 = Pouze v RAM, Zmény nastaveni parametrd nejsou jiz ukladany do EEPROM. V$echna
nova nastaveni budou po vypnuti a zapnuti ménic¢e pfepsana puvodnimi hodnotami.

1= RAM a EEPROM, Vsechny zmény parametrd jsou automaticky ulozeny do EEPROM a
zustavaji tak zachovany i po odpojeni ménice od sité.
2= VYP, Ulozeni do RAM a EEPROM neni mozné (nejsou pfijaty zadné zmény parametrd)
UPOZORN _ Je-li pro provadéni zmén parametrd pouzivana sbérnicova komunikace, musi se dat
E pozor na to, Ze nesmi byt pfekroéen maximaini pocet zapisovacich cykl( na

M EEPROM (100 000 x)
i

Skupina parametri P6xx slouzi k nastaveni fizeni polohy POSICON a je k dispozici od provedeni

SK 530E.

Detailni popis téchto parametrt naleznete v pfiru¢ce BU 0510. (www.nord.com)
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Informace
. . - . Sada
Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Supervizor .
parametru
P700 [0 pyigina zablok. FM
[-03] (Aktualni provozni stav)
0,0...254 Zobrazeni hlaseni k aktualnimu provoznimu stavu ménice frekvence, jako napf. porucha, vystraha
popft. pri€ina blokovani (viz kapitola 6 "HlaSeni k provoznimu stavu").
[-01] = Aktualni porucha, udava aktivni (nepotvrzenou) poruchu (viz ¢ast "Poruchova hlaseni").
[-02] = Aktualni vystraha, zobrazuje aktualni vystrazné hlaSeni (viz €ast "Vystrazna hlaseni").
[-03] = Davod zablokovani, udava divod aktivniho zablokovani chodu ménice (viz ¢ast "Hlaseni
blokovani zapnuti").
UPOZORNENI
SimpleBox / ControlBox: pomoci SimpleBoxu popf. ControlBoxu lze zobrazit €isla poruch a
vystraznych hlaseni.
ParameterBox: pomoci ParameterBoxu jsou zobrazena hlaSeni textové. Mimoto je mozno
zobrazit divod mozného zablokovani zapnuti.
Sbhérnice: Zobrazeni poruchovych hlaseni na urovni sbérnice je realizovano decimalné v
celo¢iselném formatu. Zobrazenou hodnotu je nutno délit 10, aby odpovidala spravnému formatu.
PrFiklad: Zobrazeni: 20 — &islo poruchy: 2,0
P701 [0 posledni porucha
[-05] (Posledni porucha 1...5)
0.0...254 Tento parametr uklada poslednich 5 poruch (viz ¢ast "Poruchova hlaseni").
Aby bylo mozZno pfecist uloZzeny kdd poruchy, musi se pomoci SimpleBoxu / ControlBoxu zvolit
prislusné pamétové misto 1...5 (Array parametr) a potvrdit tlacitkem OK / ENTER.
P702 [-01] Frekv.posl.poruchy S
[-O;i (Frekvence pfi posledni poruse 1...5)

-400,0 ... 400,0 Hz

Tento parametr uklada vystupni frekvenci, ktera byla aktuéini v okamzZiku poruchy. UloZeny jsou
hodnoty poslednich 5 poruch.

Aby bylo mozno preCist ulozenou hodnotu, musi se pomoci SimpleBoxu / ControlBoxu zvolit
prislusné pamétové misto 1...5 (index parametru) a potvrdit tlacitkem OK / ENTER.

P703 011 proud posl.poruchy S
~- (Proud pfi posledni poruse 1...5)
[-05]
0,0...9999 A Tento parametr uklada vystupni proud, ktery byl aktualni v okamziku poruchy. UloZeny jsou
hodnoty poslednich 5 poruch.
Aby bylo mozno precist uloZzenou hodnotu, musi se pomoci SimpleBoxu / ControlBoxu zvolit
pfisludné pamétové misto 1...5 (index parametru) a potvrdit tlaCitkem OK / ENTER.
P704 [-01] Napéti posl.poruchy S
~" (Napéti pii posledni poruse 1...5)
[-05]
0..600VAC Tento parametr uklada vystupni napéti, které bylo aktualni v okamziku poruchy. Ulozeny jsou

hodnoty poslednich 5 poruch.

Aby bylo mozno precist ulozenou hodnotu, musi se pomoci SimpleBoxu / ControlBoxu zvolit
prislusné pamétové misto 1...5 (index parametru) a potvrdit tlacitkem OK / ENTER.
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P705 011 Nap.meziobv.p.poruch S

[_o;i (Napéti meziobvodu pfi posledni poruse 1...5)
0...1000V DC Tento parametr uklada napéti meziobvodu, které bylo aktualni v okamziku poruchy. UloZeny jsou

hodnoty poslednich 5 poruch.

Aby bylo mozno precist ulozenou hodnotu, musi se pomoci SimpleBoxu / ControlBoxu zvolit
pfisludné pamétové misto 1...5 (index parametru) a potvrdit tlaCitkem OK / ENTER.

P706 [-01]

P-sada posl.poruchy S
[_O;i (Sada parametru pii posledni poruse 1...5)
0..3 Tento parametr uklada Cislo sady parametr(, které bylo aktualni v okamziku poruchy. UloZena
jsou data poslednich 5 poruch.
Aby bylo mozno pfecist ulozeny kod poruchy, musi se pomoci SimpleBoxu / ControlBoxu zvolit
prislusné pamétové misto 1...5 (index parametru) a potvrdit tlaCitkem OK / ENTER.
P707 011 verze software
[-03] (Verze / Revize softwaru)
0,0 ...9999,9 Tento parametr udava Cislo softwaru a revize,
obsazené v ménici frekvence. To ma vyznam v [-01] = &islo verze (Vx.x)
pfipadé, Ze se ma u riznych méni¢a frekvence . . '
provést stejné nastaveni. -« [-02] = Cislo revize (Rx)
Index 03 informuje o eventualni zviastni verzi v - [:03] = zviastni verze hardwaru / softwaru
hardwaru nebo softwaru. Nula zde znamena (0-0)
standardni provedeni.
P708 Stav dlg ystupl{
(Stav digitalnich vstupti)
000000000 ... Udava stav digitalnich vstupl binarné/hexadecimalné kédovany. Tento Udaj Ize vyuZit ke kontrole
111111111 (binarné) vstupnich signald.
(udaj u
*SK-TU3-PAR)
nebo Bit 0 = Digitalni vstup 1 Bit 8 = Analogovy vstup 2 (digitaini funkce)
OOQO ... 01FF (hex) Bit 1 = Digitalni vstup 2 Bit 9 = Digitalni vstup 8 (od SK 540E)
G L Bit 2 = Digitalni vstup 3 Bit 10 = DigitaIni vstup 1/1.10E (od SK 540E)
*SK-CSX-0) Bit 3 = Digitalni vstup 4 Bit 11 = Digitalni vstup 2/1.I0E (od SK 540E)
Bit 4 = Digitalni vstup 5 Bit 12 = Digitalni vstup 3/1.10E (od SK 540E)
Bit 5 = Digitalni vstup 6 (od SK 520E) Bit 13 = Digitalni vstup 4/1.I0E (od SK 540E)
Bit 6 = Digitalni vstup 7 (od SK 520E) Bit 14 = Digitalni vstup 1/2.10E (od SK 540E)
Bit 7 = Analogovy vstup 1 (digitalni funkce) Bit 15 = Digitalni vstup 2/2.10E (od SK 540E)
Bit 11-8 Bit 7-4 Bit 3-0
Minimalni 0000 0000 0000 binarni
hodnota 0 0 0 hex
Maximalni 0001 1111 1111 binarni
hodnota 1 F F hex
ControlBox: binarni bity jsou pfepocitany do hexadecimalni hodnoty a potom zobrazeny.
ParameterBox: bity jsou zobrazeny vzestupné zprava doleva (binarné).
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P709 [-01]

[10]

Napéti analog.vstupu
(Napéti analogové vstupy)

-10,00 ... 10,00 V

Udava nameéfenou analogovou vstupni hodnotu.

[-01] = Analogovy vstup 1: analogovy vstup 1, integrovany v ménici frekvence

[-02] = Analogovy vstup 2: analogovy vstup 2, integrovany v ménici frekvence

[-03] = Ext. analogovy vstup 1, ,Externi analogovy vstup 1% Analogovy vstup 1 prvniho 10
rozSifeni

[-04] = Ext. analogovy vstup 2, ,Externi analogovy vstup 2% Analogovy vstup 2 prvniho 10
rozSifeni

[-05] = Ext. analogovy vstup 1 2.10E, ,Externi analogovy vstup 1 2. 10 roz$ifeni”: Analogovy
vstup 1 druhého 10 rozSifeni

[-06] = Ext. analogovy vstup 2 2.10E, ,Externi analogovy vstup 2 2. 10 roz$ifeni”: Analogovy
vstup 2 druhého IO rozsifeni

[-07] = Analogova funkce Dig2, ,Analogové funkce digitalni vstup 2*. Analogova funkce
digitalniho vstupu 2, integrovaného v ménici frekvence.

[-08] = Analogova funkce Dig3, ,Analogové funkce digitalni vstup 3" Analogova funkce
digitélniho vstupu 3, integrovaného v ménici frekvence.

[-09] = Enkodér stopa A: Kontrola vstupniho signalu stopy A inkrementalniho Cidla (svorka
X6:51/52)

[-10] = Enkodér stopa B Kontrola vstupniho signalu stopy B inkrementalniho ¢idla (svorka
X6:53/54)

UPOZORNENI: Pomoci parametru P709 [-09] a [-10] Ize mé&fit rozdil napéti mezi stopou A a
stopou B. Pokud se inkrementalni ¢idlo nato&i, musi byt hodnota obou stop
mezi -0,8V a 0,8V, u hyperface Cidla se napéti pohybuje mezi -0,5V...0,5V.
Pokud hodnota napéti preskakuje pouze mezi 0 a 0,8V popf. -0,8 je pfislusna
stopa defektni. Pomoci inkrementalniho €idla Ize podle okolnosti zjistit polohu,
rozhrani je ale zna¢né nachylné k porucham. Doporucujeme snimac¢ vyménit!

P710 [-01]

(03]

Napéti analog.vystup
(Napéti analogového vystupu)

0,0..100V

Udavéa hodnotu na analogovém vystupu.
[-01] = Analogovy vystup: analogovy vystup, integrovany v ménici frekvence
[-02] = Prvni IOE, ,Externi analogovy vystup prvni IOE*. Analogovy vystup 1 prvniho 10 rozsifeni

[-03] = Druhy IOE, ,Externi analogovy vystup druhy IOE*. Analogovy vystup 1 druhého IO
roz8ifeni

P711

Stav relé
(Stav digitalnich vystup()

000000000 ...
111111111 (binarngé)
(4daju

*SK-TU3-PAR)

nebo

0000 ... 01FF (hex)
(udaj u

*SK-TU3-CTR
*SK-CSX-0)

Udava aktudlni stav vystupnich relé a tranzistorovych vystupu.

Bit 0 = Relé 1 Bit 5 = Digitalni vystup 3 (od SK 540E)

Bit 1 = Relé 2 Bit 6 = Digitalni vystup 1/1.10E (od SK 540E)

Bit 2 = Digitalni vystup 1 Bit 7 = Digitalni vystup 2/1.10E (od SK 540E)

Bit 3 = Digitalni vystup 2 Bit 8 = Digitalni vystup 1/2.10E (od SK 540E)

Bit 4 = Dig. funkce AOut1 (digitalni funkce Bit 9 = Digitalni vystup 2/2.10E (od SK 540E)
Analogovy vystup 1)

P714

Doba provozu
(Doba provozu)

0,10 ... h

Tento parametr udava dobu, po kterou byl méni¢ pod sitovym napétim a pfipraven k provozu.
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P715 Doba !oehu

(Doba béhu)
0,00...__h Tento parametr udava dobu, po kterou byl ménic¢ v béhu a na vystup dodaval proud.

P716

Aktualni frekvence
(Aktualni frekvence)

-400,0 ... 400,0 Hz

Udava aktualni vystupni frekvenci.

P717

Aktualni otacky
(Aktualni otacky)

-9999 ... 9999 rpm

Udava aktualni, méni¢em frekvence vypoctené otacky motoru.

P718 [-01]

(03]

Akt.zad.frekvence
(Aktualni Zadana frekvence)

-400,0 ... 400,0 Hz

Udava frekvenci, zadanou pomoci zadané hodnoty (viz kapitola 8.1 "Zpracovani zadané
hodnoty").

[-01] = aktualni zadana frekvence, zadana ze zdroje Zadané hodnoty
[-02] = aktualni Zadana frekvence dle zpracovani v FSM ménice frekvence
[-03] = aktualni zadana frekvence po pfepocteni rampou

P719 Aktqa!nl proud
(Aktualni proud)
0,0...9999 A Udava aktualni vystupni proud.
P720 Akt. momentovy proud
(Aktualni momentovy proud)
-999,9... 9999 A Udava aktualni vypocteny momentotvorny proud (€inny proud) vytvarejici moment. Zakladem pro
vypocet jsou data motoru P201...P209.
- zaporné hodnoty = generatoricky, = kladné hodnoty = motoricky
P721 Akt.’to’k. pljoud
(Aktualni budici proud)
-999,9... 9999 A Udava aktualni vypocteny budici (tokotvorny) proud (jalovy proud). Zakladem pro vypocet jsou
data motoru P201...P209.
P722 Aktqa!nl nva!petl
(Aktualni napéti)
0...500V Udava aktualni, méni¢em frekvence dodavané stfidavé napéti.
P723 Napetiq S
(Aktualni napétova slozka Ud)
-500 ... 500 V Udava aktualni tokotvornou slozku napéti.
P724 Napetiq S
(Aktualni napétova slozka Uq)
-500 ... 500 V Udava aktualni momentotvornou slozku napéti.
P725 Aktqa!nl cos fi
(Aktualni cos j)
0,00 ... 1,00 Udava aktualni vypocteny cos ¢ pohonu.
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P726

Zdanlivy vykon
(Zdanlivy vykon)

0,00 ... 300,00 kVA

Udava aktualni vypocéteny zdanlivy vykon. Zakladem pro vypocet jsou data motoru P201...P209.

P727

Cinny vykon
(Cinny vykon)

--99,99 ... 99,99 kW

Udava aktualni vypodcteny c&inny vykon motoru. Zakladem pro vypocCet jsou data motoru
P201...P209.

Vstupni napéti

P728 o
(Sitové napéti)
0..1000V Udava aktudlni napéti pfipojené na ménic. To je nepfimo zjisténo z hodnoty napéti meziobvodu.
P729 Kroqt!m moment
(Kroutici moment)
-400 ... 400 % Udava aktudlni vypocteny kroutici moment. Zakladnou pro vypocet jsou data motoru P201...P209.
P730 Tok
(Tok)
0...100 % Udavad méniCem vypocitané aktualni tok v motoru. Zakladem pro vypoclet jsou data motoru
P201...P209.
P731 Sadg parametru a
(Aktualni sada parametrt)
0..3 Udava aktudlni sadu provoznich parametrd.
0 = Sada parametrt 1 2 = Sada parametrd 3
1 = Sada parametrt 2 3 = Sada parametr(l 4
P732 Proud’faze U S
(Proud faze U)
0,0...9999A Udava aktualni proud faze U.
UPOZORNENI: Tato hodnota se muZe vlivem metody méfeni i pfi symetrickych vystupnich
proudech trochu odchylovat od hodnoty v P719.
P733 Proud’faze Vv S
(Proud faze V)
0,0...9999A Udava aktualni proud faze V.
UPOZORNENI:
Tato hodnota se muze vlivem metody méfeni i pfi symetrickych vystupnich proudech trochu
odchylovat od hodnoty v P719.
P734 Proud’faze w S
(Proud faze W)
0,0...9999A Udava aktualni proud faze W.

UPOZORNENI:
Tato hodnota se mlze vlivem metody méfeni i pfi symetrickych vystupnich proudech trochu
odchylovat od hodnoty v P719.
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P735

[-01]

(03]

Otacky ze snimace S
(Otacky snimace otacek)

-9999 ... 9999 rpm

Udavé aktualni, snimacem otaCek zméfené otaCky. P301 / P462 / P605 musi byt nastaveny podle
pouzitého snimace.

[-01] = TTL cidlo

[-02] = HTL cidlo

[-03] = Absolutni €idlo

Napéti meziobvodu

P736 e
(Napéti meziobvodu)
0...1000V DC Udava aktudlni napéti meziobvodu.
P737 Vytizeni brzdného R
(Aktualni vytizeni brzdného odporu)
0...1000 % Tento parametr informuje o aktualnim stupni modulace brzdného chopperu popf. aktualnim
vytizeni brzdného odporu v generatorickém provozu.
Je-li parametr P556 a P557 spravné nastaven, je vytizeni vztazeno na P557 a zobrazen
dodavany vykon do odporu
Je-li spravné nastaven pouze P556 (P557=0), je zobrazen stuperi modulace brzdného chopperu.
100 pfitom znamena, Ze je brzdny odpor pIné aktivovan. 0 naproti tomu znamena, ze brzdny
chopper momentalné neni aktivni.
Jsou-li nastaveny P556 = 0 a P557 = 0, informuje tento parametr rovnéz o stupni modulace
brzdného chopperu v ménici.
P738 Vytlgepl To?oru
(Aktualni vytizeni motoru)
0...1000 % Udava aktualni vytizeni motoru. Zakladem pro vypocet jsou data motoru P203. Do poméru je
kalkulovan aktualné odebirany proud k jmenovitému proudu.
P7 -01 .
39 [-01] Teplota chladi¢e
[_oé'i (Aktualni teplota chladiciho télesa)
0..150°C Udavé aktualni teplotu pfistroje.
[-01] = Teplota chladiciho télesa: udava aktualni teplotu chladiciho télesa Tato hodnota je
pouzita k odpojeni z divodu nadmérné teploty (EO01), poruchové hlaseni 1.0.
[-02] = Teplota vnitiniho prostoru: udava aktualni teplotu vnitfniho prostoru ménice frekvence.
Tato hodnota je pouZita k odpojeni z divodu nadmérné teploty (E001), poruchové
hlaseni 1.1.
[-03] = Teplota motoru KTY: udava aktualni teplotu motoru pfi monitorovani pomoci teplotniho
gidla KTY.
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P740 [-01]

(23]

PZD bus in

(Procesni data Bus In)

S

0000 ... FFFF (hex)

Tento parametr informuje o
aktualnim Fidicim slovu a
zadanych hodnotach,
prenasenych pomoci
sbérnicovych systému.

Pro indikované hodnoty
musi byt v P509 vybran
sbérnicovy systém.

Normovani: 8.7
"Standardizace Z&danych /
skute¢nych hodnot"

[-01] = Ridici slovo

Ridici slovo, zdroj z P509.

[-02] = Zadana hodnota 1
(P510/1)
[-03] = Zadana hodnota 2
(P51011)
[-04] = Z&adana hodnota 3
(P510/1)
[-05] = Zadana hodnota 4
(P510/1)
[-06] = Zadana hodnota 5
(P510/1)

Data zadané hodnoty z hlavni
Zadané hodnoty (P510 [-01]).

[-07] = Vysl.stav InBit P480

Udana hodnota pfedstavuje
vS8echny zdroje Bus In Bit s
operaci ,nebo".

[-08] = Parametr data In 1
[-09] = Parametr data In 2
[-10] = Parametr data In 3
[-11] = Parametr data In 4
[-12] = Parametr data In 5

Data pfi pfenosu parametru:
Identifikace pfikazu (AK), €islo
parametru (PNU), index (IND),
hodnota parametru (PWE1/2)

[-13] = Zadana hodnota 1
(P510/2)
[-14] = Z&adana hodnota 2
(P510/2)
[-15] = Zadana hodnota 3
(P510/2)
[-16] = Zadana hodnota 4
(P510/2)
[-17] = Z&dana hodnota 5
(P510/2)

Data zadané hodnoty z hodnoty
fidici funkce (Broadcast), kdyz
P509=9/10 (P510 [-02])

[-18] = Ridici slovo PLC

Ridici slovo, zdroj PLC

[-19] = Zadana hodnota 1 PLC
[-20] = Zadana hodnota 2 PLC
[-21] = Zadana hodnota 3 PLC
[-22] = Zadana hodnota 4 PLC
[-23] = Zadana hodnota 5 PLC

Data zadané hodnoty z PLC.
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P741 [-01]

(23]

PZD bus out

(Procesni data Bus Out)

S

0000 ... FFFF (hex)

Tento parametr informuje o
aktualnim stavovém slovu a
skute€nych hodnotach,
prenasenych pomoci
sbérnicovych systému.

Normovani: 8.7

"Standardizace Z&danych /
skute&nych hodnot"

[-01] = Stavové slovo

Stavove slovo, zdroj z
P509.

[-02] = Skute¢na hodnota 1 (P543 [-01])
[-03] = Skute¢na hodnota 2 (P543 [-02])
[-04] = Skute¢na hodnota 3 (P543 [-03])
[-05] = Skute¢na hodnota 4 (P543 [-04])
[-06] = Skute¢na hodnota 5 (P543 [-05])

[-07] = Vysl. stav OutBit P481

Udana hodnota
pfedstavuje vSechny
zdroje Bus Out Bit s
operaci ,nebo".

[-08] = Parametr data Out 1
[-09] = Parametr data Out 2
[-10] = Parametr data Out 3
[-11] = Parametr data Out 4
[-12] = Parametr data Out 5

Data pfi pfenosu
parametr(.

[-13] = Skute€na hodnota 1 Master
[-14] = Skute¢na hodnota 2 Master
[-15] = Skute¢na hodnota 3 Master
[-16] = Skute¢na hodnota 4 Master
[-17] = Skute¢na hodnota 5 Master

Skute¢na hodnota
funkce Master
P502 / P503.

[-18] = Stavové slovo PLC

Stavove slovo pfes PLC

[-19] = Skute¢na hodnota 1 PLC
[-20] = Skute¢na hodnota 2 PLC
[-21] = Skute¢na hodnota 3 PLC
[-22] = Skute¢na hodnota 4 PLC
[-23] = Skute¢na hodnota 5 PLC

Data skute¢né hodnoty
pres PLC

Verze databanky

P742 ) S
(Verze databaze)
0...9999 Udaj interni verze databaze ménige frekvence.
P743 Typ ménice
(Typ ménice)
0,00 ... 250,00 Udaj vykonu ménige v kW, napF. ,1.50“ = méni¢ frekvence se jmenovitym vykonem 1,5 kW.
P744 Vybava

(Stuperi vybavy)

0000 ... FFFF (hex)

V tomto parametru je zobrazeno zvlastni provedeni, integrované v ménici frekvence. Indikace se
provadi v hexadecimalnim kédu (SimpleBox, ControlBox, Bussystem).

PFi poziti ParametrBoxu je indikace provedena v textové formé.

SK 500E ... 515E = 0000 SK 530E ... 535E
SK 520E = 0101 SK 540E ... 545E

= 0201
= 0301

P745

Verze prislusenstvi
(Verze konstrukénich skupin)

-3276.8 ... 3276,8

Stav provedeni (verze softwaru) rozhrani (SK TU3-xxx), ale pouze pokud je k dispozici viastni
procesor, tedy ne pro SK TU3-CTR.

PFi technickych dotazech prosim zaznamenejte toto Cislo.
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P746

Stav prislusenstvi
(Stav konstrukcnich skupin)

S

0000 ... FFFF (hex)

Udava aktualni stav (pfipravenost, poruchy, komunikace) rozhrani (SK TU3-xxx), ale pouze pokud
je k dispozici vlastni procesor, tedy ne pro SK TU3-CTR.

Detaily ke kédim si prosim zjistéte z prislusné prirucky ke sbérnici. V zavislosti konkrétnim

modulu jsou zobrazeny rozdilné obsahy.

P747 Rozsah napéti ménice
(Rozsah napéti ménice)
0..3 Udava rozsah sitového napéti, které je pro tento pfistroj specifikovan.
0=100...120V 1 =200...240V 2 =380...480V 3 =400...500V
P748 [-01]
Stav CANopen od SK 520E S
[-03] (Stav CANopen)

0000 ... FFFF (hex)

[-01] = Stav CANbus/CANopen

Bit 0 = Napajeci napéti shérnice 24V

Bit 1 = CANbus ve stavu “Bus Warning”

Bit 2 = CANbus ve stavu “Bus Off”

Bit 3 = Systembus — BusBG online
(Modul sbérnice, napf.: SK xU4-PBR)

Bit 4 = Systembus — Modul 1 online
(Modul I/O, napf.: SK xU4-IOE)

Bit 5 = Systembus — Modul 2 online
(Konstrukéni skupina I/O, napf.:

SK xU4-I0OE)

Bit 6 = Protokol modulu CAN je

0 = CAN nebo 1 = CANopen

Bit 7 = volny

Bit 8 = odeslana ,Bootsup Message*

Bit 9 = CANopen NMT State

Bit 10 = CANopen NMT State

Bit 11 ... 15 = volny

CANopen NMT State | Bit 10 | Bit9
zastaveno = 0 0
pfiprava = 0 1
provoz = 1 0

[-02] = rezervovano

[-03] = rezervovano

Statistika nadproudu

P750 > S
(Statistika nadproudu)

0...9999 Pocet hlaseni nadproudu béhem doby provozu P714.

P751 Statl§tlk? pvrgpetl S
(Statistika pfepéti)

0...9999 Pocet hlaseni prepéti béhem doby provozu P714.

. en res

P752 Stapsﬁka sit .9!1yba S
(Statistika poruch sité)

0...9999 Pocet poruch sité béhem doby provozu P714.

P753 Statl§tlk? r)vrghratl S
(Statistika pfehrati)

0...9999 Pocet poruch v dusledku nadmérné teploty béhem doby provozu P714.
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P754 Stat. ;trat? param.e s
(Statistika ztraty parametrtl)

0...9999 Pocet ztrat parametrd béhem doby provozu P714.

P755 Stat. §ystem.chyba S
(Statistika systémovych poruch)

0...9999 Pocet systémovych poruch béhem doby provozu P714.

P756 Stat. Tlmeout S
(Statistika Time Out)

0...9999 Pocet Time Out poruch béhem doby provozu P714.

P757 Stat. gxtgrnl .chlyba s
(Statistika zakaznickych chyb)

0...9999 Pocet chyb zakaznického watchdog béhem doby provozu P714.

P799 [-01]

Prov.hod.posl.poruch
(Hodiny provozu od posledni poruchy 1...5)

(03]

0,1 ... h Tento parametr udava stav pocitadla hodin provozu (P714), v momenté pfislusné posledni
poruchy. Index 01...05 odpovidé posledni poruse 1...5.
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6 HIaseni k provoznimu stavu

Pfistroj a technologické konstrukéni skupiny generuji pfi odchylkach od normalniho provozniho stavu
pfislusné hlaseni. Pfitom se rozliSuje mezi vystraznym hlasenim a hlasenim poruchy. Pokud je pfistroj
v ,Blokovani zapnuti“, mize byt proto udana pfi€ina.

HlaSeni, generovana pro pristroj jsou zobrazena v pfisluSném poli parametru (P700). Zobrazeni
hlaSeni pro technologické boxy je popsano v pfisludnych dodateCnych navodech popf. datovych
listech pfFislusnych konstrukénich skupin.

Blokovani zapnuti

Je-li pfistroj ve stavu ,Nepfipraven® popf. ,Blokovani zapnuti“, nasleduje zobrazeni pfi€iny v tfetim poli
parametru (P700).

Zobrazeni je mozné pouze se softwarem NORD CON popf. s ParameterBoxem.

Vystrazna hlaseni

Vystrazna hlaseni jsou generovana, jakmile je dosazena definovana mez, ktera ale jeS$té nevede k
vypnuti pfistroje. Tato hlaseni Ize zobrazit pomoci prvku-pole [-02] v parametru (P700) tak dlouho, az

jiz bud pfi€ina pro vystrahu jiZ neni aktualni, nebo pfistroj s hladenim poruchy pfesel do poruchy.
Hlaseni poruchy

Poruchy vedou k vypnuti pfistroje, aby se vylou€ilo jeho poSkozeni.

Existuji nasledujici moznosti k vraceni hlaseni poruchy na plvodni stav (potvrzeni):

+ vypnutim sité a novym zapnutim,

» pomoci pfislusné naprogramovaného digitalniho vstupu (P420),

» vypnutim ,Uvolnéni“ u pfistroje (pokud neni pro potvrzeni naprogramovan Zadny digitalni vstup),
* potvrzenim sbérnice nebo

+ pomoci (P506) automatického potvrzeni poruchy.

6.1 Zobrazeni hlaseni

LED indikace

Stav pfistroje je signalizovan integrovanymi a v expedi¢nim stavu zvnéjsku viditelnymi stavovymi LED
diodami. Podle typu pfistroje se pfitom jedna o dvoubarevné LED diody (DS = DeviceState) nebo dvé
jednobarevné LED diody (DS DeviceState a DE = DeviceError).

Vyznam: Zelena signalizuje pfipravenost a pfitomnost sitového napéti. Za povozu je
zrychlujicim se kddovanym blikanim indikovan stupen pfetiZzeni na vystupu pfistroje.
Cervena signalizuje nevyfizenou poruchu tim, Ze LED dioda blika frekvenci,
odpovidajici Ciselnému kodu poruchy. Pomoci tohoto kddovaného blikani jsou
indikovany skupiny poruch (napf.: EO03 = 3x bliknuti).
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SimpleBox / ControlBox - Indikace

SimpleBox / ControlBox udavaji poruchu svym g&islem a pfed nim umisténym ,E“. Dodate¢né Ize
aktualni poruchu zobrazit v prvku pole [-01] parametru (P700). Posledni hladeni poruchy jsou uloZena
v parametru P701. Dal$i informace k stavu pfistroje v okamziku poruchy lze zjistit v parametrech P702
az P706 / P799.

Neni-li jiz pfi€ina poruchy k dispozici, blika indikace poruchy v SimpleBox / ControlBox a Ize ji potvrdit
tlaitkem Enter.

Vystrazna hlaseni jsou naproti tomu zobrazena s prediazenym ,C“ (,Cxxx“) a nelze je potvrdit. Zmizi
automaticky, pokud jiZ pro né neexistuje pFi¢ina nebo pokud pfistroj pfeSel do stavu ,Porucha“. Pfi
vyskytu vystrahy b&€hem parametrizace je zobrazeni hldSeni potlaceno.

V prvku pole [-02] parametru (P700) Ize aktualni hlaseni zobrazit kdykoliv a v detailu.

Duvod pro existujici blokovani zapnuti neni pomoci SimpleBox / ControlBox mozno zobrazit.

ParameterBox — Indikace

V ParameterBoxu je realizovano zobrazeni hladeni vysvétlujicim textem.

6.2 Hlaseni

Poruchova hlaseni

Udaj na
Simple-

ControlBoxu

Skupina Detail v

Porucha
Text v ParameterBoxu

Pricina
e Odstranéni

P700 [-01] /
P701
E001 1.0 Prehrati ménice Kontrola teploty ménice
,Nadmérna teplota ménice" Vysledky méfeni jsou mimo pfipustny teplotni rozsah, tzn.
(chladi¢ ménice) porucha se spousti pfi nedosazeni pfipustné spodni teplotni
meze popf. pfekro€eni pfipustné horni teplotni meze.
« V zavislosti na pficiné: Snizte popf. zvyste okolni
1.1 Prehrati FM interni teplotu
»Prehrati FM interni® + Zkontrolujte ventilator ménice / ventilaci sk¥Fing
(vnitfni prostor ménice) «  Zkontrolujte znegisténi ménice
E002 2.0 Prehrati motoru PTC Teplotni ¢idlo motoru (termistor) vybavilo
JPrehrati motoru PTC* - Snizte zatizeni motoru
« Zvyste otacky motoru
« Pouzijte externi ventilator
21 Prehrati motoru I*t Aktivovano I°t motoru (vypoctena nadmeérna teplota motoru)
,Nadmérna teplota motoru I*t* « Snizte zatizeni motoru
« Zvyste otacky motoru
Pouze kdyz je naprogramovan
’t motor (P535).
22 Prehrati externiho brzdného | Hlida¢ teploty (napf. brzdny odpor) vybavil
odporu - Digitalni vstup je v trovni L
»Prehrati externiho brzdného - Zkontrolujte pfipojeni, teplotni &idlo
odporu
Aktivace digitalniho vstupu
(P420[...])={13}
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E003 3.0 Nadproud mez I’t Stidag: Mez I’t reagovala, napf. > 1,5 x |, za 60s (viz také
P504)

» Trvalé pretizeni na vystupu FM

+ Eventudlné porucha snimace otacek (rozliseni,
defekt, pfipojeni)

3.1 Nadproud chopper I’t Chopper: Mez 1°t reagovala, dosazena 1,5-nasobna hodnota
za 60s (viz také P554, pokud k dispozici, jakoz i P555,
P556, P557)
« Zamezte pretizeni brzdného odporu
3.2 Nadproud IGBT Derating (redukce vykonu)
Hlidani 125% *  125% nadproud za 50ms

*  Proud brzdného chopperu pfili§ vysoky
* U pohona ventilatord: Zapnéte Letmy start (P520)

3.3 Nadproud IGBT flink Derating (redukce vykonu)
Hlidani 150% * 150% nadproud
*  Proud brzdného chopperu pfili§ vysoky

E004 4.0 Nadproud modulu Poruchovy signal od modulu (kratkodobé)

» Zkrat nebo zemni spojeni na vystupu FM

* Motorovy kabel je pfili§ dlouhy

« PouZijte externi vystupni tlumivku

* Brzdny odpor defektni nebo s nizkou hodnotou
= Nevypinejte P537!

Casty vyskyt této poruchy muze vést ke znaénému
zkraceni zivotnosti nebo az ke zni¢eni pfistroje.

4.1 Méreni nadproudu P537 (Pulzni odpojeni) bylo dosazeno 3x béhem 50 ms
,Méreni nadproudu” (mozné pouze pokud jsou P112 a P536 vypnuté)

* meénic je pretizen
« Pohon ma tézky chod, poddimenzovan,

* Rampy (P102/P103) pfili§ pfikré — Prodluzte délku
ramp

« Zkontrolujte motorova data (P201 ... P209)

E005 5.0 Prepéti meziobvodu Napéti meziobvodu je pfilis vysoké
* Prodluzte brzdnou dobu (P103)

» Eventualné nastavte vypinaci rezim (P108) se
zpozdénim (ne u zdvihovych aplikaci)

* Prodluzte dobu rychlého zastaveni (P426)

* Kmitani otacek (napfiklad vy$Simi setrvaénymi
hmotami) > popf. nastavte skalarni charakteristiku
U/f (P211, P212)

Pristroje s brzdnym chopperem:

* Odbourejte zpé&tné akumulovanou energii pomoci
brzdného odporu

» Zkontrolujte funkci pfipojeného brzdného odporu
(pfelomeni kabelu)

* Hodnota pfipojeného brzdného odporu pfilis vysoka

51 Prepéti sité Sitové napéti je prilis vysoké
« Viz technické udaje ([ ¢ast 7)

E006 6.0 Porucha nabijeni Napéti meziobvodu je pfili§ nizké
- Sitové napéti je prilis nizké
+ viz. technicka data
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6.1 Podpéti sité Sitové napéti je pfilis nizké
* viz. technicka data
EO007 7.0 Vypadek faze sité Porucha na strané sitové pfipojky
» Jedna sitova faze neni pfipojena
« Sit je nesymetricka
E008 8.0 Ztrata parametrt Porucha v datech EEPROM

(EEPROM - Pfekrocena
maximalni hodnota)

* Verze software ulozeného souboru dat se nehodi k
verzi software FM.

UPOZORNENI Chybné parametry jsou nahrany
automaticky znovu (tovarni nastaveni).

« Poruchy EMC (viz také E020)

8.1 Nespravny typ ménice +  EEPROM defektni

8.2 Externi porucha kopirovani + Zkontrolujte spravné dosednuti ControlBoxu
(ControlBox) « ControlBox EEPROM defektni (P550 = 1)

8.3 Porucha EEPROM KSE Stupen vybavy ménice frekvence neni spravné

(Chybna identifikace
zékaznického rozhrani (KSE

identifikovan.
« Vypnéte a opét zapnéte sitové napéti.

vybaveni))
8.4 Interni porucha EEPROM
(Nespravna verze databanky)
8.5 EEPROM neidentifikovana
8.6 Pouzita kopie EEPROM
8.7 Kopie EEPROM rozdilna
8.8. EEPROM je prazdna
8.9 EEP. Ctribox pfilis maly « EEPROM ControlBoxu pfili§ malé, aby mohla

kompletné ulozit soubor dat ménice frekvence

E009 - Indikace v ParameterBoxu Porucha ControlBoxu / Porucha SimpleBoxu
odpada Sbérnice SPI — BUS je poskozena, ControlBox / SimpleBox
neni aktivovan

« Zkontrolujte spravné dosednuti ControlBoxu
« Zkontrolujte spravnou kabelaz SimpleBoxu
« Vypnéte a opét zapnéte sitové napéti.

EO010 10.0 Bus Time-Out Doba vypadku telegramu / Bus off 24V int. CANbus
« Chybny pfenos dat. Zkontrolujte P513.
» Zkontrolujte externi propojeni sbérnice.
»  Zkontrolujte prabéh programu protokolu sbérnice.
*  Zkontrolujte Bus-Master.
» Zkontrolujte napajeni 24V interni sbérnice

CAN/CANopen.
* Porucha Nodeguarding (interni CANopen)
* Porucha Bus Off (interni CANbus)
10.2 Bus Time Out prisluSenstvi Doba vypadku telegramu modulu sbérnice

» PrFenos telegramu je chybny.
* Zkontrolujte externi propojeni.
»  Zkontrolujte prabéh programu protokolu sbérnice.
* Zkontrolujte Bus-Master.
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10.4 Porucha inicializace Porucha inicializace modulu sbérnice
» Zkontrolujte napajeni modulu sbérnice.
» Poloha spinace DIP pfipojené rozsifovaci I/O modulu
chybné
* Zkontrolujte P746
* Modul sbérnice neni spravné nasazen
10.1 Porucha systému Porucha systému modulu shérnice
103 | « Dalsi detaily najdete pislusném dodateéném navodu
____________________ sbérnice.
105 I/O rozsiteni:
10.6 + Chybné méreni vstupnich napéti popf. nedefinované
"""""""""" poskytnuti vystupnich napéti v dusledku poruchy ve
10.7 vyrobé referenéniho napéti
» Zkrat v analogovém vystupu
10.8 Porucha pfrislusenstvi Porucha komunikace externiho modulu
» Porucha spojeni/Porucha externiho modulu
« Kratkodobé preruseni (< 1 s) napajeni 24 V interni
sbérnice CAN/CANopen
10.9 Chybi modul/P120 Modul zaneseny v parametru P120 neni k dispozici.
« Zkontrolujte pfipoje
EO011 11.0 Zakaznické rozhrani Porucha pfevodniku analog — digital
* Interni zakaznické rozhrani (interni datova sbérnice)
vadnd nebo ru$eno ruivym vyzafovanim (EMC).
« Zkontrolujte pfipojeni svorek Fizeni z hlediska
zkratu.
« Minimalizujte EMC ruseni oddélenym poloZenim
fidicich a vykonovych kabelU.
+ P¥istroje a stinéni velmi dobfe uzemnéte.

E012 12.0 Externi watchdog Funkce Watchdog je zvolena na digitalnim vstupu a impuls
na pfislusném digitalnim vstupu byl nepfitomny déle, nez je
doba, udana v parametru P460 >Cas Watchdog<.

- Zkontrolujte pfipoje
« Zkontrolujte nastaveni P460
121 Motoricka mez Motoricka mez vypnuti (P534 [-01]) vypnula.
»,Motorickd mez vypnuti“ * Snizte zatizeni motoru
- Nastavte vysSi hodnotu v (P534 [-01])
12.2 Generatoricka mez Motoricka mez vypnuti (P534 [-02]) vypnula.
»,Generatoricka mez vypnuti* * Snizte zatizeni motoru
- Nastavte vyssi hodnotu v (P534 [-02])
12.5 Meze zatizeni Vypnuti vzhledem k pfekro€eni nebo nedosazeni
pripustnych zatézovych to¢ivych momentl ((P525) ...
(P529)) béhem &asu, nastaveného v (P528).
» Pfizpusobte zatizeni
«  Zménte mezni hodnoty ((P525) ... (P527))
« ZvySte dobu zpozdéni (P528)
« Zménte rezim kontroly (P529)
12.8 Analog-In.Minimum Vypnuti vzhledem k nedosazeni hodnoty pfifazeni 0%
(P402) pfi nastaveni (P401) ,0-10V s poruchovym vypnutim
1% popf. ,,...2“
12.9 Analog-In.Maximum Vypnuti vzhledem k pfekroeni hodnoty pfifazeni 100%

(P403) pfi nastaveni (P401) ,,0-10V s poruchovym vypnutim
1% popt. ,,...2°
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E013 13.0 Porucha snimace otacek Chybéjici signaly ze snimace otacek
« Zkontrolujte 5V Sense, pokud je k dispozici
« Zkontrolujte napajeci napéti snimace
13.1 Vle€na porucha otacek Byla dosazena mez vle¢né poruchy
,Vle¢na porucha otacek” « Zvyste hodnotu nastaveni v P327
13.2 Kontrola vypnuti Kontrola vypnuti pfi vie€né poruse reagovala, motor nemohl
sledovat pozadovanou hodnotu.
« Zkontrolujte motorova data P201-P209! (dulezité
pro regulator proudu)
« Zkontrolujte zapojeni motoru
« Zkontrolujte v servo-rezimu nastaveni snimace
P300 a nasledujici
« Zvyste nastavenou hodnotu pro mez momentu
v P112
« ZvySte nastavenou hodnotu pro mez proudu v
P536
« Zkontrolujte brzdnou dobu P103 a eventualné ji
prodluzte
13.5 rezervovano Poruchové hlaseni pro POSICON - viz dodate¢ny navod
13.6 rezervovano Poruchové hlaseni pro POSICON - viz dodate¢ny navod
EO014 - | rezervovano | Poruchové hlaseni pro POSICON - viz dodateény navod
E015 - | rezervovano |
E016 16.0 Fazova chyba motoru Jedna motorova faze neni pfipojena.
« Zkontrolujte P539
- Zkontrolujte pfipojeni motoru
16.1 Kontrola magnetizaéniho V okamziku zabéru nebylo dosazeno potfebného
proudu magnetiza¢niho proudu.
~Kontrola magnetizac¢niho - Zkontrolujte P539
proudu” . L
« Zkontrolujte pfipojeni motoru
EO017 17.0 Porucha zakaznického * Porucha EMC
rozhrani +  Chybéjici konstrukéni dil
E018 18.0 rezervovano Poruchové hlaseni pro ,bezpeéné pulzni odpojeni® > viz
dodate¢ny navod
E019 19.0 Identifikace parametru Automaticka identifikace pfipojeného motoru se nezdafila
Jldentifikace parametr(* »  Zkontrolujte pfipojeni motoru
19.1 Nespravné zapojeni hvézda / « Zkontrolujte pfednastavena data motoru

trojuhelnik

,Spatné zadané spojeni
hvézda / trojuhelnik“

(P201...P209)

* PMSM - CFC-Closed-Loop provoz: Poloha rotoru
motoru vztazena k Inkrementalnimu vysilaci neni
spravna. Zjistéte polohu rotoru (prvni spusténi po

X

LZapnuti sité“ pouze pfi zastaveném motoru) (P330)
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E020 20.0 rezervovano
E021 201 Watchdog
20.2 Stack Overflow
20.3 Stack Underflow
20.4 Undefined Opcode
20.5 Protected Instruct.
,Protected Instruction”
20.6 lllegal Word Access
207 lllegal Inst. Access Eﬁéémova' chyba pfi béhu programu, vyvolana poruchami
lilegal Instruction Access” + Respektujte smémice pro pfipojeni
20.8 Porucha programové paméti * Pouzijte pfidavny externi sitovy filtr
»Porucha programové paméti* + Pfistroj fadné uzemnéte
(Porucha EEPROM)
20.9 Dual-Ported RAM
21.0 Porucha NMI
(neni hardwarem pouzito)
211 Porucha PLL
21.2 Porucha ADU ,Overrun®
213 Porucha PMI ,Access Error*
214 Userstack Overflow
E022 --- rezervovano Poruchové hlaseni pro PLC -> viz dodatecny navod
BU 0550
E023 - rezervovano Poruchové hlaseni pro PLC = viz dodate¢ny navod
BU 0550
E024 - rezervovano Poruchové hlaseni pro PLC = viz dodate¢ny navod
BU 0550
E025 - rezervovano Poruchové hladSeni pro POSICON - viz dodate¢ny navod

BU 0505 CZ-1516

167


http://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_59584.jsp
http://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_59584.jsp
http://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_59584.jsp

SK 54xE — Priru¢ka ménice frekvence

DRIVESYSTEMS

Vystrazna hlaseni

Udaj na
Simple-
ControlBoxu

Skupina Detail v
P700 [-02]

Vystraha
Text v ParameterBoxu

Pricina
e Odstranéni

C001 1.0

Prehrati ménice
LPrehrati ménice"
(chladi¢ ménice)

Kontrola teploty ménice

Vystraha, dosazena pfipustna mezni teplota.
« Snizte okolni teplotu
« Zkontrolujte ventilator ménice / ventilaci sk¥iné
« Zkontrolujte znecisténi ménice

C002 2.0 Prehrati motoru PTC Vystraha teplotniho &idla motoru (dosazena vypinaci mez)
~Prehfati motoru PTC* « Snizte zatiZzeni motoru
« Zvyste otacky motoru
- Pouzijte externi ventilator
21 Prehrati motoru It Vystraha: 12t kontrola motoru (dosazeni 1,3-nasobku
Prehrati motoru 12t“ jmenovitého proudu pro ¢asovou periodu, udanou v (P535))
« SniZte zatizeni motoru
Pouze kdyZ je naprogramovan « Zvyste otacky motoru
’t motor (P535).
2.2 Prehrati externiho brzdného | Vystraha: Hlidac teploty (volitelné pfislusenstvi brzdného
odporu odporu) reagoval
LPrehrati externiho brzdného » Digitalni vstup je v drovni L
odporu*
Nadmérna teplota u digitalniho
vstupu (P420 [...])={13}
C003 3.0 Nadproud mez It Vystraha: Stfidag: Mez I’t reagovala, napf. > 1,3 x |, za 60s
(viz také P504)
« Trvalé pfetizeni na vystupu FM
31 Nadproud chopperu I’t Vystraha: Mez 1’ pro brzdny chopper reagovala, dosaZzena
1,3-nasobna hodnota za 60s (viz také P554, pokud k
dispozici, jakoz i P555, P556, P557)
- Zamezte pretizeni brzdného odporu
35 Mez momentového proudu Vystraha: Dosazena mez momentového proudu
« Zkontrolujte (P112)
3.6 Proudova mez Vystraha: Dosazena proudova mez
« Zkontrolujte (P536)
C004 41 Méreni nadproudu Vystraha: Pulzni odpojeni je aktivni

~Méreni nadproudu“

Je dosazeno mezni hodnoty pro aktivaci pulzniho odpojeni
(P537) (mozno pouze, pokud jsou P112 a P536 vypnuty)

*  FMje pretizen

* Pohon ma tézky chod, popfF. je poddimenzovan

* Rampy (P102/P103) pfili§ pfikré — prodluzte dobu
rozbéhu / dobéhu

« Zkontrolujte motorova data (P201 ... P209)
« Vypnéte kompenzaci skluzu (P212)
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€008 8.0 Ztrata parametru Vystraha: Jedno z cyklicky ukladanych hlaSeni jako
napf. Provozni hodiny nebo Doba pouZiti nebylo mozno
Uspésné ulozit.
Vystraha zmizi, jakmile je ulozeni opét Uspésné provedeno.
C012 121 Motoricka mez Vystraha: Bylo pfekro¢eno 80 % motorické meze vypnuti
»,Motoricka mez vypnuti“ (P534 [-01]).
* Snizte zatizeni motoru
- Nastavte vySSi hodnotu v (P534 [-01])
12.2 Generatoricka mez Vystraha: Bylo pfekro¢eno 80 % motorické meze vypnuti
»,Generatoricka mez vypnuti* (P534 [-02]).
* Snizte zatizeni motoru
- Nastavte vyssi hodnotu v (P534 [-02])
12.5 Monitor zatizeni Vystraha vzhledem k prekroceni nebo nedosazeni

pfipustnych zatézovych krouticich momentt ((P525) ...
(P529)) béhem poloviny ¢asu, nastaveného v (P528).

» Pfizpusobte zatizeni
« Zménte mezni hodnoty ((P525) ... (P527))
« Zvyste dobu zpozdéni (P528)
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Hlaseni blokovani zapnuti

Udaj na

SimpleBoxu
ControlBoxu

Skupina Detail v

P700 [-03] /
P701

Davod
Text v ParameterBoxu

Pric¢ina
¢ Odstranéni

1000

0.1

Blokovani napéti 10

Vstup (P420 / P480) nastaveny pomoci funkce ,Blokovat
napéti“ je nastaven na low

* Nastavte vstup na ,high*
Zkontrolujte signalni vedeni (lom kabelu)

0.2

Rychlé zastaveni |10

Vstup (P420 / P480) nastaveny pomoci funkce ,Rychlé
zastaveni* je nastaven na low

* Nastavte vstup na ,high*
Zkontrolujte signalni vedeni (lom kabelu)

0.3

Blokovani napéti ze sbérnice

« Sbérnicovy provoz (P509): Ridici slovo Bit 1 je ,low"

0.4

Rychlé zastaveni ze sbérnice

+  Sbérnicovy provoz (P509): Ridici slovo Bit 2 je ,low"

0.5

Uvolnéni pfi startu

Povel k béhu (fidici slovo, Dig 10 nebo Bus 10) pfitomen jiz
béhem inicializacni faze (po ,ZAPNUTI" sité, popf.
LZAPNUTI fidiciho napéti). Nebo elektrické faze chybi.
+ Udélte povel k b&hu az po ukonéeni inicializace (tzn.
kdyz je pfistroj pfipraven)
» Aktivujte ,Automaticky rozbéh” (P428)

0.6-0.7

rezervovano

Informaéni hldSeni pro PLC - viz dodate¢ny navod

0.8

Vpravo zablokovano

0.9

Vlevo zablokovano

Blokovani zapnuti s odpojenim ménice aktivovano:

P540 nebo pomoci ,Béh vpravo zablokovat” (P420 = 31, 73)
popf. ,Béh vievo zablokovat” (P420 = 32, 74),

Méni¢ frekvence prechazi do stavu ,Pfipraven k zapnuti*.

1006

6.0

Porucha nabijeni

Nabijeci relé nepfitazeno, protoze
» Napéti sité/ meziobvodu je pfili§ nizké
«  Vypadlé sitové napéti
« Evakuaéni jizda aktivni ((P420) / (P480))

1011

Analogovy Stop

Je-li analogovy vstup ménice frekvence / pfipojeného
rozsifeni 10 konfigurovan na identifikaci lomu dratu (signal
2-10V nebo signal 4-20mA), pfechazi ménic frekvence do
stavu ,Nepfipraven k zapnuti“, pokud hodnota analogového
signalu klesne pod 1 V popf. 2 mA.

K tomu dochazi také tehdy, kdyz je pfislusny analogovy
vstup parametrizovan na funkci ,,0“ (,zadna funkce®).

* Zkontrolujte pfipojeni

1014

14.4

rezervovano

Informacni hlaseni pro POSICON - viz dodate¢ny navod

1018

18.0

rezervovano

Informacni hlaseni pro funkci ,Bezpeény Stop“ - viz
dodate¢ny navod
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7 Technické udaje

7.1 VsSeobecné udaje SK 500E

Funkce

Specifikace

Vystupni frekvence

Pulzni frekvence

Typ. pFetizitelnost

Uginnost ménice frekvence
Izolaéni odpor

Okolni teplota

Skladovaci a pfepravni teplota
Dlouhodobé skladovani

Kryti

Max. vyska instalace v m.n.m.

Okolni podminky

Prodleva mezi pfipojenimi sit. napéti

Ochranna opatfeni proti
Regulace a fizeni

Kontrola teploty motoru

Rozhrani (integrovana)

Galvanické oddéleni

Pfipojovaci svorky

Ext. napajeci napéti
Ridici jednotka SK 5x5E

Zadani pozadované hodnoty
analogovy / PID vstup

Rozliseni pozadované hodnoty
analogové

Konstantnost pozadované hodnoty

Digitalni vstup

Ridici vystupy

Analogovy vystup

0,0...400,0 Hz

3,0 ... 16,0 kHz, standardni nastaveni= 6 kHz (od vel. 8 = 4 kHz)
redukce vykonu > 8 kHz u pfistroje 230 V, > 6 kHz u pfistroje 400 V

150 % pro 60 s, 200 % pro 3,5 s

vel. 1 —4: ca. 95 %, vel. 5—7: cca 97 %, od vel. 8: cca 98 %
>5MQ

0°C ... +40°C (S1-100 %),
-20°C ... +60/70°C
(Kapitola 9.1)

IP20

- do 1000 m: zadna redukce vykonu
- 1000...4000 m: redukce vykonu 1 % / 100 m,
* do 2000 m: Kategorie pfepéti 3
* do 4000 m: Kategorie prepéti 2, sitovy vstup: nutna prepétova ochrana
Transport (IEC 60721-3-2:) Vibrace: 2M1
Provoz (IEC 60721-3-3): Vibrace: 3M4;

60 s pro vSechny pfistroje v normalnim provoznim cyklu

0°C ... +50°C (S3-70 % 10 min)

Klima: 3K3;

Prehrati ménice frekvence Zkrat, Zemni spojeni,
Prepéti a podpéti Pretizeni

Bezsenzorové proudové vektorové fizeni (ISD), linearni U/f charakteristika
VFC open-loop, CFC open-loop, CFC closed-loop (od SK 520E)

I°t motor (UL pfipustny), PTC / bimetalovy spinac

RS 485 (USS) CANbus (mimo SK 50xE)
RS 232 (single slave) CANopen (mimo SK 50xE)
Modbus RTU

Ridici svorky (digitalni nebo analogové vstupy)

Detaily a utahovaci momenty Sroubovych svorek viz (Kapitola 2.9.4) und
(Kapitola 2.9.5).

Velikost 1 - 4: 18...30 V DC, = 800 mA
Velikost5-7:  24...30 V DC, 21000 mA
Velikost 8 - 11:  24...30 V DC, = 3000 mA

2x (od velikosti 5: -10 V...) 0...10 V, 0/4...20 mA, nastavitelny, digitélni7,5...30 V

10-bit vztazeno na rozsah méreni

analogova < 1 % digitalni < 0.02 %

5x (2,5V)7,5..30 V, Ri = (2,2 kQ2) 6,1 kQ, doba cyklu = 1...2 ms

+ od SK 520E: 2x 7,5...30 V, Ri = 6,1 kQ, doba cyklu = 1...2 ms

2x relé 28 VDC /230 VAC, 2 A (vystup 1/2 - K1/K2)

dodat. u SK 520E/530E/540E: 2x DOUT 15V, 20 mA popf.

dodat. u SK 535E/545E: 2x DOUT 18...30 V (podle VI), 20 mA, popf.
2x DOUT 18...30 V, 200 mA od vel. 5

(vystup 3/4 - DOUT1/2)

0 ... 10 V stupniovité rozsifitelny
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7.2 Elektricka data:
Nasledujici tabulky obsahuji m.j.. relevantni udaje dle UL certifikace.

Detaily k podminkam UL / cUL certifikace viz kapitola 1.7. Pouziti rychlejSich sitovych pojistek nez
udano je pfipustné.

Pouzitim sitové tlumivky je vstupni proud redukovan na cca hodnotu vystupniho proudu
(EJ) odstavec 2.7.1 "Tlumivky na strané sité").

7.2.1 Elektricka data 115V

Typ pristroje SK 5xxE...| -250-112- -370-112- -550-112- -750-112- -111-112-
1 1 1 1 1
Jmenovity Vykon motoru 230V 0,25 kW 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW 1,10 kW
(4-podlovy normalizovany motor) 240V A hp % hp % hp 1hp 1% hp
Sitové napéti 115V 1AC100...120V, £ 10 %, 47 ... 63 Hz
rms 89A 11,0A 13,1A 20,1 A 235A
Vstupni proud
FLA 89A 10,8 A 13,1A 20,1A 235A
Vystupni napéti 230V 3 AC 0 — 2-nasobek sitového napéti
rms 1,7A 22A 3,0A 40A 53A
Vystupni proud
FLA 1,7A 21A 3,0A 40A 53A
min. brzdny odpor PFisluSenstvi 240 Q 190 Q 140 Q 100 Q 75Q
Rozsah 3-16 kHz
Pulzni frekvence
Vyrobni nastaveni 6 kHz
Okolni teplota S1: 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C
S3 80 %, 10 min. 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C
S3 70 %, 10 min. 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C
Chlazeni volna konvekce
Hmotnost cca [kg] 1.4 1.8
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuceno)
setrvacné 10 A 16 A 16 A 25A 25A
Isc Y [A] Pojistky (AC) UL - pfipustné

5000
10 000
100 000

Trida (class)

2 J (600 V) | x 10A 13A 20 A 25 A 25A

=}

L CC,J,R, T, G, L (300V) X 10A 20 A 20 A 25 A 20 A
Bussmann LPJ- | x 10SP 13SP 20SP 25SP 25SP

8 (480 V) X 15A 15A 20 A 25A 20A

1) maximalni pfipustny zkratovy proud v siti
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7.2.2 Elektricka data 230 V

Upozornéni: Pole s idajem 2 hodnot (oddélené lomitkem):

* prvni hodnota plati pro 1-fazové napajeni
» druha hodnota plati pro 3-fazové napajeni

Typ pristroje SK 5xxE...| -250-323- -370-323- -550-323- -750-323-
Konstrukéni velikost 1 1 1 1
Jmenovity Vykon motoru 230V 0,25 kW 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW
(4-pdlovy normalizovany motor) 240 V '3 hp Y% hp % hp 1 hp
Sitové napéti 230V 1/3AC200...240V,+10 %, 47 ... 63 Hz
rms| 3,7/24A | 48/31A | 65/42A | 87/56A
Vstupni proud
FLA| 3,7/24A | 48/31A | 6,5/42A | 87/56A
Vystupni napéti 230V 3 AC 0 — sitové napéti
rms 1,7A 22A 3,0A 40A
Vystupni proud
FLA 1,7A 22A 29A 39A
min. brzdny odpor Pfislusenstvi 240 Q 190 140 Q 100 Q
Rozsah 3-16 kHz
Pulzni frekvence
Vyrobni nastaveni 6 kHz
Okolni teplota S1: 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C
S3 80 %, 10 min. 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C
S3 70 %, 10 min. 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C
Chlazeni volna konvekce
Hmotnost cca [kg] 1.6
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuceno)
setrvacné 6/6A 6/6A 10/6 A 10/6 A
Isc Y [A] Pojistky (AC) UL - pfipustné
o |10 | o
o | o
o |O|O
wl oo
— | O
Trida (class) Al
o J(600V) | x 4/25A 5/3,2A 7/45A 9/6A
>
L CC,J,R, T, G, L (300V) X 6/6A 6/6A 10/10 A 25/10 A
Bussmann LPJ- | x 4SP / 2.5SP | 5SP / 3.2SP | 7SP / 4.5SP | 9SP / 6SP
8 (480 V) X 5/5A 5/5A 10/10 A 10/10 A

1) maximalni pfipustny zkratovy proud v siti
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Upozornéni: Pole s udajem 2 hodnot (oddé&lené lomitkem):

* prvni hodnota plati pro 1-fazové napajeni
» druha hodnota plati pro 3-fazové napajeni

Typ pristroje SK 5xxE...| -111-323- -151-323- -221-323- -301-323- -401-323-
Konstrukéni velikost 2 2 2 3 3
(4-polovy normalizovany motor) 240V 1% hp 2 hp 3hp 4 hp 5 hp
1/3AC 3AC
Sitové napéti 230V
200...240V,+10 %, 47 ... 63 Hz
rms| 12,0/7,7A | 152/9,8 A | 19,6/13,3A 17,5 A 22,4 A
Vstupni proud
FLA| 12,0/7,7A | 152/9,8 A | 196/13,3A 17,5 A 22,4 A
Vystupni napéti 230V 3 AC 0 — sitové napéti
rms 55A 70A 95A 12,5A 16,0 A
Vystupni proud
FLA 54A 6,9 A 8,8/93A 12,3A 15,7 A
min. brzdny odpor PFisluSenstvi 75Q 62 Q 46 O 350 26 Q
Rozsah 3-16 kHz
Pulzni frekvence
Vyrobni nastaveni 6 kHz
Okolni teplota S1: 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C
S3 80 %, 10 min. 50 °C 50 °C 50 °C - -
S3 70 %, 10 min. 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C
Chlazeni Vzduchové chlazeni ventilatorem, fizené termostatem, spinaci meze: R
ON=57°C OFF=47°C
Hmotnost cca [kg] 2,0 2,7
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuceno)
setrvacné| 16 A/10A | 16 A/10A | 20A/16 A 20 A 25A
Isc 2 [A] Pojistky (AC) UL - pFipustné
oo |o
oo |o
o|O0O | O
nl oo
e

Trida (class)

2 J (600 V) | x 13/8A 17,5/10 A 20/15A 17,5 A 25 A

=}

w CC,J,R, T, G, L(300V) x| 30/10A 30/20 A 30/30A 30A 30A
Bussmann LPJ- | x 13SP / 8SP | 17.55P/10SP | 20SP / 15SP 17.5SP 25SP

8 (480 V) X 25/10A 25A 25A 25A 25A

1) kratky testovaci chod po pfipojeni sitového napéti (pfistroje SK 5x5: po pfipojeni fidiciho napéti)
2) maximalni pfipustny zkratovy proud v siti
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Typ pristroje SK 5xxE...| -551-323- -751-323- -112-323- -152-323- -182-323-
Konstrukéni velikost 5 5 6 7 7

Jmenovity Vykon motoru 230V 5,5 kW 7,5 kW 1 1,0 kW 15,0 kW 18,5 kW
(4-polovy normalizovany motor) 240V| T7%hp 10 hp 15 hp 20 hp 25 hp
Sitové napéti 230V 3AC200...240V,+10 %, 47 ... 63 Hz

rms 30,8 A 39,2A 64,4 A 84,0 A 102 A
Vstupni proud

FLA 30,8 A 39,2A 58,8 A 66,6 A 83,8 A
Vystupni napéti 230V 3 AC 0 — sitové napéti

rms 22,0A 28,0 A 46,0 A 60,0 A 73,0A
Vystupni proud

FLA 22 A 28 A 42 A 54 A 68 A
min. brzdny odpor PFisluSenstvi 19Q 14 Q 10 Q 7Q 6Q

Rozsah 3-16 kHz
Pulzni frekvence
Vyrobni nastaveni 6 kHz

Okolni teplota S1: 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C

S3 80 %, 10 min.

S3 70 %, 10 min.

Chlazeni

Vzduchové chlazeni ventilat

orem, fizené termostatem, spinaci meze: !

)

ON=57°C OFF=47°C
Hmotnost cca [kg] 8 10.3 15
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuceno)
setrvacné 35A 40 A 80 A 100 A 125 A
Isc 2 [A] Pojistky (AC) UL - pFipustné
oo |o
oo |o
o|O0O | O
wiwlo
[(e RN =)
Trida (class) -
0 (600V) | x 30 AY 40 AY 60 AY - -
=}
w CC, J,R, T (240 V) X 30 AY 40 AY 60 A”) - -
CC,J,R, T, G, L (300V) X - - - 100 A 100 A
Bussmann LPJ- | x| x 30SP 40SP 60SP - -
) (240 V) X 60 AY 60 AY 60 AY - -
(480 V) | x 60 AY 60 A 60 A”) - -
(480 V) X 100 A 100 A
1) kratky testovaci chod po pfipojeni sitového popf. fidiciho napéti
2) maximalni pfipustny zkratovy proud v siti
3) vhodné pro sitové napéti
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7.2.3 Elektricka data 400 V

Typ pristroje SK 5xxE...| -550-340- -750-340- -111-340- -151-340- -221-340-
Konstrukéni velikost 1 1 2 2 2
Jmenovity Vykon motoru 400V 0,55 kW 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW
(4-pdlovy normalizovany motor) 480V % hp 1 hp 1% hp 2 hp 3hp
Sitové napéti 400 V 3 AC 380 ... 480V, -20% / +10%, 47 ... 63 Hz
rms 24 A 3,2A 4,3 A 56 A 7,7 A
Vstupni proud
FLA 24 A 32A 4,3A 56 A 7,7 A
Vystupni napéti 400 V 3 AC 0 — sitové napéti
rms 1,7A 23A 3,1A 40A 55A
Vystupni proud
FLA 1,5A 21A 28A 3,6 A 49A
min. brzdny odpor PFisluSenstvi 390 Q 300 220 Q 180 Q 130 Q
Rozsah 3 - 16 kHz
Pulzni frekvence
Vyrobni nastaveni 6 kHz
Okolni teplota S1: 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C
S3 80 %, 10 min. 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C
S3 70 %, 10 min. 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C

Vzduchové chlazeni
ventilatorem, fizené
Chlazeni volna konvekce termostatem,
spinaci meze:
ON=57°C OFF=47°C

Hmotnost cca [kg] 1.6 1.8
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuceno)
setrvacné 6 A 6 A 6 A 6 A 10 A
Isc 2 [A] Pojistky (AC) UL - pFipustné

5000
10 000
100 000

Trida (class)

2 J (600 V) | x 25A 35A 45A 6 A 8A

=}

w CC,J,R, T, G, L (600V) X 6 A 6 A 10A 10A 10A
Bussmann LPJ- | x 2.5SP 3.5SP 4.5SP 6SP 8SP

8 (480 V) X 5A 5A 10A 10A 10A

1) kratky testovaci chod po pfipojeni sitového napéti (pfistroje SK 5x5: po pfipojeni fidiciho napéti)
2) maximalni pfipustny zkratovy proud v siti
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Typ pristroje SK 5xxE...| -301-340- -401-340- -551-340- -751-340-
Konstrukéni velikost 3 3 4 4
Jmenovity Vykon motoru 400V 3,0 kW 4,0 kW 5,5 kW 7,5 kW
(4-pdlovy normalizovany motor) 480V 4 hp 5 hp 7% hp 10 hp
Sitové napéti 400 V 3 AC 380 ... 480V, -20% / +10%, 47 ... 63 Hz
rms 10,5 A 13,3A 175A 224 A
Vstupni proud
FLA 10,5 A 13,3A 17,5A 22,4 A
Vystupni napéti 400 V 3 AC 0 — sitové napéti
rms 75A 9,5A 125A 16 A
Vystupni proud
FLA 6,7 A 8,5A 1A 14 A
min. brzdny odpor PFisluSenstvi 91Q 74 Q 60 Q 44 Q)
Rozsah 3 - 16 kHz
Pulzni frekvence
Vyrobni nastaveni 6 kHz
Okolni teplota S1: 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C
S3 80 %, 10 min. - - 50 °C 50 °C
S3 70 %, 10 min. 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C

Vzduchové chlazeni ventilatorem, fizené termostatem,

Chlazeni spinaci meze: R
ON=57°C OFF=47°C
Hmotnost cca [kg] 2,7 3.1
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuc¢eno)
setrvacné 16 A 16 A 20 A 25A
Isc 2 [A] Pojistky (AC) UL - pFipustné
oo |
oo
oo o
0w | o|o
— | O
Trida (class) =
2 J(B00V) | x 12A 15A 20A 25A
=]
L CC,J,R, T, G, L (600 V) X 25A 30A 30A 30 A
Bussmann LPJ- | x 12SP 15SP 20SP 25SP
8 (480 V) X 25A 25A 25A 25A

1) kratky testovaci chod po pfipojeni sitového napéti (pfistroje SK 5x5: po pfipojeni fidiciho napéti)

2) maximalni pfipustny zkratovy proud v siti
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Typ pristroje SK 5xxE...| -112-340- -152-340- -182-340- -222-340-
Konstrukéni velikost 5 5 6 6

(4-polovy normalizovany motor) 480V 15 hp 20 hp 25 hp 30 hp
Sitové napéti 400 V 3 AC 380 ... 480V, -20% / +10%, 47 ... 63 Hz

rms 33,6 A 43,4 A 53,2 A 64,4 A
Vstupni proud

FLA 29,4 A 37,8 A 476 A 56 A
Vystupni napéti 400 V 3 AC 0 — sitové napéti

rms 24 A 31A 38A 46 A
Vystupni proud

FLA 21A 27 A 34 A 40 A
min. brzdny odpor Prislusenstvi 29 Q 23Q 18 Q 15Q

Rozsah 3-16 kHz
Pulzni frekvence
Vyrobni nastaveni 6 kHz

Okolni teplota S1: 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C

S3 80 %, 10 min.

S3 70 %, 10 min.

Vzduchové chlazeni ventilatorem, fizené termostatem,

Chlazeni spinaci meze:
ON=57°C OFF=47°C
Hmotnost cca [kg] 8 10.3
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuceno)
setrvacné 35A 50 A 63 A 80 A
Isc 2 [A] Pojistky (AC) UL - pfipustné
o0 | O
o0 | o
oO|O O
n|lw o
[(e NN ]
Trida (class) -
0 (480V) | x 40 AY 50 AY 60 AY 60 A
=}
L CC,J,R, T (480V) X 40 AY 50 A% 60 A”) 60 AY
Bussmann LPJ- | x| x 30SP 40SP 60SP 60SP
a (480V) | x| x 60 AY 60 A”) 60 A”) 60 AY

1) kratky testovaci chod po pfipojeni sitového popf. fidiciho napéti

2) maximalni pfipustny zkratovy proud v siti

3) vhodné pro sitové napéti
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Typ pristroje SK 5xxE...| -302-340- -372-340- -452-340- -552-340- -752-340-
Konstrukéni velikost 7 7 8 8 9
Jmenovity Vykon motoru 400V 30,0 kW 37,0 kW 45,0 kW 55,0 kW 75,0 kW
(4-pdlovy normalizovany motor) 480V| 40hp 50 hp 60 hp 75 hp 100 hp
Sitové napéti 400 V 3 AC 380 ... 480V, -20% / +10%, 47 ... 63 Hz
rms 84 A 105 A 126 A 154 A 210 A
Vstupni proud
FLA 64.1 A 80 A 108 A 134 A 174 A
Vystupni napéti 400 V 3 AC 0 — sitové napéti
rms 60 A 75 A 90 A 110 A 150 A
Vystupni proud
FLA 52 A 68 A 77 A 96 A 124 A
min. brzdny odpor PFisluSenstvi 9Q 9Q 8Q 8Q 6 Q
Rozsah 3 - 16 kHz 3 -8kHz
Pulzni frekvence
Vyrobni nastaveni 6 kHz 4 kHz
Okolni teplota S1: 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C
S3 80 %, 10 min. - - - - -
S370 %, 10 min. - - - - -

Vzduchové chlazeni ventilatorem, fizené termostatem,

spinaci meze: g

Chlazeni
ON=57°C OFF=47°C ON=56°C OFF=52°C
Ventilator s regulaci otacek mezi 47°C (52°C) a cca 70°C ?
Hmotnost cca [kg] 16 20 25
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuceno)
setrvacné 100 A 125 A 160 A 160 A 224 A
Isc ¥ [A] Pojistky (AC) UL - pfipustné
o|lo|o
oSS
o|o|S
o|w|o
— | ©|O
Trida (class) -
oS RK5 (480V) | x - - 125 A 150 A 200 A
=}
L CC,J,R, T, G, L (600 V) X 100 A 100 A 125 A 150 A 200 A
8 (480V) | x| x - - 125 A 150 A 200 A
(480 V) X 100 A 100 A - - -
1)  kratky testovaci chod po pfipojeni sitového popf. fidiciho napéti
2) v pfipadé pretizeni ménice frekvence jsou otacky ventilatord - nezavisle na skute¢né teploté pfistroje - nastaveny na 100 %.
3)  maximalni pfipustny zkratovy proud v siti
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Typ pristroje (vel.9/10/ 11): SK 5xxE...| -902-340- -113-340- -133-340- -163-340-
Konstrukéni velikost 9 10 10 11
Jmenovity Vykon motoru 400V 90,0 kW 110,0 kW 132,0 kW 160,0 kW
(4-pdlovy normalizovany motor) 480V| 125hp 150 hp 180 hp 220 hp
Sitové napéti 400V 3AC380...480V,-20 %/ +10 %, 47 ... 63 Hz
rms 252 A 308 A 364 A 448 A
Vstupni proud
FLA 218 A 252 A 300 A 370 A
Vystupni napéti 400V 3 AC 0 — sitové napéti
rms 180 A 220 A 260 A 320 A
Vystupni proud
FLA 156 A 180 A 216 A 264 A
min. brzdny odpor PrisluSenstvi 6Q 320 3.0Q 2,6 Q
Rozsah 3-8kHz
Pulzni frekvence
Vyrobni nastaveni 4 kHz
Okolni teplota S1: 40 °C 40 °C 40 °C 40 °C
S3 80 %, 10 min. - - - -
S3 70 %, 10 min. - - - -

Vzduchové chlazeni ventilatorem, fizené termostatem,

Chlazeni spinaci meze:
ON=56°C OFF=52°C
e C s mezi 52°C a cv 1 3)
Ventilator s regulaci otacek cca 70°C 2 Bez regulace otacek
Hmotnost cca [kq] 30 46 49 52
Pojistky (AC) vSeobecné (doporuceno)
setrvacné 315A 350 A 350 A 400 A
Isc ¥ [A] Pojistky (AC) UL - pFipustné
olo|lo|o
ol |O|Oo
oO|O0O|O|O
O(0 (WO
— | — (OO
Trida (class) -
o RK5 (480 V) | x 250 A - - -
>
L J(480V) | x - 350 A 350 A -
J (480 V) X - - - 400 A
CC,J,R, T, G, L (600 V) X 250 A 350 A 350 A 400 A
8 (480V) | x X 250 A - - -

-

kratky testovaci chod po pfipojeni sitového popf. fidiciho napéti

)
2)
3) ventilatory se zapinaji sekvenéné (odstup cca 1,8 s)
4)  maximalni pfipustny zkratovy proud v siti

v pfipadé pretizeni ménice frekvence jsou otacky ventilatord - nezavisle na skute¢né teploté piistroje - nastaveny na 100 %.
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7.3 Cold Plate ménice - zasady pouziti

Standardni méni¢ frekvence je misto s chladicim télesem dodavan s
plochou, hladkou montazni plochou. To znamena, ze méni¢ frekvence
musi byt chlazen pomoci této montazni plochy, vyhodou je mala
montazni hloubka.

Ménice Cold Plate nemaji ventilatory.

Pfi volbé vhodného chladiciho systému (napf. kapalinou chlazena
montazni deska) musi byt respektovan tepelny odpor Ry, a odvadény
tepelny vykon Py modulu méni¢e frekvence. Udaje pro spravnou volbu
montazni desky, muze sdélit napf. dodavatel pfislusnych systému
skfinovych rozvadéca.

Montazni deska je spravné zvolena, pokud jsou jeji hodnoty Ry, mensi
nez nize uvedené hodnoty.

UPOZORNEN:I:

Pfedtim nez se pfistroj na montazni plochu namontuje, musi se odstranit eventualné umisténa

ochranna félie. Musi se pouzit vhodna tepelné vodiva pasta.

Pristroje 1~ 115V Pv modul [W] Max. Rth [K/W] Chladici plocha [mz]"
SK 5xxE-250-112-O-CP 12,0 2,33 0,12
SK 5xxE-370-112-O-CP 16,5 1,70 0,17
SK 5xxE-550-112-O-CP 23,9 1,17 0,24
SK 5xxE-750-112-O-CP 35,7 0,78 0,36
SK 5xxE-111-112-O-CP 53,5 0,39 0,54
1) Potfebna chladici plocha, stanovena za nasledujicich ramcovych podminek: Skfifiovy rozvadég, vyska cca 2 m, ventilace volnou

konvekci, montazni deska: ocelovy pozinkovany plech, nelakovany, tloustka materialu cca 3 mm.

Tabulka 33: Technické udaje pristroju ColdPlate 115 V

Pristroje 230 V Pv modul [W] Max. Rth [K/W] Chladici plocha [mz]"
1~ provoz
SK 5xxE-250-323-A-CP 13,6 2,05 0,14
SK 5xxE-370-323-A-CP 18,5 1,52 0,19
SK 5xxE-550-323-A-CP 26,9 1,04 0,27
SK 5xxE-750-323-A-CP 38,8 0,72 0,39
SK 5xxE-111-323-A-CP 59,4 0,35 0,6
SK 5xxE-151-323-A-CP 72,1 0,29 0,73
SK 5xxE-221-323-A-CP ? 87,9 0,24 0,88
1) Potfebna chladici plocha, stanovena za nasledujicich ramcovych podminek: Skfifiovy rozvadég, vyska cca 2 m, ventilace volnou

konvekci, montazni deska: ocelovy pozinkovany plech, nelakovany, tloustka materialu cca 3 mm.

2) PFistroj SK 5xxE-221-323-A-CP Ize na rozdil od standardniho pfistroje v provozu S1-dodat pouze ve velikosti 3.

Tabulka 34: Technické udaje pristroja ColdPlate 230 V, 1~ provoz
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Pristroje 230 V Pv modul [W] Max. Rth [K/W] Chladici plocha [mz]"
3~ provoz
SK 5xxE-750-323-A-CP 37,3 0,75 0,38
SK 5xxE-111-323-A-CP 56,7 0,37 0,57
SK 5xxE-151-323-A-CP 67,7 0,31 0,68
SK 5xxE-221-323-A-CP ? 94,2 0,22 0,95
SK 5xxE-301-323-A-CP 107,5 0,20 1,08
SK 5xxE-401-323-A-CP 147,7 0,14 1,48

1)

2)

Potfebna chladici plocha, stanovena za nasledujicich ramcovych podminek: Skfifiovy rozvadég, vyska cca 2 m, ventilace volnou
konvekci, montazni deska: ocelovy pozinkovany plech, nelakovany, tloustka materialu cca 3 mm.

Pristroj SK 5xxE-221-323-A-CP Ize na rozdil od standardniho pfistroje v provozu S1-dodat pouze ve velikosti 3.

Tabulka 35: Technické udaje pristroji ColdPlate 230 V, 3~ provoz

Pristroje 3~ 400V Pv modul [W] Max. Rth [K/W] Chladici plocha [mz]"
SK 5xxE-550-340-A-CP 15,7 1,78 0,16
SK 5xxE-750-340-A-CP 22,0 1,27 0,23
SK 5xxE-111-340-A-CP 311 0,90 0,32
SK 5xxE-151-340-A-CP 421 0,66 0,43
SK 5xxE-221-340-A-CP 62,6 0,45 0,63
SK 5xxE-301-340-A-CP 85,7 0,25 0,86
SK 5xxE-401-340-A-CP 115,3 0,18 1,16
SK 5xxE-551-340-A-CP 147,7 0,15 1,48
SK 5xxE-751-340-A-CP 178,0 0,12 1,78

1)

Potfebna chladici plocha, stanovena za nasledujicich ramcovych podminek: Skfifovy rozvadég, vyska cca 2 m, ventilace volnou
konvekci, montazni deska: ocelovy pozinkovany plech, nelakovany, tloustka materialu cca 3 mm.

Tabulka 36: Technické udaje pristroju ColdPlate 400 V

Je nutné dodrzZet nasledujici zasady pro zaru€eni tepelného odporu Ry:

Nesmi byt pfekroena maximalni teplota chladiciho télesa (Ty) 70°C a maximalni vnitfni teplota
skfinového rozvadécle (T,mp) 40°C. Musi byt zajist€no vhodné chlazeni.

PFi umisténi ve skfiflovém rozvadéc&i se musi vzit v ivahu rozdéleni tepla, aby byla chladici plocha,
ktera je k dispozici maximalné vyuzita. Proudénim vzduchu u zadni strany chladici plochy se horni
Céast ohfiva silngji nez plocha pod zdrojem tepla. Pro optimalni vyuZiti chladici plochy by mél byt
proto pfistroj namontovan ve spodni ¢asti skfifilového rozvadéce.

ColdPlate a montazni deska musi na sobé lezet naprosto rovné (max. vzduchova mezera
0,05 mm).

Kontaktni plocha montazni desky musi byt minimalné tak velka jako plocha ColdPlate.

Mezi ColdPlate a montazni desku se musi nanést vhodna tepelné vodiva pasta.

— Tepelné vodiva pasta neni obsazena v rozsahu dodavky.
— Nejprve odstrarite eventualné pfitomnou ochrannou folii.

VSechny zavitové spoje se musi pevné utahnout.

PFi projektovani chladiciho systému se musi vzit v Uvahu odvadény tepelny vykon pfistroje
ColdPlate (P, modul). Pfi dimenzovani skfifiového rozvadée se musi s cca 2 % jmenovitého
vykonu zohlednit vlastni ohfev pfistroje.

Pfi dalSich dotazech se prosim obratte na Getriebebau NORD.
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8 Dodatecné informace

8.1 Zpracovani zadané hodnoty

Zobrazeni zpracovani pozadované hodnoty pro pfistroje SK 500E...SK 535E. Pro pfistroje SK 540E je
aplikace analogicka.

Zdroje hlavni

v z

Zadané h o d RAlatitMans

F unkce d'g_vhsotgﬁg_.ta fre k ve
Smér otacenio
Pevna frekvence 1-50 P429-P433

TipovacéfreP1kl3vence
(i u C omn trolb ox) M in/
pfizpUsobeni

N)Y;
105

v S t ™ 1
11P400-P404 B\ \

pfizpusobenf / § \

v 2
1 P405-|594otr.->tP B1o4

A nalog

A n alo g oOv

C ontro B oP¥I O @»éb

P ote ntio m|le te r B oRxozhmran

P546-P548 .
oO— a0 1——1T ;2 O

’

B U S -2a dOo

Zdroje vedlejsi Normovani vedlejsi Zadana

v z

354ddané h ho °d dn"oo tt ficteni frekvence /
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A | or pFizpﬂsobentl’ ﬁ’l iq/
halogo P40‘6-l§4o4%
A n alo g ooy %N L ppaid
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P oten tiogn eP?¥ r g8,

B U S -2 aQf*\h ooibda n¥p RE1G,
B U S -2 4sh o8 ns 3
(o°
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Omezeni
Funkce vedlejsi Potlacena Min/Max Frekvenéni Proudové
zadané hodnoty frekvenice omezenhi rampa om ezen|i
f
| [ g . N N / >0 ZADANA
oquito f p1ozpios il ——— FREKVE
o ou1s P516- P104 ’ P111
e ] P519 P106,P1071 |p536,p537
fo | LP416 P505 P108,P114 ’
A A A
fm ax mm a X Im a

Skute¢na hodnota frekvence

Max. frekvence
Mez momentového proudu
Proudové omezeni

Obr. 14: Zpracovani zadané hodnoty
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8.2 Procesni regulator
Procesni regulator je Pl regulator, u kterého je mozné vystup regulatoru omezit. Dodatecné je vystup
procentualné normalizovan na fidici pozadovanou hodnotu. Timto vznika mozZnost pfipojeny pohon
fidit nadfazenou zadanou hodnotou a doregulovani PI regulatorem.

Ridici zadana
hodnota

Analogovy vstup 1
(P400=4)

nebo

Analogovy vstup 2

I

Rampa PID regulator P416

Zadana
hodnota
P412 =0.0-10.0V

Skute¢na
hodnota

Analogovy vstup 1
(P400=14)

nebo

Analogovy vstup 2

min. omezeni
P466

P faktor P413
| faktor P414

Pl regulator

x1

Xy

Obr. 15: Blokové schéma Procesni regulator

8.2.1

Pohon regulovan pomoci tane¢niku

— =

P

Skuteéné/ V

Priklad pouziti Procesni regulator

Kyvny vélec = PW (valec tanecniku)

max. omezeni
P415

poloha
tanecniku

10V

snimana

potenciometrem 0-10V

T~—

Stied = 5V

X152
¥ 100%

Doba rozbéhu
P102

H{H—(H—
A

Rampa zadané
hodnoty

Predstih
Analogovy vstup
(P400 = 16)

Hlavni pohon stroje

Zadana
poloha

—L =
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Méni¢ frekvence
Zadana hodnota hlavniho AIN 1 fA
stroie
Béh vpravo DIN 1 Mez regulatoru
P415 v % zadané
hodnoty
Skute€na poloha PW AIN 2
., i Mez regulatoru
. Zadana P415
Zadana poloha PW hodnota
pomoci parametru P412 hlavniho
stroje f>

8.2.2 Nastaveni parametrt Procesni regulator

Priklad: SK 500E, zadana frekvence: 50 Hz, meze regulatoru: +/- 25%

P105 (Maximalni frekvence) [HZz]

> Jid, frek | HZ]{de. frek[Hz]x P415[° o]j

100%
50Hz x25%
Piklad: >50Hz + ———~"° = §2,5Hz
100%

P400 (Funkce analogového vstupu): »4“ (pficteni frekvence)
P411 (Zadana frekvence) [Hz] Zadana frekvence pfi 10V na analogovém vstupu 1

Priklad: 50 Hz
P412 (Zadana hodnota procesniho Stfedova poloha PW / Vyrobni nastaveni 5V (popf.
regulatoru): pFizplsobte)
P413 (P-slozka regulatoru) [%]: Tovarni nastaveni 10% (popf. pfizpUsobte)
P414 (l-slozka regulatoru) [%/ms]: Doporuceno 100%/s

P415 (Omezeni +/-) [%] Omezeni regulatoru (viz vyse)

Upozornéni:

U funkce Procesni regulator se pouziva parametr P415
jako omezeni regulatoru dle Pl regulatoru. Tento
parametr ma tedy dvoji funkci.

Priklad: 25% pozadované hodnoty

P416 (Rampa pfed regulaci) [s]: Tovarni nastaveni 2s (popf. srovnejte na chovani
regulatoru)

P420 (Funkce digitalniho vstupu 1): »1“ Béh vpravo

P405 (Funkce analogového vstupu 2): »14%“ Skute€na hodnota PID procesni regulator
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8.3 Elektromagneticka kompatibilita EMC

Pokud je pfistroj instalovan v souladu s doporu€enimi této pfirucky, spliuje vSechny pozadavky
smérnice EMC, v souladu s normou pro EMC vyrobk EN 61800-3.

8.3.1 VsSeobecna ustanoveni

VSechna elektricka zafizeni, ktera maji vlastni funkci a jsou uvadény na trh jako samostatna zafizeni
uréena pro konecného uZivatele, musi od &ervence 2007 vyhovovat smérnici 2004/108/ES (dfive
smérnice EEC/89/336). Pro vyrobce existuji tfi rizné moznosti prokazani shody s touto smérnici:

1. ES ProhlaSeni o shodé

Zde se jedna o prohlaseni vyrobce, Ze jsou splnény pozadavky evropskych norem, platnych pro
elektrickém prostfedi zafizeni. V prohlaseni vyrobce smi byt citovany pouze ty normy, které byly
zvefejnény v oficialnim Ufednim véstniku Evropského spolecenstvi.

2. Technicka dokumentace

Muze byt vyhotovena technicka dokumentace, popisujici EMC chovani zafizeni. Tento dokument
musi byt schvalen ‘notifikovanym organem’, jmenovanym pfislusnym evropskym vladnim mistem.
Tim je mozna aplikace norem, které se nachazeji jesté v pfiprave.

3. ES Osvedceni o typové zkousce

Tato metoda plati pouze pro radiova vysilaci zafizeni.

Tato zafizeni maji vlastni funkci pouze tehdy, kdyz jsou spojena s jinym zafizenim (napf. s motorem).
Zakladni jednotky tedy nemohou nést CE oznaceni, které by potvrzovalo shodu se smérnici EMC. V
nasledujicim jsou proto udany pfesnéjsi detaily o EMC chovani téchto vyrobk(, pficemz se
predpoklada, Ze jsou instalovany v souladu se smérnicemi a pokyny, uvedenymi v této dokumentaci.

Vyrobce mlze sam potvrdit, Ze jeho zafizeni vyhovuje v daném prostfedi pozadavkim EMC direktivy
ve vztahu k jejich elektromagnetickému chovani ve vykonovych pohonech. Relevantni mezni hodnoty
odpovidaji zakladnim norméam EN 61000-6-2 a EN 61000-6-4 pro odolnost proti rudeni a rusivé
vyzafovani.

8.3.2 Posouzeni EMC
Pro posouzeni elektromagnetické kompatibility je nutno vzit v ivahu 2 normy.
1. EN 55011 (norma prostfedi)

V této normé& jsou v zavislosti na stanoveném prostiedi, v kterém je vyrobek provozovan,
definovany pfislusné mezni hodnoty. RozliSuji se 2 prostfedi, pficemz 1. prostiedi popisuje
neprimyslovou obytnou a obchodni zénu bez vlastnich distribuénich transformatort vysokého
nebo stfedniho napéti. 2. prostfedi naproti tomu definuje pramyslové zény, nepfipojené na
vefejnou nizkonapétovou sit, které disponuji distribuénimi transformatory vysokého nebo stfedniho
napéti. Rozdéleni meznich hodnot je pfitom provedeno do tfid A1, A2 a B.

2. EN 61800-3 (norma vyrobku)

V této normé jsou definovany mezni hodnoty v zavislosti na misté pouziti vyrobku. Rozdéleni
meznich hodnot je pfitom provedeno do kategorii C1, C2, C3 a C4, pfiCemZ tfida C4 plati zadsadné
pouze pro pohonné systémy vyssiho napéti (= 1000 V AC), nebo vyssiho proudu (= 400 A). Trida
C4 muze pro jednotlivé zafizeni platit ale i tehdy, kdy je zapojeno do komplexnich systému.

Pro obé& normy plati stejné mezni hodnoty. Normy se ale odliSuji aplikaci, rozSifenou v normé vyrobku.
Ktera z obou norem je vzata za zaklad, rozhoduje provozovatel, pfiemz v pfipadé odstranéni ruseni
je v typické situaci brana za zaklad norma prostiedi.
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Podstatn& souvislost mezi ob&ma normami je objasnéna nasledovné:

Kategorie dle EN 61800-3 C1 Cc2 C3
Trida mezni hodnoty dle EN 55011 B A1l A2
Provoz pfipustny v
1. Prostfedi (obytna zéna) X x " -
2. Prostfedi (pramyslova zona) X x Y x Y
Dle EN 61800-3 nutné upozornéni - 2) 3)
Zpusob odbytu VSeobecné k Omezené k dostani

dostani
EMC Odborna znalost Z4adné pozadavky Instalace uvedeni do provozu odbornikem

z oblasti EMC

1)  Poutziti zafizeni ani jako zastrékovy pfistroj ani v pohyblivych zafizenich
2) ,V obytné zéné miize pohonny systém zplsobit vysokofrekvenéni ruseni, které muze vyzadovat opatieni k odruseni.”
3) ,Pohonny systém neni uren pro pouZiti ve vefejné siti nizkého napéti, napajejici obytné zény."

Tabulka 37: EMC - Porovnani s EN 61800-3 a EN 55011

8.3.3 EMC zarizeni

POZOR EMC

.V obytné zéné mulze pohonny systém zplsobit vysokofrekvenéni ruseni, které muze vyzadovat opatfeni k
odruseni.*

Zafizeni je uréeno vyluéné pro primyslové pouziti. Nepodléha proto poZadavkim normy EN 61000-3-2 k
vyzarovani vy$Sich harmonickych.

Tfidy meznich hodnot jsou dosazeny pouze, kdyz

* je kabelaz provedena v souladu s EMC
» délka stinénych motorovych kabelli neprekroci pfipustné meze

Stinéni motorového kabelu se musi pfipojit na obou stranach (uhelnik stinéni ménice frekvence a
kovova svorkova skfifi motoru). V zavislosti na provedeni zafizeni (...-A popf. ...-O) a typu a pouziti
sitového filtru popF. tlumivky vyplyvaji rizné pFipustné délky motorovych kabelu, zaruéujici dodrzeni
deklarovanych tfid meznich hodnot.

(il Informace Stinéné motorové kabely > 30 m

U pfipoju stinénych motorovych vedeni o délce > 30 m mlze zejména u ménicu frekvence mensiho vykonu dojit
k aktivaci kontroly proudu, takZe je dodate¢né nutné pouziti vystupni tlumivky (SK CO1-...).
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Typ pristroje

Poloha jumperu /
DIP: ,,EMC filtr*

Emise v zavislosti na vedeni
150 kHz — 30 MHz

(Kapitola 2.9.2) Trida C2 Trida C1
3-2 20m 5m
SK 5xxE-250-323-A ... SK 5xxE-401-323-A
3-3 5m -
SK 5x5E-551-323-A ... SK 5x5E-182-323-A 4-2 20 m -
3-2 20m 5m
SK 5xxE-550-340-A ... SK 5xxE-751-340-A
3-3 5m -
SK 5xxE-5,50-340.-A S’K' 5xxE-751-340-A 3_92 100 m 50 m
+ podstavny kombinovany filtr typ SK NHD-...
SK 5xxE-5f50-340.-O S’K' 5xxE-751-340-0 3.9 100 m 25 m
+ podstavny kombinovany filtr typ SK NHD-...
SK 5x5E-112-340-A ... SK 5x5E-372-340-A 4-2 20 m -
SK 5x5E-1 12'34OjA. ... SK 5x5E-372-340-A 4_2 100 m 50 m
+ podstavny filtr typ SK LF2-...
SK 5x5E-1 12-340-’0. ... SK 5x5E-372-340-0O 4_2 100 m 25 m
+ podstavny filtr typ SK LF2-...
SK 5x5E-452-340-A ... SK 5x5E-163-340-A DIP: ON 20 m -

Tabulka 38: EMC, max. délka motorovych kabel(, stinéné, co se tyce dodrzeni tfid meznich hodnot

EMC Piehled norem, které jsou dle EN 61800-3,
uplatnény pro zkusSebni a méfici postupy:

Rusivé elektromagnetické emise

T - C2

Rusvt-:jnl’swenvelpo vedeni EN 55011 '

(Rusivé napéti) C1 (Velikost 1-4)
T . C2

Rus$eni Sifené vyzafovanim EN 55011

(Intenzita rusivého pole)

Odolnost proti ruseni EN 61000-6-1, EN 61000-6-2

ESD, vybiti statické elektfiny EN 61000-4-2 6 kV (CD), 8 kV (AD)
EMF, vysokofrekvenéni 10 V/m; 80 — 1000 MHz
elektromagneticka pole EN 61000-4-3 3 V/m; 1400 — 2700 MHz
Vyboj (burst) na Fidicim vedeni EN 61000-4-4 1kV

Vyboj fburst) na sitovych a motorovych EN 61000-4-4 2KV

vedenich

Impuls (faze-faze / zem) EN 61000-4-5 1kV/2kV

Poruchova velller?a 'S|rer1a po vedeni EN 61000-4-6 10V, 0,15 — 80 MHz
vysokofrekvenénimi poli

Kolisani a poklesy napéti EN 61000-2-1 +10 %, -15 %; 90 %
Symetrie napéti a zmény frekvence EN 61000-2-4 3%;2%

Tabulka 39: Piehled dle normy vyrobku EN 61800-3
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—
200-240 V 1 MF
380-480 V| B
0-60Hz | 2 Brzdny odpor
(Voliteln)
3 Uhelnikem stinéni
4 Uzemnéni
J,— PE Ochranné
uzemnéni

Obr. 16: Doporuceni kabelaze
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8.3.4 ES Prohlaseni o shodé

GETRIEBEBAU NORD

idembiar of the NORD DRIVESYSTEMS Graup DRIVESYSTEMS

Gerrighehau NORD GembH & Co. KG
G A, 1 P Ragnneae, Gpamansy g PR B9 . ©. i oIMSNEE 108 . D00 v cam

EC/EU Declaration of Conformity

In the meaning ol the dredtive H00METC Anvex IV, J004FLOLEC Aanes 0, 20 ILNESITL Annae W1
ez, g 30 Agrl 216 in the mmapaning of U dineidiee 30 LAFDRAIU Anrrn. IV b JOLTTOMEY Afvn ||

that the varieble speed drives from the product series

®  SK SO0E-w3x-123-Be.. , 5K SD0E-5x-323w.~.. , SK SO0E-s303-340-... , SK SOOE-xec-350- ..
[oie= 0.25 ... 160 kW)
alyg in these functionel variants:
SK 501E-..., 5K 505E-..., 5¥ 510E-..., SK 511E-..., 5K 515E-..., 5K 520E-..., 5K 525E-...,
SK 530E-..., 5K 535E-,.., S¥ 54A0E-..., SK 545E-...
and the further oplions:
SK TU3-..., 5K PAR-3. , 5K CSX-3. , SK 55X-3A, SK EBIOE-2, SK EBGR-1,
SK-EMC 2-. , 5K DRIK1-1, SK TH1-. , K Cil-... , SK CO1-... , SK CIF-... , 5K NHD-... , 5K LF2-...,
HLD 110-500/.. , SK DCL-950/ ... , 5K BR.-...

comply with the fellowing regulations:

Lowd Waoltage Directive 2006/95/EC  [until 19, April 2006) OJ. L 374 of 27.12.2008, P. 10-19
2004f35/EU  (from 20. April 2016) OU. L 96 of 29.3.2014, P. 357-374

EMC Directive 2004/108/EC (until 19. April 2016) 0L L 350 of 31,12.2004, P, 24-37
2004/30/EL  [from 20. April 2018) OJ. L 96 of 29.3.2014, P. 75-108

RoHS Directive 2011/65/EL 0J. L17% of 1.7.2011, P, 88=11

Applied standards:

EN G1800-5-1:2007+C L2010+ L2: 2014 EN G1EB00-3:2004+AL:2012+C1:2014  EN G0323:2000

EN S0581:2012

It s necessary bo notice the data in the operating manual to meet the regulations of the EMC-Directive.
Specially take care about earrect EMC installation and cabling, differences inthe fisld of applications and if
necassary original accestaries,

First marking was cardied out in 2005,

Bargteheide, 10.02.2016

AN

L. Kdchenmelster pp F. Wiedemann
Managing Director Head of Inwerter Divisian

Getriebebaw NORD GmibH & Co. KG as manufacturer heneby declanes, Fage 1of 1
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8.4 Redukovany vystupni vykon

Ménice frekvence jsou dimenzovany na urcité pretizeni. 1,5-nasobny nadproud Ize napf. vyuzit po
60 sec. Po cca 3,5 sec. Je mozny 2-nasobny nadproud. Za nasledujicich okolnosti dochazi k redukci
pretizitelnosti:

» vystupni frekvence < 4,5 Hz a stejnosmérna napéti (stojici vektor)

* pulzni frekvence vétsi nez jmenovita pulzni frekvence (P504)

» zvysSena sitova napéti > 400 V

+ zvysSena teplota chladiCe

Na zakladé nasledujicich charakteristik Ize odedist pfislusné proudové / vykonové omezeni.

8.4.1 Zvysené tepelné ztraty na zakladé pulzni frekvence

Toto vyobrazeni ukazuje redukci vystupniho proudu v zavislosti na pulzni frekvenci pro zafizeni 230 V
a 400 V tak, aby byly v ménici frekvence vylouceny pfili§ vysoké tepelné ztraty.

U zafizeni 400 V zac&ina redukce od pulzni frekvence 6 kHz (= vel. 8: od 4 kHz). U zafizeni 230 V od
pulzni frekvence 8 kHz.

Méni¢ frekvence je schopen podavat sv(j maximalni Spickovy proud i pfi zvySené pulzni frekvenci,
ov8em pouze po zkracenou dobu. V grafu je zobrazena mozna proudova zatiZitelnost pfi trvalém
provozu.

1/,

1.1~ ]

0.9 N\
k 400V<f puls) N

k 230V<f puls>
0.7

0.6

€ vel. 8...vel. 11 —

0.5

| | |
4 6 8 10 12 14 16

Pulzni frekvence [kHZz]

0.4

Obr. 17: Tepelné ztraty na zakladé pulzni frekvence
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8.4.2 Redukce nadproudu v zavislosti na ¢ase

V zavislosti na dobé trvani pretizeni, se méni dosazitelna pretizitelnost. V téchto tabulkach jsou
uvedeny nékteré hodnoty. Je-li dosazena jedna z téchto meznich hodnot, musi mit ménic¢ frekvence
dostatek €asu (pfi nizkém vytizeni nebo bez zatizeni), aby se mohl opét regenerovat.

Pokud pracuje v kratkych Casovych intervalech opakované v oblasti pretizeni, potom se mezni
hodnoty, udané v tabulkach snizuji.

Pristroje 230V: Redukovana pretizitelnost (cca) na zakladé pulzni frekvence (P504) a ¢asu

Cas [s]
Pulzni frekvence [kHz]
> 600 60 30 20 10 3.5
3..8 110% 150% 170% 180% 180% 200%
10 103% 140% 155% 165% 165% 180%
12 96% 130% 145% 155% 155% 160%
14 90% 120% 135% 145% 145% 150%
16 82% 110% 125% 135% 135% 140%
Pristroje 400V: Redukovana pfetiZitelnost (cca) na zakladé pulzni frekvence (P504) a asu
Cas [s]
Pulzni frekvence [kHz]
> 600 60 30 20 10 3.5
3..6 110% 150% 170% 180% 180% 200%
8 100% 135% 150% 160% 160% 165%
10 90% 120% 135% 145% 145% 150%
12 78% 105% 120% 125% 125% 130%
14 67% 92% 104% 110% 110% 115%
16 57% 77% 87% 92% 92% 100%

Tabulka 40: Nadproud v zavislosti na ¢ase
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8.4.3 Redukce nadproudu v zavislosti na vystupni frekvenci

Na ochranu vykonového dilu pfi malych vystupnich frekvencich (< 4.5Hz) je k dispozici kontrola,
kterou se zjiStuje teplota tranzistor(l IGBT (integrated gate bipolar transistor) v disledku vysokého
proudu. Aby proud nemohl pfekroCit mez, stanovenou v grafu, je zavedeno pulzni odpojeni (P537) s
variabilni mezi. V klidovém stavu pfi pulzni frekvenci 6kHz proto proud nemuze prekrocit 1,1-nasobek

jmenovitého proudu.
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Vystupni frekvence [HZ]

Mezni hodnoty pro pulzni odpojeni, vyplyvajici pro r(izné pulzni frekvence je mozno zjistit z
nasledujicich tabulek. Hodnota (0.1...1.9), nastavitelna v parametru P537, je v kazdém pfipadé v
z4vislosti na pulzni frekvenci omezena hodnotu, udanou v tabulkach. Hodnoty pod mezi Ize nastavit
libovolné.

Pristroje 230V: Redukovana pretizitelnost (cca) na zakladé pulzni frekvence (P504) a vystupni frekvence

Vystupni frekvence [Hz]
Pulzni frekvence [kHz]
4.5 3.0 2.0 15 1.0 0.5 0
3..8 200% 170% 150% 140% 130% 120% 110%
10 180% 153% 135% 126% 117% 108% 100%
12 160% 136% 120% 112% 104% 96% 95%
14 150% 127% 112% 105% 97% 90% 90%
16 140% 119% 105% 98% 91% 84% 85%

Pristroje 400V: Redukovana pretizitelnost (cca) na zakladé pulzni frekvence (P504) a vystupni frekvence

Vystupni frekvence [Hz]

Pulzni frekvence [kHz]
4.5 3.0 2.0 15 1.0 0.5 0
3..6 200% 170% 150% 140% 130% 120% 110%
8 165% 140% 123% 115% 107% 99% 90%
10 150% 127% 112% 105% 97% 90% 82%
12 130% 110% 97% 91% 84% 78% 1%
14 115% 97% 86% 80% 74% 69% 63%
16 100% 85% 75% 70% 65% 60% 55%

Tabulka 41: Nadproud v zavislosti pulzni a vystupni frekvenci
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8.4.4 Redukovany vystupni proud v zavislosti na sitovém napéti

PFistroje jsou termicky dimenzovany s ohledem na jmenovité vystupni proudy. Aby byl odevzdavany
vykon udrZen konstantni, nemohou byt pfi menSich sitovych napétich vzhledem k vySe uvedenému
odebirany odpovidajici vétsi proudy. Pro kompenzaci zvySenych spinacich ztrat je pfi sitovych
napétich nad 400V provadéna naopak redukce pfipustnych trvalych vystupnich proud( proporcionalné
k sitovému napéti.

[/IN12 T T T T T T T

1.1~ —

0.8 ]

0.7 ]

0.6 ]

0.5 —

0.4 | | | | | | |
320 340 360 380 400 420 440 460 480

Sitové napéti [V]

Obr. 18: Vystupni proud na zakladé sit'ového napéti

8.4.5 Redukovany vystupni proud na zakladé teploty chladice

Teplota chladi¢e je zapocitavana do redukce vystupniho proudu, takze pfi nizkych teplotach
chladiciho télesa specialné pro vyssi kmitoCty impulzl Ize pfipustit vySsi zatizitelnost. Pfi vysSich
teplotach chladiCe je redukce pfislusné zvySena. Teplota okoli a chlazeni pfistroje tak mohou byt
optimalné vyuzity.

8.5 Provoz s proudovym chraniéem

Ménice frekvence SK 500E jsou dimenzovany pro provoz s proudovym chrani¢em 30mA pro stfidavy i
stejnosmérny proud. Pokud je s jednim proudovym chraniéem provozovano vice méni¢u frekvence,
musi byt svodové proudy proti zemi redukovany. DalSi detaily viz kapitola 2.9.2.
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8.6 Energeticka ucinnost

Ménice frekvence NORD se vyznacuji nizkou vlastni spotfebou energie a tim vysokou ucinnosti.
Mimoto tyto ménice frekvence poskytuji pro urcité aplikace (zejména aplikace pfi provozu s ¢asteénym
zatizenim) pomoci ,Automatického pfizplsobeni magnetizace® (parametr (P219)) moznost zlepSeni
energetické efektivnosti celého pohonu.

V zavislosti na potfebném krouticim momentu je magnetiza¢ni proud (resp. motorovy moment)
méni¢em frekvence snizen dle momentalnich potfeb pohonu. Vysledny pokles spotfeby proudu tak
spolu s optimalizaci cos @ na jmenovitou hodnotu motoru pfispiva pfi provozu s ¢asteCnym zatiZzenim
k energetické ucinnosti a zlepSeni Uciniku (kompenzace).

Parametrizace, odliSna od tovarniho nastaveni (vyrobni nastaveni = 100%) je pfitom ale pFipustna
pouze pro aplikace, které nemaiji potfebu rychlych zmén krouticiho momentu. (Detaily viz parametr
(P219).)

T T “

u Is U
ls
Is
lsa lsa U
lsa
» > » > » >
ISD ISD ISD
bez pfizpusobeni magnetizace s pfizplsobenim magnetizace
Motor pod plnym zatizenim Motor pod ¢asteCnym zatizenim

ls= Vektor motorového proudu (fazovy proud)
lsp = Vektor magnetizaéniho proudu (jalovy proud)
lsq = Vektor momentotvorného proudu (€inny proud)

Obr. 19: Energeticka efektivnost na zakladé automatického prizplisobeni magnetizace

A VYSTRAHA Pretizeni

Tato funkce neni vhodna pro zdvihové aplikace a pro aplikace s ¢astymi a velkymi zménami zatéze. Parametr
(P219) se musi bezpodminecné ponechat v tovarnim nastaveni (100%). PFi nerespektovani hrozi nebezpeci, ze
se motor pfi vyskytu nahlé vykonové $picky dostane za moment zvratu.
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8.7 Standardizace zadanych / skute€nych hodnot

Nasledujici tabulka obsahuje udaje pro standardizaci typickych Zadanych a skuteénych hodnot. Tyto
Udaje se vztahuji na parametry (P400), (P418), (P543), (P546), (P740) popf. (P741).

Oznaceni Analogovy signal Sbérnicovy signal
Zadané hodnoty | Rozsah Rozsah Rozsah | max. |[Typ |100% = |-100% = Standardizace Omezeni
{Funkce} | hodnoty hodnoty |hodnota absolutné
Zadana frekvence | 0-10V P104 ... P105 |[+100% | 16384 |INT {4000nex  [COOOnex  4000nex * P105
{01} | (10V=100%) |(min - max) 163844e; [163854; | fsai[HZ]/P105
Scitani frekvence | 0-10V P410 ... P411 [£200% | 32767 |INT {4000nex  [COOOnex  4000nex * P105
{04} | (10V=100%) |(min - max) 163844, 163854, | fsan[HZ]/P411
Odgitani frekvence | 0-10V P410 ... P411 [£200% | 32767 |INT {4000nex  [COOOnex  4000nex * P105
{05} | (10V=100%) |(min - max) 163844, 163854, | fsan[Hz]/P411
Maximalni | 0-10V P411 +200% | 32767 |INT [4000nhex  [COOO0hex  #000hex * P105
frekvence | (10v=100%) 163844, 163854, | fsan[HZ]/P411
{07}
Skute¢na hodnota 0-10V P105* +100% | 16384 |INT [4000nhex  [COOO0hex  #000hex * P105
procesni regulator | (10V=100%) | Uan(V)/10V 163844e; 163854, | fsai[HZ]/P105
{14}
Zadana hodnota | 0-10V P105* +100% | 16384 |INT H4000hex  [COOOnex  #000nex * P105
procesni regulator | (10V=100%) | Uan(V)/10V 163844e; 163854, | fsar[Hz]/P105
{15}
Mez | 0-10V P112* 0-100% | 16384 |INT K4000nex / 4000nex * I[A)/P112 P112
momentového | (10V=100%) | Upn(V)/10V 16384 e,
proudu
{2}
Proudova mez | 0-10V P536* 0-100% | 16384 |INT K000nex / 4000nex * I[A)/P536 | P536
{6} | (10v=100%) | Uan(V)/10V 16384 e,
Rampovy ¢as
{49} 10s *
Doba rozbéhu |0-10V 10s* 0...200 4000nex Pozadovana
(56} |(tov=100% | Uan(v)10V % 82767 INT e384, hodnota p0s
Doba dobéhu sbérnice/4000nex
57 ...
Skutecné
hodnoty
{Funkce}
Skute¢na | 0-10V P201* +100% | 16384 |INT {4000hex  [COOOnex  #000nex *
frekvence | (10V=100%) | Upow(V)/10V 163844, 163854, | f[Hz]/P201
{o1}
Skute¢né otacky | 0-10V P202* +200% | 32767 |INT [4000nex  [COOO0hex  #000hex *
{02} | (10v=100%) | Upow(V)/10V 163844, 163854, | n[rpm]/P202
Proud 0-10V P203* +200% | 32767 |INT [4000nhex  [COOO0hex  #000hex *
{03} | (10v=100%) | Upouw(V)/10V 163844, 163854, | I[A]/P203
Momentovy proud 0-10V P112* 100/ +200% | 32767 |INT HA000hex  [CO0Ohex 4000hex
{04} | (1ov=100%) | ~((P203) 163844e; | 16385¢e; [A)/(P112)*100/
(P209)*)* \7((P203
Unou(V)/10V (P209)?)
Master hodnota 0-10V P105* +100% | 16384 |INT [4000nex  [CO00hex  #000hex *
zadané frekvence | (10V=100%) | Upou(V)/10V 163844, 163854, [[HZ]/P105
{19} ... {24}
Otacky dle +200% | 32767 |INT [4000nhex  [COO0hex  #000hex * n[rpm]/
snimace otacek 163844e; 163854, | P201*60/pocet
{22} / / pard polu
popr.
4000nex*n[rpm]/
P202

Tabulka 42: Standardizace zadanych a skuteénych hodnot (vybér)
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8.8 Definice zpracovani zadanych a skuteénych hodnot (frekvence)

Frekvence, pouzité v parametrech (P502) a (P543) jsou zpracovany dle nasledujici tabulky rdznym

zpusobem.

Zdroj

|‘

zadané hodnoty

vybér zadané

== Regulace a model

motoru (identifikace
skluzu)

Funk Vydani dle ... bez oznaéeni se
Nazev Vyznam
ce | I Il | Vpravo/Vievo | skluzem
8 Zadana frekvence Zadana frekvence ze zdroje X
Z&dané hodnoty
1 Skute¢na frekvence | Zadana frekvence pro model X
motoru
23 Skutecna frekvence | Skute¢na frekvence na motoru X X
se skluzem
19 Master zadana Zadana frekvence ze zdroje
hodnota zadanych hodnot
X X
Master
(bez sméru chodu)
20 Zadana frekvence | Zadana frekvence pro model
doprava Master R motoru
X X
Master
(bez sméru chodu)
24 Master skutecna Skute¢na frekvence na motoru
frekvence se Master X X X
skluzem (bez sméru chodu)
21 Master Skutecna frekvence bez skluzu
skutecna frekvence | Master X
bez skluzu

Tabulka 43: Zpracovani zadanych a skuteénych hodnot v ménici frekvence

BU 0505 CZ-1516
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9 Pokyny pro udrzbu a servis

9.1 Pokyny k udrzbé

Ménice frekvence NORD jsou pfi Fadném provozu bezudrzbové (viz kapitola 7.1 "VSeobecné udaje SK
500E").

Prasné okolni podminky

Pokud je méni¢ frekvence provozovan v praSném ovzdus$i, musi se chladici plochy pravidelné Cistit
stlaéenym vzduchem. Pfi event. pouzitych vzduchovych filirech ve skfifiovém rozvadéci se musi tyto
filtry Cistit nebo vymeénit.

Dlouhodobé skladovani

Méni¢ frekvence se musi v pravidelnych intervalech pfipojit k napajeci siti po dobu minimalné 60
minut.

Pokud to neni zajisténo, hrozi nebezpeci poskozeni pfistroja.

Pro pfipad, Ze byl pfistroj skladovan déle nez rok, musi se pfed fadnym pfipojenim k siti uvést opét do
provozu pomoci regulaéniho transformatoru dle nasledujiciho schématu:

Doba skladovéni od 1 roku ... 3 roky

30 min s 25 % sitového napéti,
30 min s 50 % sitového napéti,
30 min se 75 % sitového napéti,
30 min se 100 % sitového napéti

Doba skladovani > 3 roky popr. pokud doba skladovani neni znama:

120 min s 25 % sitového napéti,
120 min s 50 % sitového napéti,
120 min s 75 % sitového napéti,
120 min se 100 % sitového napéti

Béhem procesu regenerace se pfistroj nesmi zatézovat.

Po regeneraci plati vySe uvedené opatfeni znovu (1 x ro¢né, minimalné 60 min pfipojeni k siti).

(il Informace Ridici napéti u SK 5x5E

U pristroji typu SK 5x5E se u velikosti 1 — 4 musi pro umoznéni regeneracniho procesu zaru€it napajeni fidicim
napétim 24 V.
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9.2 Servisni pokyny
Pro technické dotazy je Vam k dispozici nas tym technické podpory.

PFi dotazech na nasi technickou podporu, si pfipravte prosim pohotové presny typ pfistroje (typovy
Stitek/displej) event. s pfisluSenstvim a volitelnym vybavenim, pouzitou verzi softwaru (P707) a
sériové Cislo (typovy Stitek).

V pfipadé opravy se musi pfistroj zaslat na nasledujici adresu:

NORD Electronic DRIVESYSTEMS GmbH
Tjichkampstralle 37
26605 Aurich

Némecko

Odstranite prosim z pfistroje v§echny neoriginalni dily.
Za eventualni nastavbové dily, jako napf. sitovy kabel, spinaCe nebo externi indikatory neni pfebirana
zaruka!

Pfed zaslanim pfistroje zajistéte nastaveni parametru.

[i] Informace Diivod pro vraceni / odeslani

Poznamenejte prosim ddvod zaslani konstrukéniho dilu/pfistroje a uvedte kontaktni osobu pro eventualni dotazy.
Dodaci list pro vracené zbozi ziskate z nasi webové stranky (Link) popf. od naSeho oddéleni technické podpory.

Pokud neni dohodnuto nic jiného, je pfistroj po provedené kontrole / opravé nastaven zpét do tovarniho
nastaveni.

POZOR! Mozné nasledné skody

K vylou€eni moznosti, Ze pfi€ina defektu pfistroje spociva ve volitelné konstrukéni skupiné, by mély byt v pfipadé
poruchy zaslany i pfipojené volitelné konstruk&ni skupiny.

Kontakty (Telefon)

Technicka podpora B&hem obvyklé provozni doby +49 (0) 4532-289-2125
Mimo obvyklou provozni dobu +49 (0) 180-500-6184
Dotazy k opravé Bé&hem obvyklé provozni doby +49 (0) 4532-289-2115

Pfiru¢ku a dodate¢né informace naleznete na internetu na www.nord.com.
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9.3 Zkratky

AIN Analogovy vstup
AOUT Analogovy vystup
BW Brzdny odpor

DI (DIN) Digitalni vstup

DO (DOUT) Digitalni vystup

E/A Vstup / Vystup

EEPROM Energeticky nezavisla pamét

EMK Elektromotoricka sila (indukéni
napéti)

EMC Elektromagneticka kompatibilita

FI Proudovy chrani¢

FU Ménic¢ frekvence

110
ISD
LED
PMSM

SH
Sw
TI

In / Qut (vstup / vystup)

Budici proud (vektorova regulace)
Svitici dioda

Permanent Magnet Synchron Motor

(permanentné buzeny synchronni motor)
Supervisor parametr, PO03

Funkce ,Bezpecné zastaveni®
Verze softwaru, P707

Technicka informace / Datovy list
(datovy list pro pfislusenstvi NORD)
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( Cas rozb&hu (P102).....ccueececeeeeceeeeeeee. 96
(Pfevod 2.snimace (P463).............c.cccon.e 130 Cas rychl. zastaveni (P426)..................... 127
A Cas watchdog (P460) ......c.ccccvvvcecrreane. 130
) CE oznaCeni .......cooevcvveeeeiiiiiicieeee e, 188
Abs. min. frekvence (P505) ...........cccccuvveeee. 136 . ..
L. Cinny vykon (P727)......ccooiieiiiiiiiiiieeees 155
Adaptacni kabel RJ12 ... 68
Ad 201 ColdPlate .....ooovvveeeiiieee e 27,181
TES 1.eeuieieeieeneesteeteeee st eeeseeseeeeeseeeneeeens
Akt. tok. proud (P721).....eeeeeeeeeeeeeeeeeerseenen. 154 D
Aktualni DC-brzda......coooeeeeieeeeee e 99
COS fi (PT25) cvvooeeeeeeeoeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 154 Délka motoroveho kabelu ..............coovveee, 47
frekvence (P716)......ovvroveeeeeeeeseeereeee. 154 Digitalni funkce ..........coocooovvvvnivee. 116, 123, 124
momentOVy prOUd (P720) ........................ 154 Dlgltélni Vstupy (P420) ............................. 124
napéti (P722) ___________________________________________ 154 (]| = 1 - Lo 60
Napétl' -q (P723) ...................................... 154 Dlouhodobé skladovani ...........cccccoeuueeeennn. 171
OtAEKY (PT17) o eeveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee s 154 Doba b (P715).....vvvviiriis 154
POFUCHA (P700) .. veoeveeeeeeee oo, 151 Doba magnetizace (P558) ............cccoooovevve. 150
pozadovana frekvence (P718)................. 154 Doba ProvozZU........cccueveeeeeeeiiieiiieeee e 153
e TN GIALS) D 154 Doba provozu (P714)......ccceeievviiniinniennes 153
VyStraha (P700)........oveeeeeeeereeereereee. 151 D-slozka PID-reg. (P415)......cocovvvnviinninnne. 121
ANAIOGOVE FUNKCE .v...veeeereeeeeeeeeeeen, 115, 122 Davod blokovani zapnuti (P700) ................ 151
AnalogOVé VStUpy ................................ 115’ 122 DynamiCké brzdéni ...cccueevviiiiiiie, 32
Autom. magnetizace (P219) ........................ 106 Dynamley boost (P21 1) ............................. 104
Autom kvit. poruchy (P506) ...........ceeeuvreeeen. 136 E
Automatické pfizplsobeni magnetizace......197 Elektricka data ........ccccceveeeiiiiiiieeeee 21,172
Automaticky rozbéh (P428) ...........cccuvveeeen. 127 EMC-sada.......cooiiiiiiiiiieieeeee 31
B NS0 L P 188
BeZpeEnostni UDOZOMENT ..o 2 17 EN 61000 ....coovvvveveeeeeeeeerersssseseeeeeeeeeeeneeee 190
Brzdnd dréha .......cococovveeeeeeremercneeerieeseenne 99 EN 618003 covrso v 188
Brzdny 0dPOr ....cvvveesevecrrresssveereeesns 32,172 Encoder offset PMSM (P334) ..oo......ccooe... 14
Brzdovy StHOEG . ..ooccorsoveeceerrrrrrererss 32, 149 Energeticka UCiNNOSt.......ovvvvrerssssssssssoen 197
BUS ES Prohlaseni o shodé ..........cccccevevieines 188
skut.hodn. (P543) ..................................... 146 EXpedlénl’ StAV e, 89
PZ Y R T AR (T-7E:) S 147 Ext.fizeni an.vystup (P542) woovoooovooooocnon 146
C Externi provedeni.........ccccociiiiiiiiine e, 28
CAN bus adresa (P515) ooorrorrooeeor. 139 F
CAN bus baud rate (P514) .......................... 138 Faktor 12t motoru (P533) ............................. 143
Cas cyklu CAN (P552).....coveeeereeereereerinnnnn, 148 Fce BuslO In Bt (P480)........cooovovvvvinnennns 132
Cas DC brzddni (P110) ..veoeveeeveereereerneenn, 100 Fce BuslO Out Bitli (P481) .........cooovviiinnenns 132
Cas DC—brzdy po dob. (P559) _____________________ 150 Filtr analog.vstupu (P404) ........................... 120
Gas dobBhU (P103) ..o 96 Frekv.posl.poruchy (P702).........c.ccoovvvennve. 151
Cas pl“'edstlhu boostu (P216) _______________________ 105 Funkce 2.snimace (P461) ........................... 130
Cas ramp Pl-24d.hodn (P416)......oovveeen..... 121 Funkce analog vystup (P418).................... 122
BU 0505 CZ-1516 203



SK 54xE — PFirucka meénice frekvence DRIVESYSTEMS
Funkce analog.vstupu (P400) ...........ccc.....e. 115 frekvence (P201) .....ccoveveiiiiiieiieeceee 103
Funkce dig. vystupu P434 ...........ccccoeiveeen. 128 Nap&ti (P204)......ccooeieeieeeee e 103
Funkce Pot-box (P549).......ccccccveiieriiieennn. 147 otacky (P202) ....cooieeeiieee e 103
Funkce snimace ot. (P325) .......c...ccecuunneen. 111 proud (P203) ....covvveiiiiieee e, 103
G VYKON (P205) ... 103
GateWay......coceiiiiieiee e 84 Jmeéno meénice (PS0T)......ooovvvvvviiiiiniiiis 134
H K
T ST 161 Kabelovy Kanal..........ccooneenniicemmmsnisssenisennn 25
RIAEENT POTUCNY vvvo v 161 Kompenzace skluzu (P212)..........c.coocceevne. 104
HIidani ext.prisiug. (P120)......orvveereeeene... 101 Konstanta displeje (P002)............ccovvvvvennnee. 95
HIidani sit.napéti (P538) .......vveeereereererernen, 144 Kontakt.........ooeieiiiiieeee e 201
HIidAni Sitov&ho NAP&tT . ........vvveeeee e, 144 Kontrola zatizeni.........cccocvevvieiinnnn. 133, 142
HITAANT VSIUDU. o vveoeeeeeeeeeeeeeeeee e, 144 Kopirovani sady p. (P101) ..c.cooooiviiinninnnen, 95
HIidani vyst. Napéti (P539) ........ovvvrrvereren, 144 Kroutici moment (P729).........cccocceeiiiiiiiis 155
Hlidani zatiz. zpoz. (P528) .......cccccccveveenneen. 141 KTY84 ... 90
Hlidani zatizeni fr. (P527)......ccccoooeeiiinennnen. 141 L
Hlidani zatizeni max. (P525)........ccccceenee. 141 LED diody ..oeeveeeiiiiiiiieieeeeeee e 161
Hlidani zatizeni min (P526).........c.cccccceeneee. 141 Letmy start (P520) .......coceeveenieiieeiieee 140
Hodn.funkce Master (P502)...........cccceeeneen. 134 Linearni U/f charakteristika......................... 106
HTL snimac ......coeevviiieiieeeeeeeeeeeee, 126, 130 M
HTL-SNIMaC ..o 72 Master-Slave ... 134
Hyst. BuslO Out Bitd (P483)..........coovvvvvvvve. 133 Max. odch. rychlosti (P327) ........ooveeveveeenn.. 112
Hyst.prepinaci frek. (P332)..........ccooovvvennene. 113 Max.frek.vedl.z.hod. (P411) .....ovveerrereeenee. 120
Hystereze dig.vyst. (P436) ..........ccoovvvvernnee. 130 Maximalni frekvence (P105) .........o.ccovvvveen.... 97
I Mez reg. mom. proudu (P314).................... 110
| - sloZzka regulatoru budiciho proudu (P316) Mez reg. odbuzeni (P320) ........c.coccveveennnen. 111

................................................................. 110 Min. nasaz. chopperu (P554)...................... 149
It motor (P535) ...cocveviiieiieieeeee e 143 Min.frek.ved!.2.hod. (P410).......ccoovveererveee... 120
Identifikace par. (P220) ........ccccceeeviieeeennnnen. 107 Min.frekv.proc.reg. (P466) ..........oovvovvvvvee... 131
Identifikace parametru...........ccccceeeiiiiinnnnn. 107 Minimalini frekvence (P104) .....vvovvervvee., 96
Indikace a obsluha............occciiiiiiiiie 76 MinIMAINT KONFIGUIACE ... . vveeeeeeeeeeee e 89
Indukenost PMSM (P241)......occvvvesssiivveess 107 MOADUS RTU ..cvvvrcrvecrrrrssneernnssesneenenen 137
INfOrMACE...cciei i 151 Modbus RTU oo 9
Inkrement. Cidlo (P301) ....cooviiieiiiiiieeen, 109 Moment setrva&nosti PMSM (P246)............ 108
Inkrementalni Cidlo ... 72 Momentové odpojeni (P534) ..........co......... 143
InstalaCni POKYNY .......coooueeiiiiiiiiiiieeiieeee 17 MONitoring ZatiZeNni...........vvvrvvveerrreenn, 133, 142
Internet.......ccooii 201 Motor
I-reg. moment.proudu (P313) ..oovorooovvvee 110 COS PNi (P20B) ..vvrrcvvvvrrrrveerrressecnnes 103
I-reg. odbuzeni (P319)...cooooovvrrssivvrssne 11 MOLOFOVA daA .....vrrevcrrrrvcrrrrerree 85, 102
I-regul. OtaCek (P311) . ovvrrsivvcssvinses 109 MOLOFOVA HUMIVKE . .v.crvrrvverrrsverrrrsnerree 44
ISD FIZENT i 106 MOLOFOVY KADEl... . veeoeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 44
I-slozka PID-reg. (P414) ......cccccoeeevveinnnnen.. 120 N
NI S 50

Nahrani vyrobniho nastaveni...................... 140

J Nap.meziobv.p.poruch (P705).................... 152
Jmen
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Napéti analog.vstupu (P709)..........cccceeneee. 153 Potenciometricky boX........cccccviiiniiiiininnen, 83
Napéti analog.vystup (P710).......cccccceeeennnn. 153 PozZadované hodnoty .........ccccecoeeevicrieeennnne 198
Napéti meziobvodu (P736)..........cccceeuvvennen. 156 Predstih boostu (P215) .....ccccooiiviiiiieeen. 105
Napéti posl.poruchy1..5.......ccoeiiiiiiiinn. 151 PFedstih krout.mom. (P214).........ccccceeennne. 105
Napéti -q (P724) .....ovveeeeeeeeeeee e, 154 P-reg. moment.proudu (P312).................... 110
Napétova konst. PMSM (P240)................... 107 P-reg. odbuzeni (P318).......ccccocveiviienennnnn. 110
Nastav. dig. vyst. (P541) ....cccccvveveeiiiinnnnee. 145 P-reg. tok. proudu (P317) .....ccccvvvereeeeeis 110
Nastaveni charakteristiky ................... 104, 106 P-regul. ota€ek (P310)......cccoviiiiiiniiiieenn, 109
Norm. analog. vyst. (P419)......ccccccoiiiinnnen. 123 PFEP&Li .., 163
Norm. BuslO Out Bita (P482)...................... 133 Prepétove odpojenti .......ccoeeeeieeeieiiiieciicn, 32
Norm.dig.vystupu (P435)........ccccevviireennnnn. 129 Pfepinaci frekv.PMSM (P331) .......ccceeeenenee. 113
Norma prostfedi.........ccoveeeeiiin i, 188 Prevod ikr. €idla P326...........cccceevvieeennee. 111
Norma vyrobku ...........ccccoiiiiiiiie 188 PFicina zablok. FM (P700) ........ccccceeeiennnes 151
Normalizovany DS motor..........ccceeceeeeennnee. 102 PFidavné parametry ..........cccoocvviinieeennnen. 134
(o) PFipoj snimace otacek ..........ccceveeriiieeennnnen. 71
OdoINOSt Proti FUSENT ......vvervveeeeeereeeeeeen. 190 Pripojeni Fizeni........cccoveiiiiii e 58
Odpor brzd.rezistoru (P556)..................... 149 PFipojovaci CyKIly ........ccoviveieiiiiieiiee e, 171
Odpor Statoru (P208) .........ovvveeeveereeerereenn. 104 PFipojovaci modul .............ocoooiiiiiiie. 75
Offset analog.vyst. (P417) ....ovverveeereerereen.. 121 PFipojovaci modul CAN...........cccceeiiiiieeeen. 75
Offset letm.startu (P522) .........cooerrrereeveen 140 Pripojovaci MOdUl WAGO....coocrssos v 75
Omezeni mom.proudu (P112) .....crvvee... 100 Prifazeni Al 0% (P402) ......cccoooeeiiiieiienne 118
OMEZENT VYKONU........ceeeeeeeeeeeereeeeeeerenn 193 Pirazeni Al 100% (P403) ......oovvvinviiinnennas 119
L0 o] - 1V T 201 Pizpasobeni K IT-8iti ... 50
O 156 Procesni regulator..................... 116, 131, 186
Otaeky ze snimade (P735) ...overvverreeerrreenn. 156 Profibus adresa (P508).........ccccccveiiiiiiinns 136
Oznadeni Nebezpesi..........cccoevveeeeeeeeerernnn. 18 Profil pohonu (P851) .o 148
P Proud

. ) . faze U (P732) .ooeeeiiiieeee e, 155
P - slozka regulatoru budiciho proudu (P315) ]

................................................................. 110 faze V (P733) .o 155
Parametrizace ............ccccocovevreeeeeeeeenenenennan 92 faze W (P734) .oovoivniiiiiiens 155
Parametry UroVNi ..........c.cocovevveeeeeeereeenns 82 Proud DC brzdeni (P109) .......cocoovvveinnnennas 100
Pevna frekvence 1 (P429) ........oov.oovvvvve.. 127 Proud naprazdno (P209) ............ccooivvvnneens 104
Pevna frekvence 2 (P430).........oo.oovvvve.... 127 Proud posl.poruchy 1..5........ccceiiiiiinnn. 151
Pevna frekvence 3 (P431)...o..vvvveerrvvv. 127 Proudove omezeni (P536)............cccovvvverve. 144
Pevna frekvence 4 (P432) ........oooovvveerenne., 128 Proudové-vektorova regulace.................... 106
Pevna frekvence 5 (P433) .....ov.vvveevvvvereneen, 128 Proudovy chrani€ ..........ccccccoviiiiinineene 196
Pl procesni regul&tor ............c.ccccovvevvveceene. 186 Prov.hod.posl.poruch (P799) .........c..ccoe.... 160
Poget imp.2.snimage (P462) ........ccoocovvv.... 130 Provozni displej (PO00).........cccueeeiiiieeerninnnn. 94
Po&et impulztl N OtAEKU «.......veeeeereeeeee.. 71 Provozni stav .......cccccceeceiiiiiias 161
Pokles bfemene. ... 98 Provozni Udaje ........cccceevvveeiiniiieiiniecese, 93
Pole pevnych frekv. 01 ......ccccoveeiveeieeeen. 131 P-sada posl.poruchy (P706) ............c..coo..... 152
POTUCRY v eeeeeee 161 P-sloZ.mom.omezeni (P111) ........coooovvnerne. 100
POSICON .....oiiiiiiiiee e 150 P-slozka PID-reg. (P413)........cooovvvviiinnnnnnns 120
Posledni porucha (P701).....veovveeereee. 151 Pulsni frekvence (P504).........ccccccceeeeiennnee. 135
Potenciometr. DOX...........ccccvueuevevereccceennne 147 Pulsni odpojeni (P537) ........ooooveiiniicinnienns 144
BU 0505 CZ-1516 205



SK 54xE — Priru¢ka ménice frekvence

Pulzni odpojenti.........ceeeiiieiiiiiieieeee e, 144
Pulzni vypnuti........cooeeini e, 143
PZD bus in (P740) .....cccooeeeeeeee e, 157
PZD bus out (P741)..cccceiiiiiiieieceeee 158
R

Reakg. t brzdy ZAP (P114)....ccooviiiieee, 101
Reakéni doba brzdy (P107)......coooviieieiineeen. 98
Redukovany vystupni vykon............cccceenne. 193
Reg. rychlosti HTL (P468) .........cccccvveeeennnee. 131
Regulace PMSM (P330)........cccccveviiieeennnnen. 112
Relukt. Ghel IPMSM (P243)........ccceeeveeneen. 108
ReZim analog. vst. (P401) .....oovveiiiiieen. 117
Rezim hlid.zatizeni (P529) ........c.ccccceeenneen. 142
ReZim pevnych frekv. (P464) ...................... 131
Rezim sméru otaceni (P540).........ccceeeenneee. 145
Rezim uklad. EEPROM (P560) ................... 150
Rezim vypnuti (P108).......ccoviiiiiiiiieeiee, 99
RIICH FUNKCE ... 134
RIICH SVOTKY ...t 115
RiZENI Brzdy ......ooveveeeeeeeeeeeeeeeeeeen 98, 101
RJ12 /RIAS .o 68
Rozliseni let.startu (P521) .....cccceevviiieernnnnn. 140
Rozsah napéti ménice (P747).........cccuveeee. 159
Rozsah rozsah 1 (P517)...cccuveeeieeiiiiiee. 139
Rozsah rozsah 2 (P519)......cccccciiiiiiiennnnn. 139
RusSivé elektromagnetické emise................. 190
Rychl.zast.pfi chybé (P427)......cccccvveeeinne 127
S

Sada parametr (P100).......c.cccoeeiiiineenen. 95
Sada parametrl (P731) ....cccceeviiieeeiieeeeee 155
SEIVIS ittt 201
Servo rezim (P300)........ccccoveeiiiieeeeiiee e 109
Seznam motort (P200) .......ccceeceverieernenne. 102
SIMPIEBOX.....cooiiiiiiii 80
SIN/COS CIdIO .....eeveeieeiiieeieeee e 73
SiNUSOVE CIidlO ..covveeeeiiieee e 73
Sinusovy / Kosinusové &idlo.............ccc......... 73
Sitova tlumivKa........cccoeveeeiiiiiee e, 41,42
SKBR2-/SKBR4-...........ocoiie, 33
SK Cl e 42
SK COT- e 44
SKCSX-0 .o 80
] (G L0 41
SKEMC 2-.....oiiiiieeeeee e 31
SK TU3-POT ..o 83
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Skladovani .........ccceeieieiiiiieeeee 171, 200
SKUPING MENU ...coeeeiiiiiiieiee e 92
Skute€né hodnoty .........ccoccveeeiiiiiiiiiieeeee 198
SMEr otaCeni.......cccoevveiiiiiii e 145
Smérnice o EMC ... 188
Smérnice pro elektrickd zafizeni nizkého
NAPEL ... 2
Smérnice pro elektrické zapojeni.................. 49
Snimac Hiperface .........ccccooiiiiiiis 73
Snimac otaCek .........cocevviiiiiiiiiiecr e 71
SOUCLOVE Proudy .......ceeveeeieeeiiiieieeee e 58
Spickovy proud PMSM (P244).................... 108
Spin.frekv. VFC PMSM (P247).......c........... 108
Spojeni motoru (P207)........cccooceeeiiiiieeenee 103
Standardni provedeni ..........ccccoceeiniienneeenne 12
Stanoveni pozadovanych / skuteénych hodnot
................................................................ 198
Staticky boost [%] ....ccvvveeiiiiie i 104
Statistika
externi chyba (P757)......ccccocvveeeiiiiineen. 160
nadproudu (P750) ........ccooviiieiiiiiieeeee, 159
prehfati (P753) ....ccooeviiiiiieeee 159
PFEpPeti (P751) .ooieieeeeeeeee e 159
sit.chyba (P752) ..o 159
systémovych chyba (P755)..................... 160
Time Out (P756)......ccovoiiiiiiiiiieeeeee 160
ztrata parametrtl (P754) .......ccoceevvenens 160
Stav CANopen (P748) ......ccceveiiiiiiieeeeen. 159
Stav dig. vstupll (P708)........cccovcvveeiiiiennnns 152
Stav pfisluSenstvi (P746).........cccccevvieeennne 159
Stavrelé (P711) .o, 153
Stejnosmeérné brzdéni............occceeiiieeennnn. 99
Stejnosmeérné propojeni..........occcveeeeeeeeeinnnes 52
Strucny NAvod ........coceeeeiiiiiieie e 89
Stupen modulace (P218) ........coooiiieeeneenn. 105
Supervisor-Code (P003) ........ccccceveeriieeennnen. 95
SvOdOVY Proud ........cceeeeeiiieeeiiiee e 50
SYNCHhroN. ... 114
T
Technicka podpora ........cccocceeeeiiiieeeniinenen. 201
Technické Udaje.........cooeveviieeiiiiiiieie 171
Technologicky bOX ........cccueeeiiiiiiiiiiiiiiieeeene 76
Telegram time-out (P513)......ccoooeviiinenen. 138
Tepelné Ztraty ... 25
Teplota chladice (P739)......cccccevivieiiiinenn. 156
Teplota Motoru........coovvvvvvviiiiiiiiiiiiiiiieeeeeee a0
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Teplotni spinad........cccoooiiiiiii e 32
Tipovaci frekvence (P113)......ccccocviviiiineenn. 101
Tlumeni kmitani (P217) .....oocovveiiiiiiiee, 105
Tlumeni kmitani PMSM (P245) ................... 108
Tlumivka meziobvodu..........cccceeviieeeiiiieeeenns 41
TIUMIVKY. oo 41
TOK (P730) .. 155
Tovarni nastaveni (P523).......cccccccevevninenen. 140
TTL sSNIMaC. ... 63
TTL-SNIMAC .....eeviiieieee e 72
Typ ménice (P743) ..oooeiiiiiieeieeeeiee 158
Typ PPO (P507) c.eeeeeeeeeeee e 136
Typoveé 0znaeni ........coeeceeeeeeeeeiniiiieee. 23, 24
Typovy SttEK .....ovvveeeeeiiiiiiee e 85
U

UBINNOSE ...t 25
UdrZDa ... 200
UL/cUL certifikace .......cccceeeevecveiieere e, 172
Ulozeni datovych sad (P550) ...........cc........ 148
USS adresa (P512) ...coevvcveeeeiieee e 138
USS baud rate (P511) ...occveeeiiieeiieeeee 138
Uvedeni dO Provozu .......cccoeecuveeeeeeeeeinnnnee. 85
\'

Vedeni systémovou sbérnici ......................... 84
VEKLOrove Fizeni.....cccccoevcciieeiieeeeeieee, 106
VElKOSt ..o 26, 27
Verze databanky (P742)........ccccocoeiininnnn. 158
Verze pfisluSenstvi (P745) .......ccccccoeiinnne 158
Verze software (P707).......ccocceiiiieeiininnene 152
Vestavba.......cccoieiiiiiii 25
VEITANT v 25
VIasStNOSti ... 9
Volba zobr. veli€iny (PO01).........ccceveeviinennne 94
Vstupni napéti (P728).........cccooviiiiiiiinnnen. 155

Vstupni tlumivka...........cccvvviviiiiiiiiiiiieiinns 42
Vybava (P744) ..o, 158
Vykon brzd.rezistoru (P557) ........cccccevunnen. 149
Vykon.omez.chopperu (P555) .................... 149
VypoCet drahy .........coooviiiiiiiiieee 99
VySka instalace .........ccccvvvvvviiininiiiiiiiniiiinnns 171
Vystrahy ..o 151, 161, 168
Vystrazna hlaseni ............ccccccvvvevnnnnees 151, 168
Vystup fce Master (P503) ...........cccccuvveeee... 135
Vystupni tlumivka.........ccccooiiiie 44
Vytizeni brzdného R (P737) ....cccccvvevieennen. 156
Vytizeni motoru (P738)......cccccvviiieiiinnnenn. 156
Vzdalené Fizeni......cccoooveiiiiie 125
Y4
Zaclonéna frekv. 1 (P516) ......c.cccveeernineenn. 139
Zaclonéna frekv. 2 (P518) .......ccoovcvvveeeennn. 139
Zad.hodn.proces.reg. (P412).......ccccccucue... 120
Zakladni parametry ...........eeevvvevieeiiennnns 89, 95
Zaobleni ramp (P106).......cccccveeeviiiiiieeeeeen, 97
Zdanlivy vykon (P726) .......ccccovenieeeieeennnnn. 155
Zdroj fidiciho slova (P509).........cccccvvvveeenn. 137
Zdroj zadané hodnoty (P510) ........ccccceeeee. 137
Zesileni ISD-reg. (P213) ....ccevveviieeeiiieen. 104
Zpétnovazebni cinitel proudu PMSM (P333)
................................................................ 113
Zpozdéni odchylky otacek (P328) .............. 112
Zpozdeéni pfi ZAP/VYP (P475)......ccccoeeueee. 131
Zpracovani pozadovanych hodnot frekvence
................................................................ 199
Zpracovani skute€¢nych hodnot frekvence .. 199
Zpracovani Zzadané hodnoty ....................... 184
Zratoveé teplo........eeevviieiiii 25
Zvedaci zafizeni s brzdou .............cccccccee. 98
Zvyseni I-reg.otaCek (P321) ...ooovivveviinennn. 111
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